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Przeczytaj doktadnie catq instrukcje obstugi przed rozpoczeciem instalacji produktu.
Ten symbol oznacza uwagi istotne dla bezpieczenstwa ludzi i dobrego funkcjonowania zautomatyzowanego systemu.
[@ Ten symbol zwraca uwage na wiasciwosci urzqdzenia lub jego dziatanie.
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Producent:
Adres:
Deklaruje, ze:

EUROPEJSKA DEKLARACJA ZGODNOSCI URZADZENIA

(DYREKTYWA 2006/42/EC)

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10 - 40069 Zola Predosa - BOLOGNA - WLOCHY

Urzgdzenie model B480H z ptytqg sterujacg E680

e zostat zbudowany w celu zamontowania w urzgdzeniu lub potgczenia z innym podzespotem, w wyniky
czego powstanie urzgdzenie zgodne z Dyrektywqg 2006/42/EC;

* spetnia podstawowe wymogi bezpieczenstwa okreslone w nastepujacych dyrektywach EEC:

Dyrektywa dotyczgca niskiego napiecia 2006/95/EC
Dyrektywa zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC.

a takze oswiadcza, ze zabranid si

uzytkowania niniejszego urzgdzenia po potgczeniu z innym

urzgdzeniem lub wykorzystaniu jako podzespotu urzgadzenia, dla ktérego nie potwierdzono zgodnosci

z warunkami Dyrektywy 2006/42/EC.

Bolonia, 1 pazdziernika 2011

Dyrektor zarzgdzajgcy
A. Marcellan
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OSTRZEZENIA DLA INSTALATORA
OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Przeczytanie ponizszych zalecen jest bardzo wazne
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja lub
niewlasciwe uzytkowanie stwarzajg powaine zagrozenie dla
obstugujgcych.

Przeczytaj uwaznie instrukcije przed rozpoczeciem instalacji produktu.

W miejscu dostepnym dla dzieci nie pozostawiaj materiatéw
pakunkowych (plastik, styropian itp.), poniewaz stanowiq one
potencjalne zrédto zagrozenia.

Zachowaqj te zalecenia do wykorzystania w przysztosci.

Ten produkt zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie
w celu uzytkowania zgodnie z przeznaczeniem opisanym w niniejszej
dokumentacji. Wykorzystywanie w innym celu, nie okreslonym tutaj,
moze niekorzystnie wptywac na stan techniczny i dziatanie produktu
i stanowi potencjalne zrodto zagrozenia.

Firma FAAC nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego
uzytkowania, niezgodnego z przeznaczeniem tego zautoma-
tyzowanego systemu.

Nie instaluj sprzetu w otoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu:
obecno$¢ tatwopalnych gazéw lub opardéw jest powaznym
zagrozeniem bezpieczenstwa.

Czesci mechaniczne muszg odpowiadaé wymogom  norm
EN 12604 i EN 12605. W krajach spoza Unii Europejskiej, aby osiagngé
odpowiedni poziom bezpieczehstwa, nalezy zapewni¢ zgodno$c
ze wspomnianymi powyzej normami oraz przepisami prawnymi
obowigzujgcymi w danym kraju.

Firma FAAC nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad
konstrukcyjnych napedzanych elementéw lub za ich znieksztatcenia,
ktére mogq wystgpi¢ podczas uzytkowania.

Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN 12453 i EN 12445,
W krajach spoza Unii Europejskiej, aby osiagng¢ odpowiedni poziom
bezpieczenstwa, nalezy zapewni¢ zgodno$¢ ze wspomnianymi
powyzej normami oraz przepisami prawnymi - obowigzujgcymi
w danym kraju.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac z systemem nalezy odtgczy¢
zasilanie elekiryczne.

Gtéwne Zzrédto zasilania zautomatyzowanego systemu musi byc¢
wyposazone wytgcznik wszystkich obwoddw z przerwq o szerokosci
niemniejszej niz 3mm. Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego é A
z wytgcznikiem wszystkich obwodow.

Nalezy sie upewni¢, ze system jest wstepnie zabezpieczony
wytgcznikiem réznicowym o progu 0,03 A.
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Nalezy sie upewni¢, ze system uziemienia jest prawidtowo
zaprojektowany i podtgczy¢ do niego wszystkie metalowe czesci
ostony.

Zautomatyzowany system ma wbudowane zabezpieczenia przed
zgnieceniem oparfe na pomiarach momentu obrotowego. Nalezy
jednak sprawdzi¢ prég jego zadziatania, jak opisano w punkcie 10.
Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN 12978) zapewniajg ochrone
przed zagrozeniomi zwigzanymi z poruszaniem sie ruchomych
elementéw mechanicznych, takimi jok zmiazdzenie, zaczepienie czy
oderwanie.

Dla kazdego systemu zalecamy zastosowanie co najmniej jednej
lampy sygnalizacyjnej (np. FAA- CLED lub wbudowana migajgca
lampa $wiatet ruchu), a takze znakdw ostrzegawczych odpowiednio
umocowanych do konstrukcji wraz z urzgdzeniomi  opisanymi
w punkcie 16.

Firma FAAC nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie
zautomatyzowanego  systemu w  przypadku  zastosowania
komponentdw nie bedgcych produktami FAAC.

Do serwisowania i konserwacii nalezy uzywac wytgcznie oryginalnych
czesci FAAC.

Nie nalezy w zaden sposéb modyfikowaé elementéw zauto-
matyzowanego systemu.

Instalator  powinien podac¢ uzytkownikowi wszelkie informacije
dotyczqgce recznej obstugi systemu w  sytuacji awaryjnej oraz
przekaza¢ mu materiaty tekstowe dostarczone wraz z produktem.
Dzieci ani osoby doroste nie powinny sta¢ blisko dziatajgcego
urzgdzenia.

Urzgdzenia sterowania radiowego i wtgczniki impulsowe powinny by¢
niedostepne dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu
systemu.

Przechodzenie jest dozwolone tylko, gdy system jest w spoczynku.
Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywa¢ zadnych czynnosci
naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy skontaktowacé
sie z wykwalifikowanych personelem technicznym.

Serwis i konserwacja: Sprawnos¢ systemu trzeba sprawdzac nie
rzadziej niz raz na 6 miesiecy, w szczegdinosci nalezy zwrdci¢ uwage
na sprawnos¢ urzqdzen zabezpieczajgcych (uwzglednigjge site ciggu
sitownika) oraz urzqdzenh zwalniajgcych.

Czynnosci nieopisane w niniejszej instrukcji sq niedozwolone.




FAAC

FAAC

ZAUTOMATYZOWANY SYSTEM B680H

Zautomatyzowany system sktada sie z ramienia szlabanu
wykonanego z biatego aluminium z odbty$nikami, lamp
sygnalizacji optycznej, obudowy i pionowego stalowego
wspornika. Wewnatrz obudowy znajduje sie mechanizm
sitownika sktadajgcy sie z pionowego wspornika i uktad
hydrauliczny z dwoma ttokami , ktére za pomocqg wahacza
obracajg belke szlabanu. Drugi ttok jest rownowazony przez
sprezyne balansowqg umocowang do jednego zdwdch ttokdw.
Elektroniczne wyposazenie sterujgce znajduje sie réwniez na
pionowym wsporniku wewngtrz tej obudowy, a catos¢ jest
chroniona obudowqg zewnetrzng.

System ma regulowane, elektroniczne zabezpieczenie
przed zgnieceniem, urzqdzenie umozliwiajgce zatrzymanie
i zablokowanie ramienia szlabanu w dowolnym potozeniu
oraz wygodng obstuge reczng, umozliwiajgcg zwolnienie jej
w wypadku braku zasilania lub niewydolnosci.

1. DANE TECHNICZNE

1.1 Tabela danych technicznych

Zasilanie (V ~/Hz)
Silnik elekiryczny

90-240 V ~/50-60Hz []]
36 V DC bezszczotkowy

Pobér mocy (W) 240
Pobér pradu (A) 1.1 Aprzy 230V ~
Predkos¢ obrotowa silnika (RPM) 1000-6000
Wydajnosé pompy 3,2 1/min (maks.)
Efektywny moment obr. (Nm) 0-370
Typ oleju FAAC HP OIL
Pojemnos¢ oleju (1) ~12
System zabezpieczenia przed Elekironiczny
zgnieceniem
Typ zmniejszania predkosci Elektroniczny
Temperatura otoczenia pracy (°C) -20/+55

Inamionowy czas dziatania (ROT) Praca ciggta przy +55°C
EP SL LF PRIMER

Laokrgglone, z lampkami
i gumowymi odbojami

P44
Lob.rys. 8
65 +20 / 85 (catkowity)

ramie 1,5-2 m otwieranie 6/
zamykanie 9 -ramie 8 m

Ochrona obudowy

Typ ramienia szlabanu

Klasa ochrony

Wymiary obudowy (DxWxS)

Ciezar (korpus + obudowa, kg)

Czasy otwierania i zamykania
lqcznie ze zmniejszaniem predkosci

1.2 Opis rys. 5

@ Wbudowana lampa migajaca Lewa rura doprowadzajaca

@ Wentylator chtodzacy
Prawa rura doprowadzajgca

Skizynka potaczeniowa gtéwnego zasiania
Zasilania przetgcznikdw

®
@ Elekironiczne wyposazenie sterujgce Blokada zwolnienia
® Korek wlewu oleju @ Lewy tiok
@ $ruba odpowietrzajoca prawego ttoka ® $ruba odpowietrzaigea lewego troka
® Modut hydrauliczny ® Obudowa
(® Prawy tok Dekoder
®
)

1.3 Opis rys. 6
@ Konstrukcja tozyskowania
(@ Wytgczniki mechaniczne
® Ramie wahacza
@ Watek napedowy

Ptyta mocujaca

Prowadnica sprezyny

Sprezyna balansowa

Nakretka pierécieniowa regulacii
wstepnego obcigzenia

CISIOIC)

2. PRIZYGOTOWANIA ELEKTRYCZNE (system standardowy)

Zob. szczegoty narys. 7.

3. WYMIARY SZLABANU
l@ Wszystkie wymiary w tym podreczniku sg podawane
w milimetrach (mm)
Wymiary szlabanu — zob. rys. 8. Wymiary obudowy sqg takie
same w obu modelach, natomiast wymiary szlabanu réznig
sie, jok pokazano w szczegdtach @ (szlaban S) i @ (szlaban L)
narys. 8

4. INSTALACJA ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU

4.1 Sprawdzenie wstepne

W celu zapewnienia bezpiecznego i prawidtowego dziatania
zautomatyzowanego  systemu muszg by¢é  spetnione
nastepujgce warunki:

e Podczas ruchu belka szZlabanu nie moze natrafia¢ na
przeszkody ani wiszgce w powietrzu przewody.

e Rodzaj podtoza musi zapewniac wystarczajgcg stabilnose
cokotu fundamentu.

e W obrebie robdt ziemnych zwigzanych z mocowaniem
cokotu nie mogq znajdowac sie zadne rury ani kable.

e Szlabanjest narazony na najechanie przez pojazdy, dlatego
w miare mozliwosci nalezy go odpowiednio zabezpieczye
przed takimi przypadkami.

e Sprawdzi¢, czy jest odpowiednia ptyta uziomowa do
podtgczenia pionowego wspornika.

IS

Omurowaé ptyte fundamentu w taki sposéb, aby
umozliwié tatwy dostep do drzwiczek szlabanu. Cokét
fundamentu musi byé umocowany z uwzglednieniem
charakterystyki podtoza, tak aby zapewnié stabilnosé
zautomatyzowanego systemu.

4.2 Omurowanie ptyty fundamentu

e Zamocowac ptyte fundamentu zgodnie z rysunkiem 9 @.

e Ustawi¢ cokdt fundamentu zgodnie z rysunkiem 9 @.

¢ Obmurowac ptyte fundamentu jak pokazano narys. 9 @,
zapewniagjgc jeden lub dwa ostoniete przeloty na przejscie
kabli.

Ze wzgledu na wymiary przeloty te muszqg byé

umiejscowione po jednej stronie przewidzianego na
to miejsca w podstawie szlabanu (zob. rys. 9).

e Uzy¢ poziomicy, aby utozy¢ ptyte doktadnie w poziomie.

Poczekad na zastygniecie cementu.

4.3 Przygotowanie elekiryczne

Postepujgc zgodniezinstrukcjg pokazangnarys. 7, przygotowac
kanaty przelotowe, aby wykonad¢ wszystkie potgczenia
elekiryczne ptyty sterujgcej z wybranymi akcesoriami.

Zawsze nalezy rozdzielic przewody zasilania od przewoddw
sterowania i bezpieczenstwa (przyciski, odbiornik, fotokomérkiitp.).
Zastosowac¢ kable o Srednicach podanych na rys. 7 dla
nastepujgcych elementdw:

@ Urzadzenie model B680H
(@ Fotokomérki
® Klawisz

4.4 Instalacja mechaniczna

e Umocowac¢ pionowy wspornik na ptycie podstawy
za pomocq dostarczonych nakretek (rys. 11). Nalezy
pamietac, ze modut hydrauliczny musi by¢ zwykle od strony
nieruchomosci odgradzanej sziabanem.

e Przygotowac sitownik do obstugi recznej, jok pokazano
w punkcie 6, rys. 18 (Obstuga reczna).

e Wykreci¢ i odtozy¢ $ruby odpowietrzajace, jak pokazano
narys. 12 @.

e Ustawi¢ ramie wahacza poziomo, a nastepnie wyjgé, jak
pokazano na rys. 13 @, gdry sworzeh mocujgcy toka po
stronie szlabanu i zatozy¢ prowadnice sprezyny i sprezyne
balansowq, jok pokazano na rys. 14, a nastepnie nakretke
pierscieniowq regulacji wstepnego obcigzenia. Zwréci¢ uwage
na kierunek, w ktérym ma by¢ natozona (zob. rys. 14, @).

@ Lampa sygnalizacyjna
(® Odbiornik radiowy
® Petle magnetyczne
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¢ Umocowac tok bez sprezyny w tym samym otworze
pokazanym wyzej.

[@ Gdy szlaban jest otwarty, sprezyna NIE moze by¢é

Scisnieta.

¢ Zamontowac belke i jej ostone mocujacq za pomocq
dostarczonych $rub, jak pokazano na rys. 17, szczegdty
od @ do ®, (profil gumowy ramienia musi by¢ skierowany
w kierunku zamykania).

I@ Nie smarowaé srub mocujqcych szlabanu.

e Jedli w danym zastosowaniu szlaban jest segmentowy,
po zamontowaniu pierwszego segmentu i jego ostony
mocujgcej zamknqgcé zautomatyzowany system,
zablokowa¢ go i zamonfowac zgodnie z instrukcjg
dodatkowy segment, jak pokazano narys. 20, szczegdty od
® do @.

¢ Wyregulowa¢ ograniczniki mechaniczne otwierania
i zamykania, jak pokazano na rys. 15, i dokreci¢ nakretke
blokujaca.

e Sprawdzi¢, czy belka jest wywazona, zgodnie z instrukcjami
w punktach 4.5i 4.6.

Ostone nalezy zamontowaé, jak pokazano narys. 21,
[@ po zakonczeniu catego montazu mechanicznego,
okablowania i wykonaniu rozruchu systemu.

4.5 Mocowanie ttokéw sitownika

Wywazenie szlabanu uzyskuje sie poprzez prawidtowe
wyregulowanie nakretki pierscieniowej wstepnego obcigzenia
(zob. nastepny punkt), ale takze przez ustawienie obydwu
ttokédw w najbardziej odpowiednim potozeniu. Potozenie
to zalezy od dtugosci ramienia i od tego, czy sg na nim
zamontowane dodatkowe akcesoria (zob. punkt 11).

4.6 Balansowanie szlabanu

OSTERZEZENIE: Ta procedura musi byé wykonana, kiedy
szlaban nie jest wewnetrznie zbalansowany. Szlaban jest
zbalansowany, kiedy przy recznej obstudze (zob. pkt 6)
pozostaje nieruchomo w potozeniu 45°.

Aby zbalansowac¢ szlaban:

¢ Zamontowac szlaban i wszystkie akcesoria wymagane do
petnej konfiguracii systemu.

¢ Upewnic sie, ze sitownik jest zwolniony: zob. pkt 6.

e Upewni¢ sie, ze ttoki sg zamocowane do ramienia
wahacza zgodnie z instrukcjami w punkcie 11 (tabela 1 lub
2 w zaleznosci od zamontowanego modelu ramienia —
Slub L).

e Ustawi¢ recznie szlaban w potozeniu 45° i sprawdzi¢, czy
pozostaje nieruchomy. Jedli szZliaban ma tendencje do
otwierania sie, obrdci¢ nakretke pierscieniowq wstepnego
naprezenia w lewo (rys. 16, @). Jesli za§ ma tendencje do
zamykania sie, obrécic

¢ nakretke pierscieniowg w prawo (rys. 16, @).

5. ROZRUCH

5.1 Podtqczanie urzqdzen sterujgcych

OSTRZEZENIE: Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac na
ptycie sterujgcej (potgczenia, konserwacja itd.) nalezy zawsze
odtqgczyé zasilanie elektryczne.

Wszystkie potgczenia i testy zautomatyzowanego
[@ systemu sq opisane w czesci poswieconej
wyposazeniu elektrycznemu, punkt 1 na stronie é
i nastepnych.

5.2 Testowanie zautomatyzowanego systemu

Po zakohczeniu instalacji nalezy u géry pionowego
wspornika naklei¢ etykiete z symbolem ostrzegawczym
.Niebezpieczenstwo" (zob. rys. 29). Sprawdzi¢ prawidtowe
dziatanie  zautomatyzowanego  systemu i wszystkich
podtgczonych do niego akcesoridw.

FAAC

Przekazaé klientowi ,Podrecznik uzytkownika”,

l@ dokumentacje wymagang przez prawo (dot.
urzqgdzen elekirycznych) i pokazaé, jak nalezy
prawidtowo obstugiwaé szlaban, wskazujgc obszary
potencjalnego zagrozenia.

6. OBStUGA RECINA

Jedli bedzie wymagana reczna obstuga szlabanu w wyniku

braku zasilania elekirycznego lub usterki zautomatyzowanego

systemu, uzy¢ dostarczonego klucza w celu zwolnienia

urzgdzenia.

Dostarczony klucz do odblokowania jest albo trojkgtny

(rys. 18, @), albo (opcjonalnie) niestandardowy (rys. 18, @).

e Witozy¢ klucz do zamka i obréci¢ go w lewo, az zaskoczy
na miejsce, jak pokazano narys. 18

e Teraz mozna otwierac i zamykac szlaban recznie.

Przy zwolnionym szlabanie silnik moze sie wiqczyé na
I@ ok. 3 sekundy. To jest normalne dziatanie okreslone
przez parametry Hold Close/Hold Open (utrzymaj
zamkniete/ utrzymaj otwarte)

7. PRZYWRACANIE NORMALNEGO DIIAtANIA

Odcig¢ wszelkie zasilanie elekiryczne systemu, aby zapobiec

przypadkowemu impulsowi otwierania szlabanu podczas tych

prac.

Standardowy tréjkatny klucz odblokowujgcy:

- obréci¢ klucz w prawo, az do oporu, nastepnie wyjac go
(rys. 18, @).

Niestandardowy klucz (opcjonalny):

- obréci¢ klucz w prawo, az do oporu, nastepnie wyjac go
(rys. 18, @).

8. SERWIS | KONSERWACJA

Podczas wykonywane] co sze$¢ miesiecy konserwacii
zawsze nalezy sprawdzi¢ prawidtowe wywazenie szlabanu
i poprawnos¢ pracy urzgdzenh zabezpieczajgcych.

8.1 Dolewanie oleju

Co 6 miesiecy sprawdzac poziom oleju w zbiorniku.

Slad poziomu oleju musi znajdowaé sie pomiedzy dwoma
nacieciami na bagnecie kontrolnym.

Aby uzupetni¢ olej, odkrecic korek wlewu (rys. 12, @) i uzupetnic
olej do wskazanego poziomu.

Stosowac olej FAAC HP OIL.

8.2 Odpowietrzanie

Produkty FAAC sqg dostarczane zawsze bez jakichkolwiek
pecherzykdw powietrza w obwodach hydraulicznych. Podczas
konserwaciji, wymiany czesci (np. potgczen rurowych) lub przy
niezbyt ostroznym transporcie do obwoddw hydraulicznych
moze sie dostac powietrze, co moze spowodowac nieregularne
ruchy sitownika lub zmniejszy¢ jego moment obrotowy. Jesli
ruchy szlabanu stajg sie nieregularne, nalezy odpowietrzy¢
uktad hydrauliczny, postepujgc wedtug ponizszej instrukciji:

¢ Uruchomi¢ szlaban elektrycznie:

e Po catkowitym otwarciu nieznacznie odkrecic¢ i ponownie

dokreci¢ $rube odpowietrzajgcg ttoka ze sprezyng
balansowq (rys. 5, 4).
e Po catkowitym zamknieciu nieznacznie  odkreci¢

i ponownie dokreci¢ $rube odpowietrzajgcqg ttoka bez
sprezyny balansowej (rys. 5, 12).
W razie potrzeby powtdrzy¢ te operacje, az do uzyskania
ptynnych ruchéw szlabanu.

Czynnosci te nalezy wykonywaé ostroznie, gdyz ttoki
A zawierajq olej pod cisnieniem, ktéry moze wyptynqé,
jesli sruby odpowietrzajgce zostang za bardzo
odkrecone.

Jesli parametry FL i FL w konfiguracji zaawansowanej
zostaty zmienione na wartosci nizsze od domysinych,
to podczas odpowietrzania zalecamy ustawié je
na wartosci réwne lub wyzisze od domysinych, aby
utatwié odpowietrzanie

S
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9. ODWRACANIE KIERUNKU OTWIERANIA

Kierunek otwierania szlabanu jest okreslany podczas instalacii

poprzez zatozenie prowadnicy sprezyny, sprezyny oraz nakretki

pierscieniowej regulacji wstepnego obcigzenia na ttoku
umieszczonym na stronie ramienia wskazujgcej w dot.

Jedlikonieczna jest zmiana kierunku otwierania, nalezy postgpic

zgodnie z ponizszq instrukcjq:

e Zwolni¢ sitownik, jak pokazano w punkcie é i ustawic szlaban
w pozycji pionowej, nastepnie ponownie zablokowadé
sitownik.

¢ 7djg¢ szlaban, jak pokazano narys.17.

e Zdjg¢ urzadzenie mocujgce ttok do ramienia wahacza, jak
pokazano narys. 13.

¢ Odkreci¢ catkowicie nakretki pierscieniowe regulacji
wstepnego obcigzenia, zdja¢ je, zdjgc sprezyne balansowq
i prowadnice tej sprezyny, nastepnie wykona¢ czynnosci
w kolejnosci odwrotnej do opisanych w punkcie 4.4
i na rys. 14 podczas mechaniczhego montazu
zautomatyzowanego systemu.

¢ Ponownie zatozy¢ ttok do odpowiedniego otworu.

¢ Nastepnie usung¢ sruby mocujgce na ttoku po przeciwnej
stronie.

¢ Zwolni¢ zautomatyzowany system, obréci¢ ramie wahacza
o 90° i zatozy¢ po kolei prowadnice sprezyny, sprezyne
balansowq i nakretke pierscieniowq regulaciji wstepnego
obcigzenia, jak pokazano na rys. 14. Po wykonaniu tego
zamocowac ttok do ramienia wahacza.

e Zatozy¢ ponownie szlaban zgodnie z instrukcjg narys. 17.

e Ponownie wywazy¢é  system, postepujgc  zgodnie
z procedurg opisang w punktach 4.5i 4.6.

e Ponownie zablokowac¢ sitownik, zgodnie z instrukcjomi
podanymi w punkcie 7.

e Zamienié¢ miejscami podtgczenie koncédwek kabla silnika,
jak pokazano narys. 14, @.

10. AKCESORIA

10.1 Montaz fotokomérki

Szlaban jest wyposazony w boczny profil ostony (umieszczony

w otworze obudowy) pod ktérym znajdujg sie otwory

do zamontowania fotokomodrek Safebeam, BUS Iub

bezprzewodowych.

Aby zainstalowacd fotokomaérki:

1. Zdjg¢ obudowe szlabanu.

2. Wyréwna¢ otwory na obudowie szlabanu z otworami
na odpowiednim aluminiowym profilu ostony po stronie
montazu fotokomorki. Otwory @ stuzg do mocowania
urzgdzenia, a otwér @ — do doprowadzenia kabla.
Dobra¢ wielko$¢ otwordw odpowiednio do rozmiaru kabli i
srub mocujgcych.

3. Podtgczy¢ fotokomérke zgodnie z  dostarczonym
schematem.

4. Umocowac¢ fotokomadrke do bocznej ostony, jak pokazano
narys. 22.

10.2 Montaz zestawu oswietlenia szlabanu

Zainstalowanie zestawu  o$wietleniowego LED  zwieksza
widocznos¢ szZlabanu. Wykonacinstalacje zgodnie zinstrukcjami
na rys. 31 i zabezpieczy¢ utozenie kabla potgczeniowego
w pokazany sposdb, uzywajgc otworu do przeprowadzenia
paskéw wigzgcych, umieszczonych na pionowym wsporniku.
Podtgczy¢ zestaw do wyjscia Out 4 na ptytce elekironicznej
i skonfigurowa¢ go zgodnie z dostepnymi przetgcznikami
(zob. czes¢ dot. ptytki elektronicznej, strona 12, pkt 6).

Upewnié sie, ze dwa gniazda ztgcza majq styk z zytq
l@ przewodu kabla. Jesli lampki szlabanu nie zaswiecq
sie, odwrécié biegunowosé potgczenia.
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10.3 Montaz anteny odbiornika

W przypadku gdy do szlabanu nalezy umocowadé antene,
mozna jg umocowa¢ do ztgcza wbudowanej migajgcej
lampy $wiatet ruchu (lub do plastikowego wspornika, jesli
opcjonalne ztgcze lampy $wiatet ruchu nie jest zamontowane),
jak pokazano na schemacie, narys. 32.

11. NAPRAWY

Aby dokona¢ naprawy, nalezy skontaktowaé sie z auto-
ryzowanym centrum serwisowym FAAC.
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PLYTA STERUJACA E680

2. OPIS ELEMENTOW

1. OSTRZEZENIA

FAAC

Ostrz.ezenie.— przed Wykqnywoniem jo.kic.hkolwiek‘ prac na DISP1 Wyéwietlacz sygnatow/programowania
ptycie sterujgcej (potaczenia, konserwacja itd.) nalezy zawsze: -
* odtgczy¢ zasilanie elekiryczne; DL1 Status urzqdzen BUS
e zainstalowa¢ przed systemem rdznicowy wytgcznik DL2 Status BUS (zob. pkt 5.3)
mogpefgtermmzny o) odpovylednlm progu olktywocu: . DL3 Status LOOP 1
e rozdzielic przewody zasilania od przewoddw sterowania
i bezpieczenstwa (przyciski, odbiornik, fotokomaorki itp.); DL4 Status LOOP 2
* unikac zaktécen elektrycznych, stosujgc osobne ostony lub DL5 Sygnat usterki ptyty
ekranowane kable (z uziemionym ekranem). —
DLé Nieuzywany
DL7 Status kodera
DL8 Nieuzywany
Rys. 1 DL9 Obecnos¢ zasilania ptyty
DL10..DL14 Diody LED statusu wejs¢ (zob. pkt 4.1)
@) @ DL15 Sygnat zwolnionego szlabanu
DL16 Sygnat mocy akumulatora
i DL17 Aktywny kanat radiowy 1
DL18 Aktywny kanat radiowy 2
MOTO(;R J1 Itgcze sygnatu wejsciowego
J2 Itqcze wyjscia cyfrowego
B POWER J3 Ztgcze lampy sygnalizacyjnej
— J4 Itgcze czujnika petli
M2 M1A 710 SUPPLY q J. . pe
[ : 713 J5 Ztgcze silnika
qcze asy
[ ] i + 16 Z BUS 2E
N o 4 -
M1 ® §5aa B J7 Ztgcze kodera ruchu szlabanu
) ) - -
] == J10 Dekoder/minidec/ztgcze ptytki radiowej RP-RP2
— £ 8 BATTERY, fminidec/ztqcze plytd ‘
@ D Jn Ztgcze czujnika zwolnienia szZlabanu
© J12 7tgcze akumulatora awaryjnego
ENCODER 2 s neg
L@a DISP1 i N3 Itgcze napiecia prgdu statego
e gg SW4 § § J14 Ztgcze USB do uaktualniania oprogramowania
. U, ® uktadowego
’ ) @ J15 Itqcze wbudowanej migajgcej lampy Swiatet
2333 3 SW1 Sw2 SW3 ruchu
o o o o a
e m=m= F Klawisz programowania ,,F"”
‘ i ii i i i; i @‘ + Klawisz programowania ,,+"
- Klawisz programowania ,,—"
” zuzaz o ¥ YOTNTMTOOD o p— SW4 Klawisz programowania ,,SETUP”
2 adpd »9%‘ z ¢ ¢535%5¢ Z=5 % 5 5 M1/M1A/M2 Ztgcze opcjonalnych modutéw
>~ Ogtnl 00 33 3 8
0 OO} - i}
8 [~
[a\]

3. DANE TECHNICINE

Napiecie zasilania | 90-240 V~ +6-10% podtqgczone do

sieciowego wytgcznika zasilania
Napiecie zasilania | 346V =

pradem statym

Pobér mocy 270 W

Zasilanie 24V =

akcesoriow

Prad maksymalny | 800 mA

akcesoriow

Temperatura od —-20°C do +55°C

otoczenia pracy

Bezpieczniki 4 automatycznie resetowane

Czas przerwy

Programowalny (od 0 sekund do 4,1 minuty)

Czas pracy

Programowalny (od 0 sekund do 4 minut)

Moc silnika

Programowalna na 50 poziomach

Predkosc¢ silnika

Programowalna na 10 poziomach

Programowalnosé

3 poziomy konfiguracji w celu lepszego
dostosowania do potrzeb

Szybkie ztgcza

1 ztgcze 5-stykowe dla ptytki radiowej
minidec, dekodera, RP/RP2

Programowalne
wyijscia

4 programowalne wyjscia z 19 funkcjami

Specyfikacja

Zarzgdzanie zmniejszaniem predkosci,
koder, wyswietlacz wielofunkcyjny,
technologia BUS, WBUDOWANY DETEK-
TOR PETLI, ztgcze USB do uaktualniania
oprogramowania
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4. POLtACIZENIA ELEKTRYCZNE

FAAC

Rys. 2
Szlaban zwolniony
b ] °° ™
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£ | fotokomoérek i urzadzen
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zob. pkt 4.1.1
T T | P Loop 1| |LooP 2
 ———
4.1 Wejscia ptytki potqczeniowej J1 GND (zaciski 8-9) — minus obwodu zasilania akcesoriéw

OPEN — polecenie otwarcia (N.O. [normalnie otwarty] -
zacisk 3): oznacza generatorimpulsu (np. przycisk), ktéry przez
zwarcie stykdw generuje polecenie otwarcia i/lub zamkniecia
szlabanu.

CLOSE — polecenie zamkniecia (N.O. - zacisk 4): oznacza
generator impulsu (np. przycisk), ktéry przez zwarcie stykow
generuje polecenie zamkniecia szlabanu.

FSW — styk bezpieczenstwa, gdy zamkniety (N.C. [normalnie
zamkniety] zacisk 5): celem tych urzqgdzen zabezpieczajgcych
zamykanie jest ochrona obszaru narazonego na ruch szlabanu
podczas zamykania przez odwrdcenie kierunku jego ruchu.
Urzqdzenia te nigdy nie wtqczajq sie automatycznie podczas
otwierania.

Jesliurzgdzenia zabezpieczajgce zamykanie zostang wigczone
podczas gdy system jest w stanie otwartym, zapobiega to jego
zamknieciu.

A

Jesli urzgdzenia zabezpieczajgce zamykanie nie
sqg podiqczone, zwiera zaciski FSW i GND (rys. 26)
i pozostawia domysing wartosé (wylqczone) funkcji
zabezpieczania FAILSAFE (parametr Ui w konfiguraciji
zaawansowaneyj).

STP — styk STOP (N.C. - zacisk é): oznacza urzgdzenie (np.
przycisk), ktére przy styku otwierania moze zatrzymac ruch
zautomatyzowanego systemu.

c Jesli urzqdzenia zabezpieczajqce funkcje STOP nie sq
podtgczone, zwiera zaciski STOP i GND (rys. 26).

ALM — styk sytuacji awaryjnej (N.C. - zacisk 7): oznacza
urzgdzenie (np. przycisk), ktére wtqgczone w sytuacji awaryjnej
otwiera szlaban az do przywrdcenia styku. To wejscie, gdy jest

witgczone, ma priorytet przed wszystkimi innymi poleceniami.

e Jesli urzgdzenia zabezpieczenia awaryjnego nie sq
podtqgczone, zwiera zaciski ALM i GND (rys. 26).

+24 (zaciski 10-11) — plus obwodu zasilania akcesoriéw

A Maksymalne obcigzenie  akcesoriami  wynosi

800 mA. Aby obliczyé pobér prqdu, nalezy odwotaé
sie do instrukcji dotgczonych do poszczegdlnych
akcesoriéw.

4.1.1 Podtqczanie urzqgdzen zabezpieczajgcych

Ptyta  sterujg E680 stanowi wejscie dla urzgdzenh
zabezpieczajgcych zamykanie, ktére reagujg podczas
zamykania zautomatyzowanego systemu, zabezpieczajgc
obszar bramy przed ryzykiem kolizji.

Urzgdzenia te muszg uzywac sygnatu ze stykami normalnie
zamknietymi  (N.C.) i muszg by¢ potgczone szeregowo
z fotokomdrkami przekaznika, ktéry moze by¢ zainstalowany
w systemie, jak pokazano na rys. 23 do 26.

Rys. 23: potgczenie jednej pary fotokomdrek zamykajgcych
przy wtqgczonej funkcji zabezpieczania FAILSAFE. Ponadto,
aby wykona¢ potgczenia jak pokazano na schemacie, nalezy

ustawi¢ w konfiguracji zaawansowanej parametr Of = 0T

Rys. 24: potgczenie jednej pary fotokomdrek zamykajgcych

bez funkcji zabezpieczania FAILSAFE.

Rys. 25: potgczenie dwdch par fotokomodrek zamykajgcych

bez funkcji zabezpieczania FAILSAFE.

Rys. 26: potqczenie urzgdzen zabezpieczajgcych bez przekaznika
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4.1.2 Podtqczanie fotokomérek typu BUS
Do ptyty sterujgcej E680 mozna podtgczy¢ w technologii
BUS do 8 par fotokomorek. Potgczenia muszg by¢ wykonane
rébwnolegle na ptytce potqgczeniowej Jé przy zastosowaniu
pojedyncze;j linii zasilajgcej/komunikacyjnej, jok pokazano na

rys. 27.

[@ Fotokomérki BUS nie wymagajg zgodnej polaryzacji
potgczen.

8 par fotokomadrek ma nastepujgce funkcje:

Pary fotokomodrek zamykajgcych: maks. 7

Pary fotokomérek dla impulsu otwierania: maks. 1

Po umieszczeniu fotokomdrek BUS nalezy wybrac¢ dla

kazde] pary adres, stosujgc rézne kombinacje ustawien

mikroprzetqcznikéw DIP na fotokomdrkach.

c TEN SAM ADRES NALEZY USTAWIC NA MIKRO-
PRZEtACINIKACH DIP nadajnika i odbiornika kazdej
pary.

[@ Upewnié sie, ze nie ma dwéch lub wiecej par
fotokomérek majqgcych ten sam adres. Jesli nie sq

uzywane akcesoria BUS, zaciski 1 i 2 nalezy pozostawié

wolne.

W ponizszej tabeli jest opisane, w jaki sposéb nalezy ustawic

mikroprzetqgczniki DIP nadajnika i odbiornika fotokomdrek BUS.

Adresowanie par fotokomoérek BUS

MIKROPRZE- ﬂcﬂ”ﬁ | TAKI SAM ﬂcﬂ»ﬁ p|ikROPRZE
EACINIK DIP TX |UUUT < ADRES - U LTy ACZNIK DIP RX
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dip 4 Nr pary Typ
ON | OFF | OFF | OFF 1° para
ON | OFF | OFF | ON 2° para
ON | OFF | ON | OFF 3° para
ON [OFF | ON [ ON | 4°para | Fofokomorki
zamykajgce
ON ON OFF | OFF 5° para
ON ON | OFF | ON 6° para
ON ON ON OFF 7° para
ON ON ON ON | Pojedyncza | OTWIERANIE
IMPULSOWE

Aby umotzliwié dziatanie zainstalowanych akcesoridow
A BUS nalezy je zapisaé w pamieci ptyty, jak opisano
w punkcie 5.3.

4.2 Wyjscia ptytki potgczeniowej J2
OUT 1 — wyjscie 1 z otwartym kolektorem GND (zacisk 13):

Temu wyjsciu mozna przypisa¢ jedng z funkcji opisanych
w konfiguracji zaawansowanej (pkt 6). Wartoscig domysing jest
[H — szlaban OTWARTY lub PRZERWA. Maksymalne obcigzenie:

24 V DC, 100 mA.
OUT 2 — wyijscie 2 z otwartym kolektorem GND (zacisk 15):

Temu wyjsciu mozna przypisa¢ jedng z funkcji opisanych
w konfiguraciji zaawansowanej (pkt 6). Warto$cig domysing
jest 04 — SZLABAN ZAMKNIETY. Maksymalne obcigzenie:

24V DC, 100 mA.

OUT 3 — wyijscie 3 z otwartym kolektorem GND (zacisk 17):
Temu wyjsciu mozna przypisa¢ jedng z funkcji opisanych
w konfiguraciji zaawansowanej (pkt 6). Warto$cig domysing
jest 19 — LAMPA OSTRZEGAWCIZA. Maksymalne obcigzenie:
24 V DC, 100 mA.
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OUT 4 — wyjscie 4 przekaznik (zaciski 19, 20, 21): Temu wyjsciu
mozna przypisa¢ jedng z funkcji opisanych w konfiguracii
zaawansowane] (pkt 6). Wartoscig domysing jest 01 —
OSWIETLENIE SZLABANU. Maksymalne obcigienie: 24 V DC,
800 mA.

4.3 Plytka potqczeniowa J3 (lampa migajgca zewnetrzna)

LAMPA do tych zaciskéw mozna przytgczy¢ zewnetrzng lampe
migajgca FAACLED 24 V DC. Wbudowana migajgca lampa
Swiatet ruchu musi by¢ podtgczona niezaleznie do ztgcza J15.

Lampy zarowej FAACLIGHT 24 V nie mozna podtqczaé
I@ do ztgcza J3

4.4 Ptytka potgczeniowa J4 (czujnik petli)

LOOP 1: petla magnetyczna LOOP 1 (OTWIERANIE, zaciski
24-25): do otwierania. )
LOOP 2: petla magnetyczna LOOP 2 (BEZPIECZENSTWO/

ZAMYKANIE, zaciski 26-27): do funkcji zabezpieczen/zamykania.

4.5 Itgcze J5 (silnik)

Szybkie ztqgcze do podtgczania siinika.

4.6 Itgcze J7 (koder)

Szlaban B680H jest wyposazony w urzgdzenie do wykrywania
kata otwarcia/potozenia ramienia szlabanu, aby zapewnic
wieksze zabezpieczenie przed zgnieceniem dzieki mozliwosci
odwrdcenia kierunku ruchu w momencie wykrycia przeszkody.
To urzgdzenie komunikuje sie z ptytq sterujacq przez ztqgcze J7.

4.7 Itgcze J10 (radio)

Stuzy do szybkiego podtgczania urzgdzenia minidec, dekodera
i odbiornikdw RP / RP2 (zob. rys. 28). Jesli jest uzywany kanat
radiowy 2, np. RP2, to polecenia otwierania i zamykania
zautomatyzowanego systemu mozna wydawacé przez kanat 2
pilota sterowania radiowego. Jedli jest uzywany kanat 1, np. RP,
to mozliwe jest tylko wydawanie polecenia otwierania.
Akcesoria nalezy tgczy¢ z elementami strong wskazujgcg na
gtéowngq listwe ptyty.

A Plyte nalezy wktadaé i wyjmowaé TYLKO po

odtgczeniu zasilania elekirycznego
4.8 Ztgcze J11 (czujnik przerwania wiqzki swiatta)
To ztgcze jest przeznaczone do podtgczenia czujnika
pionowej wigzki swiatta (jesli jest zainstalowana). Czujnik ten

jest opcjonalny. Jedli nie jest zainstalowany, nie nalezy usuwac
zatozonej zworki.

4.9 Itgcze J12 (bateria zasilania awaryjnego)
To ztqgcze jest przeznaczone do podtgczenia akumulatora
(opcja), ktéry zapewnia dziatanie zautomatyzowanego
systemu w wypadku chwilowego braku gtéwnego zasilania.

4.10 Ztgcze J13 (zasilacz 36 V DC)
To ztgcze okablowane fabrycznie stuzy do zasilania ptyty E680

4.11 Itgcze J15 (migajgca lampa swiatet ruchu)
To ztgcze stuzy do podtgczenia migajgcej lampy Swiatet
ruchu. Migajgca lampa $wiatet ruchu wizualnie sygnalizuje
ruch szlabanu i w razie potrzeby steruje dostepem do posesji.

5. PROGRAMOWANIE

Na ptycie E680 sqg dostepne trzy poziomy programowania
umozliwigjgce jej catkowite konfigurowanie i dostosowanie
logiki dziatania do pofrzeb danego zastosowania.

Kazdy z trzech poziomdw jest dostepny za pomocg okreslonej
kombinacji klawiszy.
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Imiana parametréw konfiguracji jest wykonywana

l@ natychmiast, ale zapisanie ich w pamieci nastepuje
dopiero po wyjsciu z programu konfiguracjii powrocie
do wyswietlania statusu zautomatyzowanego systemu.
Jesli urzgdzenie zostanie wytgczone przed powrotem
do wyswietlania statusu zautomatyzowanego systemu,
zmiany nie zostanq zapisane.

5.1 Konfiguracja podstawowa

Wykonywanie podstawowego programowania:

1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk F — zostanie wyswietlona
nazwa pierwszej funkciji.

2. Zwolni¢ przycisk — zostanie wyswietlona wartos¢ tej funkcji
i mozna jg modyfikowa¢ za pomocg przyciskéw + i —.

3. Ponownie nacisng przycisk F — zostanie wyswietlona
nazwa kolejnej funkciji itd.

Ostatnig funkcjq jest St, ktéra pozwala wybraé czy zapisaé zmiany
konfiguracii (), czy wyjs¢ bez zapisywania (N3). Nastepnie na

wyswietlaczu pojawia sie status zautomatyzowanego systemu.
Do funkcji St mozna powrécié w dowolnym momencie.
Aby wyijsé z programu, nalezy nacisnqgé réwnoczesnie
przyciski Fi-.
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KONFIGURACJA
PODSTAWOWA @

Wyswietiacz| Funkcja DomyslInie

- tadowanie wstepnie zdefiniowanych
i zestawdéw parametréw

I Warunki neutralne

Minimalna masa

-1 Maksymalna masa

Przed wykonaniem rozruchu zautomao-
tyzowanego systemu nalezy  ustawié
prawidtowe wartosci zalezne $cisle od
dtugosci ramienia szlabanu oraz liczby
i rodzaju zainstalowanych akcesoridéw.
Aby okresli¢ odpowiednig warto$¢, nalezy
zastosowac tabele 4i 5 ze strony 24.
OSTERZEZENIE: Ustawienie masy
I@ domysinej mniejszej niz w rzeczy-
wistosci moze  spowodowaé
nieodwracalne uszkodzenie szla-
banvu i jego konstrukcji.

Jedli nie chce sie wykonywac¢ Zzadnych
zmian programowania, nalezy pozostawic
warto$é D Wyboérinnejwartosci spowoduje
zatadowanie wybranego wstepnie zdefinio-
wanego zestawu parametréw (zob. pkt 5.2).

Wyswietlacz| Funkcja Domyslnie
l Menu akcesoriéw BUS
20 [
Funkcje zwigzane z tym parametrem —
zob. pkt 5.3
e Logika dziatania
_ - i:
Il Automatyczna -
H Automatyczna 1
I: Potautomatyczna
' PARKING
HH  Automatyczna PARKING
L 1 Condo
LH Automatyczne condo
| DEAD-MAN
I_ I_I Niestandardowy
I Czas przerwy
rr Jest mozliwy tylko przy wyborze logiki M
automatyczne;j. Worfoéé_ przerwy moze U
by¢ ustawiona od & do 55 w przyrostach
po jednej sekundzie. Nastepnie format
wyswietlania zmienia sie na minuty i dziesigtki
sekund (rozdzielone kropkq), a regulacji
mozna dokonywad ze skokiem co 10 s, az
do maksymalnej wartoéci .| minut.
Jedli na wyswietlaczu jest np. wartosé 2.5,
czas przerwy wynosi 2 minuty i 50 sekund.
I_":I Predkosc¢ otwierania _

Reguluje predkos¢ otwierania szlabanu.
I_H_I Predkos$¢ minimalna
I i Predko$¢ maksymalna

OSTERZEZENIE:  Ustawienie  nadmiernej
predkosci moze spowodowaé nieod-
wracalne uszkodzenie szlabanu i jego
konstrukcji.

= Zatadowane obecnie ustawienia domysine

- To menu wskazuje zatadowane obecnie
ustawienia domysline.

Przy zatozeniu, ze parametr DOF ma
wstepnie zdefiniowang wartos¢ 00 (aby
umozliwi¢ warunek neutralnego dostepu
do parametrdw), uzycie tej wartosci
w tym menu umotzliwia zidentyfikowanie
skonfigurowanych obecnie ustawien
domysinych.

Predkos¢ zamykania
Reguluje predko$¢ zamykania szlabanu.
UI_I Predko$¢ minimalna

u Predko$¢ maksymalna

OSTERZEZENIE:  Ustawienie  nadmiernej
predkosci moze spowodowaé nieod-
wracalne uszkodzenie szlabanu i jego
konstrukciji.

Parametr tylko do odczytu

Loop 1

Po aktywaciji tego parametru kazda petla,
ktéra jest podtgczona do Loop 1, bedzie
realizowac funkcje otwierania.

Petla Loop 1 wtgczona

|
I
MZ Petfla Loop 1 wytgczona

Uwaga: Jedli ta funkcja jest wytgczona,
status  wykrywania petli pozostaje nadal
dostepny na jednym z dwdch wyjse,

jesli zostat skonfigurowany (zob. parametry
Ot... 04 w konfiguracji zaawansowane;)
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Wyswietlanie statusu 5T zautomatyzowanego systemu

I@ jest niezwykle wazne dla instalatordw i konserwatorow
systemy, gdyz pozwala rozrézni¢ procesy logiczne
wykonywane przez ptyte sterujgcq podczas ruchu
szlabanu.

Wyswietlacz| Funkcja Domyslnie

|7 Loop 2
- Po aktywacji tego parametru kazda petla,
ktéra jest podtgczona do Loop 2, bedzie [ [

realizowac funkcje BEZPIECZENSTWA/ Na przyktad, jesli zautomatyzowany system jest

%/TMYKANIA' zamkniety, jego status musi wyswietla¢ wartos¢
I Petlaloop 2 wigczona 00, Gdy otrzyma polecenie otwierania, status musi
MO Petla Loop 2 wytgczona zmieni¢ sie na 09, jedli jest wiqgczone wyprzedzajqce

miganie, lub bezposrednio na 05 (ruch otwierania),
(zob. uwage dot. petli Loop 1) a nastepnie na Of — po osiggnieciu przez szlaban

potozenia otwartego.

(|

Czutos¢ Loop 1 !
| Reguluje czutosc petli wykrywajacej pojazd |

Przyktady sekwencji statusu, poczynajgc od potozenia
zamknietego szlabanu

UU Czuto$¢ minimalna

[ s
I Czuto$¢ maksymalna

— = Czuto$é Loop 2 iz

- Reguluje czutos¢ petli wykrywajgcej pojazd ()

Czuto$¢ minimalna
Czuto$¢ maksymalna

I Ruch silnika

[y Uzycie funkcji okre$lonej tym parametrem
umozliwia reczne przestawianie ramienia
szlabanu z koniecznoscig frzymania przy-
(y\:llégg ni%?:i enoclsnleggiv o(;rLZjZ di?vi’ié?gnnig U0 szlaban zamkniety - U5 otwieranie
zautomatyzowanego systemu, nacisniecie
- powoduje zamykanie zautomatyzowao-
nego systemu.

0
O™ Nacisniecie +, otwieranie

_| o .
ZI_ Naci$niecie =, zamykanie

L STATUS ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU:

= Pozwala wyjs¢ z trybu programowania i wybrac czy
zapisac dane.

4 = zakonczy¢ i zapisaé dane

MO = zakohczy¢ bez zapisywania danych

Przy konczeniu programu nalezy nacisng¢ klawisz F,
aby wyswietli¢ status zautomatyzowanego systemu

Szlaban zamkniety

| Szlaban otwarty/
- Przerwa 05 Zamykanie

[ ]

Szlaban otwarty

W spoczynku gotowy do otwarcia "

Ta sekwencja nie zawiera stanéw U5 i iT, ktére odpowiadajq
W spoczynku gotowy do zamknigcia wyprzedzajgcemu miganiv lampy odpowiednio przed

1 [
g

_I | Przerwa otwieraniem i zamykaniem.

:}E, Otwieranie

:IE; Zamykanie 5.2 ZImiana wstepnie zdefiniowanych parametréw

:ﬂ Trwa zabezpieczanie (Failsafe) Ptyta E680 ma sze$¢ wstepnie zdefiniowanych konfiguracii,
'”:I Trwa weryfikacja urzqdzen 2-EASY ktére  umoZliwiajg szybkg adaptacje do  rozmiaru

zainstalowanego ramienia szlabanu i stanowiq punkt wyjscia
do doktadniejszego dopasowania parametréw. Aby wybrac
Wyprzedzajgce miganie, nastepnie ZAMYKANIE jednqg z dostepnych konfiguracji, nalezy zmieni¢ parametr OF

i
Otwieranie AWARYJNE

Wyprzedzajgce miganie, nastepnie OTWIERANIE

ze wstepnie zdefiniowanej wartosci UL (warunki neutralne)
na warto$¢ odpowiadajgcg konfiguracii szZlabanu (dtugose
ramienia, typ i liczba zainstalowanych akcesoridw) podang
Do stanu St mozna przejsé w dowolnym momencie, | w tabelach 4 i 5 na stronie 24 (np. wybra¢ domysing
naciskajgc jednoczesnie Fi -. konfiguracje 04 w przypadku ramienia sziabanu o dtugosci 5 m
ze stopkqg i o$wietleniem).

Aby zakonczy¢ konfiguracije, nalezy naciskac klawisz F, az do
wyswietlenia parametru 57, lub nacisng¢ jednoczesnie Fi -.
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Ta operacja zmienia warto§é parametréw =0 i 5L
w konfiguracji podstawowej oraz parametréw L
i FL w konfiguracji zaawansowanej, ustawiajgc
je na wartosci domyslne pokazane w tabelach

w punkcie 6.3.

W odrdznieniu od innych parametréw wartosé¢ OF nie
jest zapisywana, umozliwiajgc tym samym dostep
do tego menu poprzez ustawienie neutralne, ktére
wyswietlane jest zawsze, gdy jest otwierane menu
konfiguraciji.

=

Jedli nie zamierza sie tadowa¢ zadnego zestawu wstepnie
zdefiniowanych parametréw, nalezy pozostawi¢ wartosé 00
parametru 5T i nacisng¢ klawisz F, aby przej$¢ do nastepnego
parametru.

A

Ustawienie  zestawu  wstepnie  zdefiniowanych
parametréw, ktéry nie odpowiada rzeczywistej konfi-
guracji szlabanu, moze spowodowaé nieodwracalne
uszkodzenie zautomatyzowanego systemu, w szcze-
goélnosci, gdy wartosci domysine odpowiadajg
konfiguraciji z krétszq belkq niz jest w rzeczywistosci.

5.3 Menu akcesoriéw BUS

Ptyta E680 jest przystosowana do podtgczenia 8 par
fotokomodrek w technologii BUS. Aby urzgdzenia podtgczone
do ptyty E680 mogty by¢ wykrywane i zarzgdzane przez nig,
muszg by¢ zapisane w jej pamieci. Aby to zrobi¢, nalezy
postgpic jak nizej:

e Odtgczy¢ zasilanie od ptyty.

e Zainstalowa¢ i zaprogramowac¢ akcesoria, uzywajqc
pozgdanych adresdéw w zaleznosci od funkcji, ktérg majg
spetniac (zob. opis w punkcie 4.1.2).

e Podtgczy¢ zasilanie ptyty.

e Przejs¢ do konfiguracii
w punkcie 5.1

e Gdy w programowaniu dojdzie sie do kroku BL, na
wyswietlaczu pojawi sie NG, wskazujge, ze nie ma zadnych
zapisanych urzgdzen BUS.

¢ Aby wejs¢ do procedury zapisywania, nalezy teraz
nacisng¢ jednoczednie przyciski + i — przez co najmniej
5 sekund (w tym czasie NC na wyswietlaczu bedzie migad).

e Gdy procedura zakonczy sie, jako potwierdzenie na
wyswietlaczu pojawi sie 4.

e Po zwolnieniu przyciskdw + i — na wyswietlaczu pojawi
sie aktualny stan urzgdzen BUS lub ponownie MG, jesli nie
podtgczono zadnych urzgdzen BUS.

podstawowej, jak  opisano

Na rys. 3 pokazano, jakie segmenty wyswietlacza sg skojarzone
z rébznymi typami urzgdzen BUS, ktére mogq by¢ podtgczone
do systemu:

e 1
Status BUS (zawsze wtgczona)
L

-7

/
FSW-CL FSW-OPEN

FSW CL: fotokomorki BUS umieszczone, aby chroni¢ obszar
zamykania bramy

OPEN: fotokomorki BUS uzywane jako generatory impulsu
otwierania

Rys. 3
o)

1
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Nacisniecie klawisza + w trybie wyswietlania statusu urzgdzenh
BUS umozliwia weryfikowanie typdw tych urzgdzen.

Na przyktad ponizsze zdjecie informuje o urzqgdzeniach
zabezpieczajgcych  zamykanie i parze  fotokomorek
dziatajgcych jako generator impulsu otwierania:

%
+[o] /

Aby zautomatyzowany system dziatat prawidtowo,
status segmentdw wyswietlacza cyfry po lewej stronie
musi odpowiadac zautomatyzowanemu systemowi w
stanie spoczynku, bez wtgczonego generatoraimpulsu
bgdz wigczonych urzgdzen zabezpieczajgcych.

Po zadziataniu fotokomdrki ZAMYKANIA  dolne
segmenty wyswietlacza zgasng, jok pokazano na
zdjeciu obok.

Jedli zadziata para fotokomérek generujgcych impuls
OTWIERANIA, wyswietlacz pokaze uktad segmentdw
pokazany na zdjeciu z boku strony — pionowy segment
jest i pozostaje witgczony, az do dezaktywowania
fotokomdrek. Para fotokomdrek  generujgcych I
impuls OTWIERANIA (jesli zadziata) wydaje polecenie
otwierania zautomatyzowanego systemu i zapobiega
jego zamykaniu, az do czasu ich dezaktywowania, podobnie jak
w przypadku normalnego impulsu OTWIERANIA otrzymywanego
z zacisku ptytki J1 (zacisk 3).

System  komunikacji BUS uzywa  funkcji
umozliwiajgcej  przekazywanie  sygnatdw o
potgczenia lub btedach konfiguracji akcesoridow BUS.

samodiagnozy
btedach

Jeldli wystepuje zwarcie na linii BUS, na
wyswietlaczu  pojawig sie  migajace
segmenty LL, jok pokazano na rysunku.
W celu rozwigzania tego problemu nalezy
doktadnie zweryfikowad wykonane

potgczenia.

— |l

—

Jedli wiecej niz jedna para fotokomodrek
ma ten sam adres oraz w wypadku I
btedu wywotania lub funkcji Failsafe, |~
na wyswietlaczu pojawiq sie migajgce
segmenty ER, jak pokazano na zdjeciu obok. Nalezy wtedy
upewnic sie, czy ustawienia sg prawidtowe, biorgc pod uwage
wskazowki podane w punkcie 4.1.2

Status linii BUS i powigzanych z nig sygnatdw wejsciowych
mozna takze okredli¢, analizujgc dwie diody LED — DLI1
(czerwona) i DL2 (zielona). Pozwalajg one bezposrednio
zweryfikowac, czy komunikacja BUS jest aktywna, czy wystepuije
jakis btgd oraz czy sq jakie$s aktywne wejscia lub ich brak.
Status tych diod LED jest opisany w ponizszej tabeli:

e

E H
DL1DL2

O

2Easy BUS
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Opis stanu diody DL1 (czerwona . a
P! Y dlody (cz ) Wyswietlacz| Funkcja Domysinie
Wi, g’rixineorijr?m%?'fsfdgi’rv\vxverqugle (bezpieczenstwa, impuls O Czas wstepne] sygnalizaci
! Yy ] Czas wstepnej sygnalizaciji w sekundach. FIm
Wyt. Zadne wejicie otwierania nie jest aktywne i zadne i
urzgdzenie zabezpieczajgce nie jest wtgczone H | czas minimalny
Opis stanu diody D2 (zielona)) { | czas maksymalny
Swieci | Stan normalny (dioda $wieci réwniez, gdy nie jest o Czuto$é na przeszkody podczas zamykania I
ciqgle | podtgczone zadne urzqdzenie) oL Okredla czuto$é na napotkang przeszkode, =
Wyt. | Zwarcie linii BUS-2EASY (miga co 2,5 sekundy.) zanim nastqpi odwrocenie kierunku ruchu.
Miga Wykryty btad potgczenia BUS-2EASY; powtdrzyc U Czuto$¢ minimalna
szybko | procedure rejestracji. Jesli problem utrzymuie sie: —M )
 sprawdzi¢, czy w systemie nie wystepujq dwa lub St Czutosc maksymaina
wiecej akcesoridw z takim samym adresem (zob. _ | Wyjécie 1
msTrukc_er C!OT' gkce;onow) . . = Ustawienie tej funkciji umozliwia modyfikacje ﬂl_l
* upewnic sig, ze nie wystgpit btqd wywotania typu sygnatu wyjscia 11 wiekszq elastycznos¢ | = !
(liczba podtgczonych urzgdzen jest wieksza podtqczanych urzgdzen zewnetrznych.
lub mniejsza od liczby zapisanych podczas ~Im
konfiguracii) LI Zabezpieczanie (Failsafe)
L | TYP 1 = OSWIETLENIE RAMIENIA SZLABANU
6. Konfiguracja zaawansowana (wyjscie aktywne przy zamknietym szla-
i . ) . banie; wytgczone, gdy szlaban otwarty lub
Aby otworzy¢ procedure konfiguracji zaawansowanej, nalezy ma przerwe; przerywane — gdy szlaban jest
nacisng¢ klawisz F i przytrzymujgc go nacisng¢ klawisz +: w ruchu). Stosowaé tylko z wyjsciem 4!
e po zwolnieniu klawisza + pojawi sie pierwsza dostepna [
funkcja; [ WYLACZONE
e po zwolnieniu réwniez klawisza F zostanie wyéwietlona (13 Szlaban ZAMKNIETY
warto$¢ tej funkcji i mozna jg modyfikowacé za pomocg | Szlaban otwarty lub ma przerwe, wytgcza
klawiszy + i =; ™1 sie podczas wyprzedzajgcego migania
e PO ponownym nacisnieciu i przytrzymaniu klawisza F pojawi __ przy zamykaniu.
sie nazwa nastepnego parametru, a po zwolnieniu klawisza I_I'j Szlaban jest w ruchu OTWIERANIA,
F mozna te warto$¢ zmieniac, uzywajqgc klawiszy + i —; wigcznie z wyprzedzajgcym miganiem.
e po dojsciu do ostatniej funkcji nacisniecie klawisza F I‘HZI Szlaban jest w ruchu ZAMYKANIA,
umotzliwia zapisanie wprowadzonych zmian parametrow 7 wigcznie z wyprzedzajgcym miganiem.
lub wyjscie bez zapisywania tych zmian; wyswietlacz A
przejdzie do trybu wyswietlania statusu wejsé. il 1 Szlabanw SPOCZYNKU
mnQ . .
KONFIGURACJA :::::: Szlaban jest w trybie AWARYJNYM
ZAAWANSOWANA @2 6'2 I witgczona petla LOOPI
H_: wtgczona petla LOOP2
WySwieflacz| Funkcja Domy$inie | | OTWIERANIE dia E680 w trybie SLAVE
iy Moc silnika podczas otwierania | ZAMYKANIE dia E680 w trybie SLAVE
| Regulacja mocy silnika w fazie otwierania. LH:: | :I S7laban ZWOLNIONY
| '—} Nieuzywany
UU Moc minimalna |'E| Nieuzywany
50 Moc maksymalna |, FCAwtqczone
|
cCr Moc silnika podczas zamykanie | _I FCC wtqczone
e Regulacja mocy silnika w fazie zamykania. I H_I Nieuzywany
i |.§. LAMPA OSTRZEGAWCIZA  (wiqczona
—I podczas otwierania i przerwy, miga
mn L podczas zamykania, wytgczona, gdy
::'::: Moc minimalna system jest zamkniety)
I

I Moc maksymalna

Funkcja wstepnej sygnalizacji

Ten parametr jest uzywany do aktywacji| _
lampy migajgcej na 5 sekund przed wybranym o
ruchem szlabanu.

wytgczone

przed kazdym ruchem

przed kazdym ruchem zamykania

przed kazdym ruchem otwierania

tylko na kohcu przerwy
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Wyswietlacz| Funkcja Domyslnie | | Wyswietlacz| Funkcja Domyslnie
o Biegunowosé wyjscia 1 - Programowanie cykli (setki tysiecy):
Umozliwia ustawienie biegunowosci wyijscia: o i Jest uzywane do ustawienia odliczania cykli A
- pracy systemu. Mozna ustawi¢ warto$¢ od i
'-: wyjécie NC 0 do 99 (setek tysiecy cykli). Wyswietlana
- o warto$¢ jest aktualizowana sekwencjg cykli
Mo wyjscie NO w potgczeniu z wartoscig NE. (1 zmniejszenie
wartoéci ML odpowiada 99 zmniejszeniom
. o Lo A wartoéci MNL).
UWAGA: Jedli ustawienie wyjscia jest L ] ) o )
(Failsafe), nalezy zachowad ustawienie MO Funkcja tamoze by¢ uzywanarazemz funkcjq
Wyjécie 2 ML do weryfikowania wykorzystania systemu
_l , . . .
o Typ sygnatu wyjécia 2, zob. ,Wyjécie 1" - i do zgtoszenia serwisowego.
Iz
- Biegunowosé wyjécia 2 B ] |:|=- |S>TATUS| ZAUT”O’MAT«TYéOWANEGO SYSTFMU: e
(g Parametry — zob. , Biegunowo$é wyjécia 1" [ ozwala wyjs¢ z trybu programowania i wybraé czy
o Mo zapisa¢ dane.

Wyijscie 3
Typ sygnatu wyijscia 3, zob. ,,Wyjscie 1"

Biegunowos¢ wyjscia 3
Parametry — zob. ,,Biegunowosé wyjscia 1”

4 =zakonczyé i zapisaé dane

Mo = zakonczy¢ bez zapisywania danych
Przy kohczeniu programu nalezy nacisng¢ klawisz F,
aby wyswietli¢ status zautomatyzowanego systemu

Do stanu St mozna przejs¢ w dowolnym momencie,
naciskajgc jednoczesnie Fi -.

Wyijscie 4
Typ sygnatu wyjscia 4, zob. ,,Wyjscie 1"

Biegunowosé wyjscia 4
Parametry — zob. ,,Biegunowosé wyjscia 1"

Tryb pracy wbudowanej lampy migajgce;.
Umozliwia wybdr dwdch trybdw pracy
wbudowane] lampy migajace] (jesli jest)
podtgczonej do wyijscia J15.
Tryb ,$wiatta ruchu” (stale zielona, gdy
I_I szlaban ma przerwe lub jest otwarty;
- miga na czerwono, gdy szlaban jest
w ruchu; stale czerwona, gdy szlaban
_jest zamkniety)
Lh:' Tryb ,miganie” (miga na czerwono,
gdy szlaban jest w ruch; wytgczona
w kazdym innym przypadku)

Zgtoszenie serwisowe (powigzane z dwoma
nastepujgcymi funkcjami):

Jedli ta funkcja jest aktywna, to na koncu
odliczania (ktére moze by¢ ustawione za
pomocq dwdch funkcji ,,Programowania
cyklu”) wtgcza co 30 sekund na 4 sekundy
lampe (zgtoszenie serwisowe). Moze byc¢
uzyteczne do programowania prac konser-
wacyjnych.

- Aktywne
Mo Wytgczone

Programowanie cykili (tysigce):

Jest uzywane do ustawienia odliczania cykli
pracy systemu. Mozna ustawi¢ warto$¢ od
0 do 99 (tysiecy cykli). Wartos¢ wyswietlana
jest aktualizowana przez sekwencje cykli
i w zaleznoéci od wartosci ML (99 zmniejszen
wartosci nc odpowiada zmniejszeniu ML o 1).
Funkcja ta moze by¢ uzywana razem z funkcjg
NC do weryfikowania wykorzystania systemu
i do zgtoszenia serwisowego.

6.1 Konfiguracja czujnika petli

Ptyta E680 ma wbudowany detektor
indukcyjnego wykrywania pojazddéw.

6.1.1 Specyfikacja:

* Galwaniczne rozdzielenie elektroniki detektora i petli

¢ Automatyczne osiowanie systemu umozliwia
natychmiastowe uruchomienie

¢ Resetowanie na biezgco zmiany czestotliwosci

e Czuto$¢ niezalezna od indukcyjnosci petli

e Regulacja czestotliwosci pracy petli z automatycznym
wyborem

¢ Komunikat zajecia petli z wyswietlaczem LED

e Status petli adresowalny na wyjsciach OUT 1, OUT 2, OUT 3
iOUT 4

6.1.2 Potgczenie:

Petle wykrywania nalezy podtgczy¢ zgodnie ze schematem

podanym na str. 7, rys. 2

- Zaciski 24-25 dla petli LOOP1 = petla z funkcjg otwierania
bramy;

- Laciski 26-27 dla petli LOOP 2 = petla z funkcjg zamykania
i/lub zabezpieczeniem zamykania.

Wiecej informacji dotyczgcych wptywu sygnatéw petli

na zautomatyzowany system mozna znalezé w tablicach

podanych w punkcie 10 ,, TABELA LOGIKI DZIALANIA™.

Aby umozliwi¢ dziatanie podtgczonych petli, nalezy wejs¢
do konfiguraciji podstawowej i ustawi¢ parametry Li i L2 na
4 zgodnie z numerem i typem podtgczonych petli. Jesli jest
zainstalowana tylko jedna petla, nalezy wykona¢ tylko

odpowiedni krok programowania.

Status dziatania detektora petli jest wskazywany przez diody
DL3iDLA4.

petli stuzgcy do

jego
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6.1.3 Kalibracja

Za kazdym razem, gdy jest wtgczane zasilanie ptyty E680,
wbudowany detektor petli wykonuje kalibracje podtgczonych
petli. Dlatego kalibracje mozna wykona¢, odtqczajgc zasilanie
ptyty na co najmniej 10 sekund i po tym czasie ponownie je
witqczyc.

W trybie wyswietlania statusu szlabanu mozna w dowolnym
momencie nacisng¢ klawisz +, aby wykonac¢ kalibracje petli
podtgczonej do LOOP1 lub +, aby wykonac kalibracje petli
podtgczonej do LOOP2.

Program diagnostyczny ptyty wskazuje kalibracje miganiem
diod LED DL3 i DL4, a po jej zakohczeniu wskazuje status
wykrywania petli, jesli jest podtgczona.

Inne sygnaty programu diagnostycznego ptyty sq opisane
W ponizszej tabeli:

Status diody LED Status petli
Wyt Petla wolna
Wt. Petla wtgczona
2}? %\/% Miganie (0,5s) Trwa kalibracja petli
a3 Miga szybko Zwarcie w

obwodrzie petli

Miga powaoli (55s) | Brak petlilub jest

przerwand
O Obie migajg Petla niezgodna
- (kazda 5s) (cewka lub
indukcyjnoé¢ poza
zakresem)

LOOP 1
LOOP 2

Jesli jedna Ilub obie petle magnetyczne nie sq
zainstalowane, detektor petli bedzie po pierwszej
prébie kalibracji utrzymywaé miganie diod co
5 sekund (jak pokazano w powyziszej tabeli).

IS

6.2 Konfiguracja ekspercka

FAAC

6.1.4 Regulacja czutosci

Regulacja czutosci detektora petli powoduje zmiane
indukcyjnosci kazdego kanatu, ktéry pojazd musi wywotacé,
aby aktywowac odpowiednie wyijscie detektora.

Czutosc reguluje sie oddzielnie dla kazdego kanatu za pomocqg

dwoch parametréw Sii S w konfiguracii podstawowe;.

6.1.5 Wykonywanie petli

Petla musi by¢ utozona w odlegtosci co najmniej 15 cm od
nieruchomego obiektu metalowego i co najmniej 50 cm od
poruszajgcego sie obiektu metalowego i nie gtebiej niz 5 cm
od powierzchni kohcowej nawierzchni.

Nalezy uzy¢ standardowych kabli jednobiegunowych
o Srednicy 1,5 mm? (jesli kabel jest uktadany w gruncie
bezposrednio, musi mie¢ podwdjng izolacje). Petla powinna
mie¢ ksztatt kwadratowy lub prostokgtny, co najlepiej osiggnac,
przygotowujgc odpowiedni kanat z PCV lub trasujgc przebieg
w gruncie, jak pokazano na rys. 16 (rogi powinny by¢ $ciete
pod kgtem 45°, aby zapobiec ztamaniu kabla). Utozy¢ kabel,
stosujgc liczbe zwojéw podang w tabeli. Kohce kabla od petli
do ptyty E680 muszg mie¢ forme skretki (co najmniej 20 skrecen
na metr). Unika¢ splgtania sie kabli ( w razie potrzeby zgrzac
przewody i uszczelni¢ koszulkg termokurczliwg) i utozy¢ je
z dala od gtéwnego zasilania.

Obwéd Liczba
petli ZWOojow

£ mniej niz 3 m 6

Ell [odsdoam |5

§ od4doém 4
odédo12m 3
wiecejniz12m | 2

\_ _/

Konfiguracja EKSPERCKA jest stosowana tylko wtedy, gdy niestandardowa logika dziatania zostata juz zapisana.

A
ISy

zautomatyzowany system sqg w petni zrozumiate.

programowania

Przed wykonaniem zmian na tym poziomie nalezy sie upewnié, ze kroki, ktére chce sie wykonaé i ich wptyw na

i

Imiana parametréw trzeciego poziomu powoduje wskazywanie wartosci CLi w parametrach .U pierwszego poziomu

Aby przejs¢ do konfiguracji EKSPERCKIEJ, nalezy nacisnaé klawisz F i przytrzymujgc go, naciskaé klawisz + przez co najmniej 10 sekund.
Uzywanie klawiszy F, +i—w tym menu podlega tym samym regutom co w poprzednich dwdch poziomach programowania

KONFIGURACJA , EKSPERT" @ + @ 10

Wyswietlacz | Funkcja Domyslnie
— Jedli ta funkcja jest aktywna, to po czasie przerwy naostgpi automatyczne| |y = Qufomatyczne
I I zamkniecie. :'_ zamykanie
_ M12 = wytgczone

dla otwierania i CLOSED dla zamykania.

Jedli ta funkcja jest aktywna, zdefiniowane sq dwa rézne tryby operacji wejiciowej: OPEN| '

4 =2 operacje wejsciowe

M2 = wytgczone

ruchu tylko wtedy, gdy jest zmiana statusu wejscia.

Aktywacja rozpoznawania poziomu wejscia OTWIERANIE i ZAMYKANIE (polecenie
stosowane przy konserwacji). Inaczej méwiqc, ptyta rozpoznaje poziom (na przyktad jesli| '
przy wcisnietym przycisku OTWIERANIE naciénie sie STOP, przy drugim wykonaniu system
bedzie kontynuowad otwieranie). Jesli funkcja L3 jest wytqgczona, ptyta wydaje polecenie

I = rozpoznawanie poziomu

M2 = rozpoznawanie zmiany
statusu
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| Aktywacja trybu otwierania DEAD-MAN (przycisk polecenia otwierania musi by¢ caty | 1| = aktywne
I czas wcisniety). Wydanie polecenia OTWIERANIE zatrzyma operacie. '_ Y
M2 =wytqczone

Jedli ta funkcja jest aktywna, to polecenie OTWIERANIE podczas trwania otwierania
zatrzyma ten ruch. - L = zatrzymuje podczas

jesli parametr 0 jest ustawiony na NG, system jest gotowy do otwierania. g otwierania
jesli parametr U jest ustawiony na 4, system jest gotowy do zamykania. = wytqczone

Jedli ta funkcja jest aktywna, to polecenie OTWIERANIE podczas trwania otwierania | || = odwraca ruch

= odwraca fen ruch. Jedli parametry 05 i 0F sq ustawione na NG, polecenie OTWIERANIE | - podczas otwierania
- nie ma wptywu na trwajgce otwieranie. M2 =wytgczone
_ Jesli ta funkcja jest aktywna, to polecenie OTWIERANIE podczas przerwy zatrzymuije te | = podczas przerwy

Il
operacje. Jesli parametry 07 i OH sq ustawione na NG, polecenie OTWIERANIE resetuje | - przerywa jg
|

Czas przerwy. 120 =wytgczone

Jedli ta funkcja jest <:|I<tywn_<|:1_,I Tgrpolecenie OTWIERAl\_.NIE podczas przerwy powoduje | |
e ng N

! = podczas przerwy
zamykanie. Jedli parametry u'ii U sg ustawione na 1iJ, polecenie OTWIERANIE resetuje :'
[

powoduje zamykanie

Czas przerwy. N2 = wytgczone
Ao Jedli ta funkcja jest aktywna, to polecenie OTWIERANIE podczas trwania zamykania I‘I = zatrzymuje
[ zafrzymuje te, operacje, w innym wypadku odwraca ruch. I:IIZI = odwraca
_ Aktywacja trybu zamykania DEAD-MAN (przycisk polecenia otwierania musi by¢ caty | = gkt
“ } czas wcisniety). Wydanie polecenia ZAMYKANIE zatrzyma operacije. - = aktywne
_ M2 =wytgczone
Jedli ta funkcja jest aktywna, to polecenie ZAMYKANIE ma priorytet nad OTWIERANIE, | || = gkt
| ] w innym razie OTWIERANIE mas priorytet nad ZAMYKANIE. - =aklywne
M3 =wytgczone
_ Jedlita funkcjajest aktywna, to polecenie ZAMYKANIE powoduje zamykanie, gdy zostanie | = zamyka, gdy zostanie
Il_l wydone. Dopdki ZAMYKANIE jest aktywne, modut pozostaje w stanie wyprzedzajgcego | —I wydane )
- migania. M2 =zamyka natychmiast
Jesli ta funkcja jest aktywna, to polecenie ZAMYKANIE wydane podczas otwierania | |, = ZAMYKANIE
I_l zatrzymuje te operacje, w przeciwnym razie polecenie ZAMYKANIE odwraca ruch | ZI zatrzymuje ruch
- natychmiast lub gdy otwieranie zostanie zakohczone (zob. takze parametr H). o = ZANk\]YKANlE odwraca
ruc

Jedli ta funkcja jest aktywna i parametr {3 jest ustawiony na MO, to polecenie ZAMYKANIE | || _ ‘ kof )
||_| powoduje natychmiastowe zamykanie po zakonczeniu cyklu otwierania (zapamigtuje - - zorlew OTWQO zakonczeniy
[ ZAMYKANIE). Jesdli parametry i3 i 1 sq ustawione na MU, to polecenie ZAMYKANIE Cyklu oiwierania

powoduje natychmiastowe zamykanie. Mo = zamyka natychmiast

| = powoduije ruch

- w przeciwnym
kierunku

M2 =zawsze zamyka

Gdy system jest zablokowany przez STOP i ta funkcja jest aktywna, to nastepne polecenie
OTWIERANIE powoduje ruch w odwrotnym kierunku. Jesli parametr {5 jest ustawiony na
MO, wtedy zawsze zamyka.

_ Jedli ta funkcja jest aktywna podczas zamykania, to urzgdzenia zabezpieczajgce | | = zamyka po odtgczeniu
“—, zamykanie zafrzymujg i dozwalajg na wznowienie ruchu po ich odtgczeniu, = odwraca
w przeciwnym razie natychmiast odwraca otwieranie. o natychmiast

:I =zamyka, gdy FSW
jest odtgczone
Mo = wytgczone

I_I Jedli ta funkcja jest aktywna, to urzadzenia zabezpieczajace zamykanie zamykajg
system, gdy zostang odtgczone (zob. takze parametr iH).

Jedli ta funkcja jest aktywna i parametr i1 jest ustawiony na 4, to modut bedzie czekaé = zamyka po zakoAczeniu
na zakonczenie cyklu otwierania przed wykonaniem polecenia zamykania wydanego cyklu otwierania
przez urzqdzenia zabezpieczajgce zamykanie. Mo = wytqczone

I'_' Jedli ta fun!(cj_o jest okTywnc_J _podczos zqmykcmio, to petla LOOP2 zotrzym_uje i dozwala |_= = zamyka po odtqczeniu
= na wznowienie ruchu po jej odtgczeniu, w przeciwnym razie natychmiast odwraca | -~

otwieranie. M0 = odwraca natychmiast

=zamyka, gdy petla

m Jedli ta funkcja jest aktywna, to odtgczenie petli LOOP2 powoduje wydanie polecenia '—} LOOP2 jest wolna

cu zamykania (zob. takze parametr ).

M2 =wytgczone
(| =zamyka po
. Jedli ta funkcja jest aktywna i parametr 21 jest ustawiony na 4, to modut bedzie czekaé¢ | = zakonhczeniu cyklu
= na zakonczenie cyklu otwierania przed wykonaniem polecenia zamykania wydanego otwierania
przez petle LOOP2. M2 =wytgczone
_ Jesli ta funkcja jest aktywna: w wypadku przerwy w zasilaniu systemu po jego wznowieniu, | I_I = aktywne
|—'|—' jesli polecenie OTWIERANIE nie jest aktywne, zautomatyzowany system zamyka sie -
- natychmiast. Mo = wytqczone
_ Petla LOOP 1 wydaje polecenie otwierania, a po jego zakonczeniu zamykania, gdy | Il = zamyka, gdy petla
l_l_I zostanie odtgczona (przydatne w wypadku pojazdu przejezdzajgcego przez kolejne - LOOP1 jest wolna
- petle). Jedli wytgczone, nie zamyka systemu po odtgczeniu petli LOOP 1. M2 =wytgczone
AL Jesli ta funkcja jest aktywna, polecenia otwierania i zamykania sq wykonywane tylko '-: = aktywne
— po odtgczeniu urzgdzen zabezpieczajgcych. -
M2 =wytgczone
_ Funkcja A.D.M.A.P. | = akt
I_"_I Jedli ta funkcja jest aktywna, dziatanie urzadzen zabezpieczajgcych jest zgodne | - = aklywne
- z regulacjami francuskimi. mo = wytgczone
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Jedli ta funkcja jest aktywna, to urzgdzenia zabezpieczajace zamykanie zatrzymajqg
podczas zamykania i odwrdcg ruch, gdy zostang odtgczone, w przeciwnym razie
odwrdcg ruch natychmiast.

- =zatrzyma i odwrdci
- ruch po odtqgczeniu.
o = odwrdcei natychmiast

~ 1 | NIEZMIENIAC Ao
—H | NIE ZMIENIAC a0
~5 | NIE ZMIENIAC e
M Jedli ta funkcja jest aktywna, to polecenie LOOP1 ma priorytet przed LOOP2. l:= = aktywne
g M2 = wytqczone
Funkcja UTRZYMAJ ZAMKNIETE/UTRZYMAJ OTWARTE
Jesli ta funkcja jest aktywna, to zautomatyzowany system monitoruje potozenie ramienia
szZlabanu w ustalonych odstepach czasu (zob. parametr Hi). Jesli sziaban nie jest catkowicie
R zamkniety lub catkowicie otwarty (zaleznie od warunku logicznego ptyty sterujgcej), to
HH I zautomatyzowany system wydaje przez maksymalnie 3 sekundy polecenie ZAMYKANIE '—I
- lub OTWIERANIE, aby ustawi¢ szlaban w prawidtowym potozeniu. Jedli po uptynieciu tych -
3 sekund szlaban nie powrdci do potozenia catkowicie zamknietego/otwartego (gdyz
np. belka szlabanu jest zablokowana), funkcja ta zostaje wytaczona, az do otrzymania
nastepnego polecenia OTWIERANIE.
_ Czas aktywacji funkcji UTRZYMAJ ZAMKNIETE / UTRZYMAJ OTWARTE o
H | | Ten parametr okresla w minutach odstepy pomiedzy aktywacjami funkcji UTRZYMAJ =i
ZAMKNIETE / UTRZYMAJ OTWARTE. (od 5 do 59)
- | Odczytywanie czestotliwosci petli Loop 1
Ten parametr pozwala weryfikowaé odczytywanie biezqcej czestotliwosci oscylacji petli
podtgczonej do wejscia Loop 1. Wynik nalezy interpretowac w nastepujgcy sposéb:
Pierwsza cyfra: dziesigtki (kHz)
Druga cyfra: jednostki (kHz)
Kropka dziesietna: setki (kHz)
Na przyktad odczyt 05 interpretuje sie jako 105 kHz
Parametr tylko do odczytu
_ 7 | Odczytywanie czestotliwosci petli Loop 2
r- Ten parametr pozwala weryfikowaé odczytywanie biezqcej czestotliwosci oscylacji
petli podtgczonej do wejscia Loop 2. (wyjasnienie, jak interpretowac wskazanie —
patrz parametr Ri)
Parametr tylko do odczytu
F Wybor czestotliwosci petli Loop 1 FI
Ten parametr pozwala ustawi¢ czestotliwos¢ oscylacji specyficzng dla petli
podtgczonej do wejscia Loop 1 lub zezwoli¢ na wybdr przez system najoardziej
odpowiedniego ustawienia sposrdéd 4 dostepnych.
A Wybdr automatyczny
i-d-3-4 Czestotliwos$¢ 1-2-3-4
Uwaga: Po wyjsciu z menu konfiguracji zaawansowanej jedli zostaty zmienione
ustawienia pracy petli, system wykona ponowng kalibracje. Pozwoli to na odczyt
zaktualizowanej czestotliwosci przy powrocie do tego menu w celu sprawdzenia
parametru Ri lub RE
I: |:l Wybér czestotliwosci petli Loop 2 FI

Ten parametr pozwala ustawi¢ czestotliwos¢ oscylacji specyficzng dla petli
podtgczonej do wejscia Loop 2 lub zezwoli¢ na wybdr przez system najoardziej
odpowiedniego ustawienia sposrdéd 4 dostepnych.

A Wybér automatyczny
i-d-3-4 Czestotliwos$¢ 1-2-3-4
Uwaga: Po wyjsciu z menu konfiguracji zaawansowanej jesli zostaty zmienione
ustawienia pracy petli, system wykona ponowng kalibracje. Pozwoli to na odczyt

zaktualizowanej czestotliwosci przy powrocie do tego menu w celu sprawdzenia
parametru R lub R2
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=_| | Czas utrzymywania wejscia LOOP 1
Jest on uzywany do ustawienia czasu obecnosci na wejsciu Loop 1. Po uptywie A0
tego czasu ptyta wykona samokalibracije i wysle sygnat ,,petla wolna” (dioda LED -
DL3 zgasnie). Po wtgczeniu ptyty zostanie wykonane automatycznie resetowanie.
(N .
3 5 minut
([ nieskonczony
H—"E' Czas utrzymywania wejscia LOOP 2
Jest on uzywany do ustawienia czasu obecnosci na wejsciu Loop 2. Po uptywie o
tego czasu ptyta wykona samokalibracije i wysle sygnat ,petla wolna” (dioda LED
DL4 zgasnie). Po wtgczeniu ptyty zostanie wykonane automatycznie resetowanie.
3 5 minut
gy nieskohczony
|_|| Loop 1, funkcja dla ciezaréwki naczepowej |_=
" Ta funkcja pozwala zwiekszy¢ poziom czutosci w momencie wykrywania, aby -
umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réwniez w przypadku bardzo wysokich pojazddw
lub podczas przejazdu ciggnika z przyczepq.
':‘ witgczone
no wytgczone
HEI Loop 2, funkcja dla ciezaréwki naczepowej I:‘I
Ta funkcja pozwala zwiekszy¢ poziom czuto$ci w momencie wykrywania, aby
umozliwi¢ prawidtowe wykrywanie réwniez w przypadku bardzo wysokich pojazdow
lub podczas przejazdu ciggnika z przyczepq.
[}
| wtgczone
mno wytgczone
- Czas pracy (limit czasu) o
- Maksymalny czas pracy zautomatyzowanego systemu przed zatrzymaniem silnika, ,U
jesli potozenie otwarcia lub zamkniecia nie zostato osiggniete. Te wartos¢ mozna -
ustawi¢ w przedziale od O do 55 w przyrostach po jednej sekundzie. Nastepnie format
wyswietlania zmienia sie na minuty i dziesigtki sekund (rozdzielone kropkg), a regulacii
mozna dokonywacé ze skokiem co 10s, az do maksymalnej wartosci H,i minut.
C STATUS ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU
0z Wyjscie z programu, zapisanie danych i powrdt do trybu wyswietlania statutu
zautomatyzowanego systemu.
6.3 Zestaw wstepnie zdefiniowanych parametréw dF N ne 0 04 ng ne
W ponizszej tabeli pokazano dla kazdego zestawu wstepnie — — = — — —
zdefiniowanych  parametrow  wartosci,  ktére  zostang ruy £ = = cd 30 HO
zatadowane do pamieci karty. =y 25 25 i 5 30 4O
Konfiguracja podstawowa P o o o o o no
dF O 0c @3 04 [@5 06 P 10 Eth 'U |NREENN| (7 A
= 0l ] na - 5 05 oc 35 d5 3B 32 32 ac
b FS no o o o o o
0 e £t ' t & ¢ ol 00 0o |09 oo [ @3 oo
PA an a0 a0 a0 a0 o0 Pl no no Mo o o o
Sc 0 05 05 o4 o2 i) (e no no no Ao no no
L no o no o o o o3 al g al d al d
— 3 o o o no no no
Lo no o no no no no — — —
5'3 DS DEI DS DIE' 05 DE I:"% no no no no no no
- o5 ] 0 ] 0 ol ol
Konfiguracja zaawansowana ==
W ponizszej tabeli pokazano dla kazdego zestawu wstepnie AS no no no =] =] =]
zdefiniowanych  parametfrow  wartosci,  ktére  zostang . o0 o0 o0 o0 oo oo
zatadowane do pamieci karty w przypadku konfiguracii - - -
zggwgngowgnej. riC oo oo oo oo oo oo
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6.4 Domysine parametry konfiguraciji eksperckiej

Ponizsza tabela zawiera wstepnie zdefiniowane ustawienia, ktére
sq charakterystyczne dla réznych rodzajow logiki dziatania.

Krok A A1 E P PA | Cn Ca C
0l Yy | Y | N N | Y | N|Y]|N
0o N N N |y |l Yy | Y ]| Yy |y
n3 N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
4 N N N N N N N Y
ns N | N| Y| N/|N/|N/|N/N
06 N | N| Y| N/|N/|N/|N/N
o N N N N N N N N
0 N N N N N N N N
n9 N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
0 N | N|N/|N/|N|N]|NI|Y
| N N N N N N N N
12 N | N| N| Y| Y | N|N/|[N
13 N | N|N|[N|NJ|N/|NI|N
I N | N[ N|[Y ] Y] Y| Y]|N
15 N N N N N N N N
15 N N N Y Y N N N
7 N Y N N N N N N
18 NlY | N|N|N|N|NI|N
19 N N N Y Y N N N
20 NIy I N|Y | Y| Y] Y ]|N
ol N[l Y | N[Y ] Y| Y] Y]|N
) N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
o3 N | N| N| Y| Y | N|N/|N
oy N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
oo N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
2R N N N N N N N N
21 N N N N N N N N
o9 N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
a9 N | N| N|N/|NJ|N/|N/N
n N | N| N|N/|NJ]Y | Y/ N
7. ROZRUCH

7.1 Weryfikacja diagnostycznych diod LED

Przed uruchomieniem ptyty nalezy upewnic sie, ze status diod
diagnostycznych odpowiada wymaganej logice dziatania. To
znaczy status musi sie zgadzac ze wskazaniami z rys. 4, ktory
odzwierciedla sytuacje, gdy zautomatyzowany system jest
zamkniety i gotowy do otwarcia.

Diody FSW, STOP i ALARM odpowiadajg wejsciom
I@ bezpieczenstwa ze stykami NC, dlatego muszq one sie
swiecié, gdy zautomatyzowany system jest w stanie
spoczynku i gasnqg, gdy odpowiednie urzqgdzenie jest
witgczone.

Wejscia OTWIERANIE i ZAMYKANIE majq styki typu NO,
dlatego zwigzane z nimi diody NIE §wiecq sie, gdy system
jest w stanie spoczynku i zapalajqg sie, gdy podtqgczone
do nich urzqdzenie jest aktywne.

IS

Status linii BUS musi odpowiadaé diodzie DL2 (zielona),
gdy wiqgczona i DL1 (czerwona), gdy
wytgczona. Menu BUS w konfiguracji
podstawowej musi wyswietlaé obraz
pokazany obok, co oznacza, ze nie ma
zadnych aktywnych fotokomérek ani
aktywnych generatoréw impulsu.

Rys. 4

(o] To] [o]

olonb oo o
2] 3756789101 21M1B161718192021]| 2223 (18192021

7.2 Konfiguracja

Przed oddaniem do uzytku ptyta E680 wymaga wykonania
procedury konfiguraciji, podczas ktérej zautomatyzowany
system okresla kgt obrotu ramienia szlabanu i w konsekwenciji

jej frase. Te czynnosci pozwalajg potem prawidtowo zarzgdzac

opdznianiem i przyspieszaniem ruchu silnika.

I@ wykonania cyklu konfiguracji, wyswietlajgc migajqcy

symbol 5E.

Aby wykonac¢ konfiguracije, nalezy:

e Za pomocqg parametru Mt w frybie konfiguracii
podstawowe] sprawdzi¢, czy kierunek ruchu otwierania/
zamykania odpowiada naciskaniu klawiszy (+ / =). Jesli nie,
nalezy w okablowaniu siinika zamieni¢ miejscami przewody
L1iL3, jok pokazano narys. 14, @.

e Ustawi¢ zautomatyzowany system w potozeniu zamknietym,
uzywajgc parametru Mt w trybie konfiguraciji podstawowej
lub urzgdzenia zwalniajgcego, jak opisano w punktach 6i7
na stronie 4.

¢ Nacisngciprzytrzymac przycisk SW4 (klawisz programowania
SETUP), az do czasu, gdy zautomatyzowany system
rozpocznie powolny ruch otwierania. Na wyswietlaczy
bedzie migac 5, wskazujqc rozpoczecie procedury.

e Po osiggnieciu maksymalnego potozenia otwarcia system
wytgczy sie automatycznie.

¢ Nastepnie system rozpocznie ruch zamykania szlabanu.
Na wyswietlaczu bedzie migaé wskazanie 53.

e Po osiggnieciu potozenia zamknietego system zatrzyma
sie  automatycznie, a wyswietlacz powrdci do trybu
wyswietlania biezgcego statusu zautomatyzowanego

systemu (00 — zamkniety).

Przy pierwszym rozruchu ptyta sygnalizuje potrzebe

8. TESTOWANIE ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU

Po zakohczeniu programowania nalezy sprawdzi¢, czy system
dziata prawidtowo.

W szczegdlnosci sprawdzi¢ prawidtowos¢ zasilania zautoma-
tyzowanego systemu i pracy urzqdzen zabezpieczajgcych (jesli
sq podtqgczone) i sprawdzi¢, czy zautomatyzowany system jest
zgodny z aktualnymi standardami bezpieczenstwa.
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9. KONFIGURACJA MASTER/SLAVE

Jedli instalacja ma obstugiwac¢ brame z dwoma szlabanami
umieszczonymipo przeciwnych stronach, to mozna zastosowac
konfiguracje Master/Slave ptyty, ktéra bedzie obstugiwac oba
szlabany. Taka konfiguracja umozliwia uproszczenie polecen
i sygnatéw bezpieczehnstwa (sg one podtgczone tylko do
jednej ptyty) i zapewnigjg doskonatg synchronizacje obu
zautomatyzowanych systeméw.

Urzgdzenie ,Master” (gtdwne) oznacza ptyte, do ktdrej
sg dotgczone wszystkie generatory impulsdw i urzgdzenia
zabezpieczajqce.

Urzgdzenie ,Slave” (podrzedne) oznacza ptyte, ktdra jest
sterowana przez ptyte Master za pomocqg wejs¢ impulsowych,
podczas gdy wejscia bezpieczehstwa sq obchodzone.
Potgczenia elekiryczne i parametry potrzebne do
prawidtowego dziatania systemu w konfiguracji Master/Slave
pokazano na nastepujgcym schemacie:

Urzgdzenie

+24 Master

OUT1
+24
OUT2
+24
OUT3
+24
NO_
com 2
GND

(]
mJ

(

(]
(N
Il

= no

sie|oy

=)

I e A A P Wl N A e e

TCOC 6T BT LT OTST T ET CT

Urzgdzenie
Slave

OPEN
CLOSE
FSW - -

STOP :': -
ALARM FH o= U

ECLS,

tZ+ |[AND
2
I
L

TN N N N N N N N N T

ITOT 6 8 L 9§ ¥ €

FAAC

10. POWIAZANIE

Funkcja powigzania pozwala zarzgdza¢ dwoma szlabanami
umieszczonymi szeregowo (zob. rys.) w taki sposdb, ze otwarcie
jednego jest zalezne od zamkniecia drugiego Operacja ta
moze by¢ jednokierunkowa lub dwukierunkowa.

W szlabanach ustawionych szeregowo nalezy na obu ptytach
ustawi¢ OUT1 INTERLOCK na parametr 18 (zob. drugi poziom
programowania) i potgczy¢ ptyty, jak pokazano na rysunku.

OPEN__
CLOSE
FSW
stop Pl = o
ALARM

o
Il

ITOT 6 8 £ 9 S Vv €

PZ+ AND

+24

OouT1
+24
ouT2
424
OuUT3
+24
NGO
COM &
GND

sie|ay

[ N A e I I e N N g [ A A e A Il e e

TZOC 6T 8T LT OTST T ET CT

OPEN
CLOSE
FSW

STOP
ALARM

ITOT 6 8 £ 9 S Vv €
v+ |[AND

+24

OuUT1
+24
ouT2
424
OouT3
+24

NO
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11. TABELA LOGIKI DZIAtANIA

FAAC

Tab. 1/a
LOGIKA A IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
otfwiera otwiera
: . brak efekfu . .
ZAMKNIETE | ponownie brak efekiu (otwieranie brak efekiu | bonownie brak efekfu
zamyka po wstrzymane) zamyka po
przerwie a4 przerwie
natychmiast -
oﬁ.&ﬂ%ﬁﬁ A brak efektu odwraca do %%eggﬁg brak efektu brak efektu brak efektu
zamykania
resetuje resetuje
evwcvﬁgé resetuje czas zamvka operacja Czas przerwy resetuje czas Czas przerwy
PRZERWY przerwy Y blokowa (zamykanie przerwy (zamykanie
wstrzymane) wstrzymane)
natychmiast - natychmiast natychmiast natychmiast
Z:?A?Eiﬁl?A odwraca do brak efektu %%Tgv?g odwraca do odwraca do odwraca do
otwierania otwierania otwierania otwierania
brak efektu otwiera
ZABLOKOWANE (ofwieranie brak efektu i ponownie brak efektu
zamyka zamyka - A (zamykanie (zamykanie
izamykanie wstrzymane) zamyka po wstrzymane)
wstrzymane) przerwie
Tab. 1/b
LOGIKA A1 IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
otwiera otwiera
: ] brak efektu ’ ]
ZAMKNIETE | ponownie brak efektu (otwieranie brak efektu | ponownie brak efektu
zamyka po wstrzymane) zamyka po
przerwie Y przerwie
tyehmiast . zamyka zamyka
PODCIZAS naty operacja natychmiast po natychmiast po
OTWIERANIA brak: efekfu odwraca do blokowa zakonczeniy brak: efekiu zakonczeniu
Y ofwierania ofwierania
OTWARTA . . )
resetuje czas operacja resetuje czas zamyka, gdy
m%@% przerwy zamyka blokowa zamyka przerwy wytqczone
natychmiast
ooy | Svracade
natychmiast - natychmiast oawraca do zamyka
Z;AOABEAZ\?I?A odwraca do brak efektu %rlaoekrgvcng odwraca do Smelz%m% ponownie,
ofwierania ofwierania yka pe zamyka
zakonhczeniu )
rzerwy ponownie po
P zakohczeniu
otwierania
brak efektu otwiera
- i ] ] ] brak efektu
(otwieranie wstrzymuje i ponownie -
ZABLOKOWANE zamyka zamyka i zamykanie zamykanie zamyka po &?gﬁgg'ee)
wstrzymane) przerwie Y
Tab. 1/c
LOGIKA E IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
brak efekfu
ZAMKNIETE otwiera brak efektu (otwieranie brak efektu otwiera brak efektu
wstrzymane)
PODCIZAS natychmiast
OTWIERANIA operacja blokowa odwraca do operacja blokowa brak efektu brak efektu brak efektu
zamykania
OTWARTA brak efektu brak efektu brak efekfu
W CZASIE zamyka zamyka (zamykanie (zamykanie brak efektu (zamykanie
PRZERWY wstrzymane) wstrzymane) wstrzymane)
PODCIZAS natychmiast natychmiast natychmiast natychmiast
ZAMYKANIA odwraca do brak efektu operacja blokowa odwraca do odwraca do odwraca do
otwierania otwierania otwierania otwierania
g%igﬁﬂg brak efekfu brak efektu
ZABLOKOWANE zamyka zamyka i zamvkanie (zamykanie otwiera (zamykanie
WsTayz/‘n ane) wstrzymane) wstrzymane)

2 W nawiasach wptyw na inne wejscia, gdy jest aktywny impuls
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Tab. 1/d
LOGIKA P IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
otwiera i gdy
brak efektu otwieranie
ZAMKNIETE otwiera brak efektu (otwieranie brak efektu zakonhczone brak efektu
wstrzymane) zamyka, gdy
wytgczone
zamyka zamyka
PODCIZAS natychmiast po operacja natychmiast po
OTWIERANIA e zakofczeniu blokowa brak efektu brak efektu zakofczeniu
otwierania otwierania
OTWARTA brak efekfu brak efekfu brak efekfu .
W CZASIE (zamykanie zamyka (zamykanie (zamykanie zapobiega zamyka, gdy
zamykaniu wytgczone
PRZERWY wstrzymane) wstrzymane) wsirzymane)
natychmiast
. dwraca do .
. blokuje, a gdy od A blokuje, a gdy
rooczas | pobehiet || opeada | wdacione’ | Shernaie | Puigcione
ZAMYKANIA - h blokowa kontynuuje - - kontynuuje
otwierania zamykanie otvweror)lq ) zamykanie
zamyka, jesli
wytgczone
otwiera i gdy
(bg‘fi'bggﬁg brak efektu otwieranie brak efektu
ZABLOKOWANE ofwiera zamyka i zamvkanie (zamykanie zakonczone (zamykanie
wsh my?/n ane) wstrzymane) zamyka, gdy wstrzymane)
wytgczone
Tab. 1/e
LOGIKA PA IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
- otwiera i gdy
i Ooj\r/r(l)i;?wi o brak efektu otwieranie
ZAMKNIETE ng ka Do brak efektu (otwieranie brak efektu zakohczone brak efektu
yKa p wstrzymane) zamyka, gdy
przerwie wytgczone
zamyka zamyka
PODCIZAS natychmiast po operacja natychmiast po
OTWIERANIA brak efekiu zakonczeniu blokowa brak efekiu brak efekiu zakonczeniu
otwierania ofwierania
resetuje
SITVCV?:STI’LE\ resetuje czas zamyka operacja Czas przerwy resetuje czas zamyka, gdy
PRZERWY przerwy blokowa (z?mykome) przerwy wytgczone
wstrzymane
natychmiast
h dwraca do .
: blokuje, a gdy oa A blokuje, a gdy
PODCIZAS natychmiast operacja wytgczone oTW|ergn|0 I po wytgczone
odwraca do brak efektu zakonczeniu
ZAMYKANIA . ) blokowa kontynuuje ) - kontynuuje
otwierania Zamvkanie otwierania Zamvkanie
Y zamyka, jesli Y
\?vyfrqczpng
L otwiera i gdy
%m%&%g ?c?vtiggﬁg brak efektu otwieranie brak efektu
ZABLOKOWANE z%myko po zamyka i zamykanie (zamykanie zakonczone (zamykanie
. wstrzymane) zamyka, gdy wstrzymane)
przerwie wstrzymane) wylgczone
Tab. 1/f
LOGIKA Cn IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
brak efektu
ZAMKNIETE otwiera brak efektu (otwieranie brak efektu otwiera brak efektu
wstrzymane)
zamyka zamyka
PODCIAS natychmiast po h natychmiast po
OTWIERANIA brak efektu Jakohczeni operacja blokowa brak efektu brak efektu Jakohczeniu
otwierania otwierania
OTWARTA brak efekfu brak efekfu brak efektu Jamvka. ad
W CZASIE (zamykanie zamyka (zamykanie (zamykanie brak efektu W {y czb% ey
PRZERWY wstrzymane) wstrzymane) wstrzymane) v1a
) dwraca do . h
natychmiast oawl L natychmiast natychmiast
ZXAOAQE;%«?I?A odwraca do brak efektu operacja blokowa tzbéme{(%maol odwraca do odwraca do
otwierania uplynie giu pFr)z orwy otwierania otwierania
g?ﬁgﬁﬁ; brak efekfu brak efekfu
ZABLOKOWANE otwiera zamyka i 7amvkanie (zamykanie otwiera (zamykanie
wsfay¥r1 ane) wstrzymane) wstrzymane)

2 W nawiasach wptyw na inne wejscia, gdy jest aktywny impuls
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Tab. 1/g
LOGIKA CA IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
otwiera otwiera
: " brak efektu . .
ZAMKNIETE | ponownie brak efekiu (otwieranie brak efekiu I ponownie brak efekfu
zamyka po wstrzymane) zamyka po
przerwie - przerwie -
zamyka zamyka
PODCIAS natychmiast po operacja natychmiast po
OTWIERANIA brak efekfu zakonhczeniu blokowa brak efekfu brak efekiu zakonczeniu
otwierania otwierania
resetuje
evwcvﬁgé resetuje czas zamyka operacja Czas przerwy resetuje czas zamyka, gdy
PRZERWY przerwy blokowa (zamykanie przerwy wytqczone
wstrzymane)
odwraca do
natychmiast . ofwierania natychmiast natychmiast
ZX?A?E&?I?A odwraca do brak efektu %%eggvc\/]g i zamyka po odwraca do odwraca do
otwierania uptynieciu otwierania otwierania
przerwy
otwiera brak efektu otwiera i
. . - ] brak efektu . brak efektu
ZABLOKOWANE Izgronr;ok\ggg zamyka i(g ms&gﬂg (zamykanie Z%%ﬁ:énr')% (zamykanie
przerwie wstrzymane) wstrzymane) przerwie wstrzymane)
Tab. 1/h
LOGIKA C IMPULSY
STAN ZAUTOMA-
TYZOWANEGO OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
SYSTEMU
brak efektu
ZAMKNIETE otwiera brak efektu (otwieranie brak efektu brak efekfu brak efektu
wstrzymane)
PODCIZAS operacja
OTWIERANIA / brak efektu blokowa brak efektu brak efektu brak efektu
brak efektu operacia brak efektu brak efektu
OTWARCIE (zamykanie zamyka b‘IDok owjo brak efektu (zamykanie (zamykanie
wstrzymane) wstrzymane) wstrzymane)
PODCIZAS ng%ggodi / operacja operacja operacja operacja
ZAMYKANIA otwierania blokowa blokowa blokowa blokowa
(bc:?vtigrgﬁg brak efektu brak efektu brak efektu
ZABLOKOWANE otwiera zamyka i zamykanie (zamykanie (zamykanie (zamykanie
wsirzymane) wstrzymane) wstrzymane) wstrzymane)
natychmiast . . . .
operacja operacja operacja operacja
ZABLOKOWANE ogtvv\x//rigrcooni(éo / blokowa blokowa blokowa blokowa

2 W nawiasach wptyw na inne wejscia, gdy jest aktywny impuls
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12. TABELE ZBALANSOWANIA

W nastepujgcych dwdch tabelach wskazano miejsca mocowania ttokéw do ramienia wahacza w zaleznosci od dtugosci
ramienia szlabanu i liczby zainstalowanych na niej akcesoridéw.

Tabela 2 odnosi sie do sprezyny balansowej dla belek o dtugosci rownej lub krotszej niz 5 m, o profilu takim jak na rys. 8, ® na
str. 25 (profil S).

Tabela 3 odnosi sie do sprezyny balansowej dla belek o dtugosci rownej lub krotszej niz 5 m, o profilu takim jak na rys. 8, @ na
str. 25 (profil L).

Rysunek 30 podaje klucz do identyfikowania otwordw mocujgcych na podstawie liczb podanych w tabelach.

FAAC

Tabela 2
Diugosé
ramienia
. 2m 25m 3m 35m 4m 4m 45m 5m Skl
Lainstalowane + (z taczeniem) (z tgczeniem)
akcesoria

Bez akcesoridow

6

Lampy 1

$wiatta/ostona

1
$wiatta/stopka/ 2
2

QNN WQ W [NdN|IDNDN
AW W W | A |[RAN|O®W|®W
G Ahjaja| oA (N
(< T I~ T I~ T <> T I ~> T O <> T [ N [ -
O O OO (OO0 O
(= > T I = > T I~ > T I = T (= > I = > T = > I =)

ostona
$wiatta/stopka
Stopka 1
Ostona 1
Ostona/stopka 2
Tabela 3
Diugosé ramienia gy 5m
(bez 5m 55m é6m 6,5m 7m 75m 8m

Lainstalowane akcesoria * lqczenia)

Bez akcesoriow

Lampy

$wiatta/ostona

$wiatta/stopka/ostona

WQIN|IDNDN DN QNN INMDIN
W W W W | w|lw (NN
W W W | W | A|[|W|Ww|w
A A A IANIAN[RAN]|®|®
A A A AN [O[N|AN[N
Gl A | oo | N[N

(=}

(=}

$wiatta/stopka
Stopka 5 6
Ostona 6
Ostona/stopka
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13. TABELE WYBORU DOMYSLNEGO (parametr oF)

Dwie ponizsze tabele okredlajg prawidtowe wartosci domysine dla pierwszej funkcji konfiguraciji podstawowej w zaleznosci od
dtugosci ramienia szlabanu i liczby zainstalowanych na niej akcesoriow.

Tabela 4 odnosi sie do sprezyny balansowej dla belek o dtugosci réwnej lub krétszej niz 5 m, o profilu takim jak na rys. 8, ® na
str. 25 (profil S).

Tabela 5 odnosi sie do sprezyny balansowej dla belek o dtugosci réwnej lub krétszej niz 5 m, o profilu takim jak na rys. 8, @ na
str. 25 (profil L).

Klucz do identyfikowania otworéw mocujgcych na podstawie liczb podanych w tabelach jest przedstawiony na rys. 30.

Tabela 4
ramenia—3> am 5m
akcosors W I e
Bez akcesoriéw [ f 1 2 2 2 3 3 3 3

Lampy 1 1 2 2 2 3 3 3
$wiatta/ostona 1 1 2 3 3 3 3
Mol 1 | 2 | 2| 3 | 3| 3 | 3
Swiatta/stopka 1 2 2 3 3 3 3

Stopka 1 1 2 3 3 3 3

Ostona 1 1 2 2 3 3 3
Ostona/stopka 1 2 2 3 3 3 3

Tabela 5
Dlugosé ramienia  ___ o 5 .. ) y : s .
Zainstalowane akcesoria * taczenia) " s " =, " a "

Bez akcesoriow 4 4 5 5 5 5 5 6
Lampy 4 4 5 5 5 5 6 6
$wiatta/ostona 4 5 5 6 6 6 6
$wiatta/stopka/ostona 5 5 5 5 6 6
$wiatta/stopka 4 5 5 5 5 6 6 6
Stopka 4 5 5 5 5 5 6 6
Ostona 4 5 5 5 5 6 6
Ostona/stopka 5 5 5 5 5 6
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FAAC

PODRECINIK UZYTKOWNIKA SYSTEMU B680H
. OSTRZEZENIA

1) Firma FAAC nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego
uzytkowania, niezgodnego z przeznaczeniem tego zautomatyzo-
wanego systemu.

2) Firma FAAC nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstfruk-
cyjnych napedzanych elementéw lub za ich znieksztatcenia, ktére
mogqg wystgpi¢ podczas uzytkowania.

3) Zautomatyzowany system ma wbudowane zabezpieczenia przed
zgnieceniem oparte na pomiarach momentu obrotowego.

4)  Firma FAAC nie odpowiada za bezpieczenhstwo i sprawne dziatanie
zautomatyzowanego systemu w przypadku zastosowania kompo-
nentéw nie bedgcych produktami FAAC.

5) Do serwisowania i konserwacji uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci
FAAC.

6)  Nie probuj w zaden sposéb modyfikowac elementéw zautomatyzo-
wanego systemu.

7)  Instalator powinien podac uzytkownikowi wszelkie informacje doty-
czqgce recznej obstugi systemu w sytuaciji awaryjnej oraz przekazac
mu materiaty tekstowe dostarczone wraz z produktem.

8) Dzieciiosoby doroste nie powinny stac blisko dziatajgcego urzadzenia.

9)  Urzadzenia sterowania radiowego i wtgczniki impulsowe powinny by¢
niedostepne dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu uruchomie-
niu systemu.

10) Przechodzenie jest dozwolone tylko, gdy system jest w spoczynku.

11) Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywacé zadnych czynnosci
naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy skontakto-
wac sie z wykwalifikowanych personelem technicznym.

12) Serwis i konserwacja: Sprawnos¢ systemu trzeba sprawdzac nie rzo-
dziej niz raz na 6 miesiecy, w szczegdlnosci nalezy zwrdci¢ uwage na
sprawno$¢ urzqdzen zabezpieczajgcych (uwzgledniajgc site ciqgu
sitownika) oraz urzgdzen zwalniajgcych.

2. OPIS

Zautomatyzowany system sktada sie z ramienia szlabanu
wykonanej z biatego aluminium z odbtyénikami, lamp sygnalizaciji
optycznej, obudowy i pionowego stalowego wspornika. Wewnaqtrz
obudowy znajduje sie mechanizm sitownika sktadajgcy sie
zpionowego wspornika i uktad hydrauliczny z dwoma ttokami,
ktére za pomocq wahacza obracajqg belke szlabanu. Drugi jest
réwnowazony przez sprezyne balansowg umocowang do jednego
z dwdch tokdw . Elektroniczne wyposazenie sterujgce znajduije
sie réwniez na pionowym wsporniku wewnatrz tej obudowy,
a cato$¢ jest chroniona obudowqg zewnetrzng. System ma
regulowane, elekironiczne zabezpieczenie przed zgnieceniem,
urzgdzenie umozliwiajgce zatrzymanie i zablokowanie ramienia
szlabanu wdowolnym potozeniu oraz wygodng obstuge recznq,
umozliwiajgcg zwolnienie jej w wypadku braku zasilania lub
niewydolnosci.

—_—

3. OBStUGA RECINA

Jesli bedzie wymagana reczna obstuga szlabanu w wyniku braku

zasilania elekirycznego lub usterki zautomatyzowanego systemu,

uzy¢ dostarczonego klucza w celu zwolnienia urzgdzenia.

Dostarczony klucz do odblokowania jest albo tréjkatny (rys. 18, @),

albo (opcjonalnie) niestandardowy (rys. 18, @).

e Wtozy¢ klucz do zamka i obréci¢ go w lewo, az zaskoczy nam
miejsce, jak pokazano narys. 18

e Teraz mozna otwiera¢ i zamyka¢ szlaban recznie.

I@ Przy zwolnionym szlabanie silnik moze sie wiqczyé na ok.

3 sekundy. To jest normalne dziatanie okreslone przez
parametry Hold Close/Hold Open (utrzymaj zamkniete/
utrzymaj otwarte)

4. PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIAtANIA

Odcig¢ wszelkie zasilanie elekiryczne systemu, aby zapobiec
przypadkowemu impulsowi otwierania szlabanu podczas tych
prac.

Standardowy tréjkatny klucz odblokowujacy:

- obréci¢ klucz w prawo, az do oporu, nastepnie wyjac go
(rys. 18, @).

Niestandardowy klucz (opcjonalny):

- obréci¢ klucz w prawo, az do oporu, nastepnie wyja¢ go
(rys. 18, @).
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fSEDE - HEADQUARTERS

FAAC S.p.A.

Via Calari, 10
40069 Zola Predosa (BO) - ITALY

Tel. +39 051 61724 - Fax +39 051 758518

www.faac.it - www.faacgroup.com

ASSISTENZA IN ITALIA

SEDE

MILANO

PADOVA

N

tel. +39 051 6172501
www.faac.it/ita/assistenza

ROMA

tel +39 02 66011163
filiale.milano@faacgroup.com

TORINO

tel +39 049 8700541
filiale.padova@faacgroup.com

FIRENZE

tel +39 06 41206137
filiale.roma@faacgroup.com

tel +39 011 6813997
filiale.torino@faacgroup.com

tel. +39 055 301194
filiale.firenze@faacgroup.com

SUBSIDIARIES
AUSTRIA GERMANY BENELUX
FAAC GMBH FAAC GMBH FAAC BENELUX NV/SA

Salzburg, Austria
tel. +43 662 8533950
www.faac.at

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 56796645
faactm.info@faacgroup.com

Freilassing, Germany
tel. +49 8654 49810
www.faac.de

FAAC TUBULAR MOTORS
tel. +49 30 5679 6645
faactm.info@faacgroup.com

Brugge, Belgium
tel. +32 50 320202
www.faacbenelux.com

FAAC TUBULAR MOTORS
Schaapweg 30
NL-6063 BA Vlodrop, Netherlands

www.faac.at www.faac.de tel. +31 475 406014
faactm.info@faacgroup.com
www.faacbenelux.com

AUSTRALIA INDIA SWITZERLAND

FAAC AUSTRALIA PTY LTD FAAC INDIA PVT. LTD FAAC AG

Homebush — Sydney, Australia
tel. +61 2 87565644
www.faac.com.au

CHINA

Noida — Delhi, India
tel. +91 120 3934100/4199
www.faacindia.com

NORDIC REGIONS

Altdorf, Switzerland
tel. +41 41 8713440
www.faac.ch

POLSKA

FAAC SHANGHAI
Shanghai, China
tel. +86 21 68182970

FAAC NORDIC AB
Perstorp, Sweden
tel. +46 435 779500

FAAC POLSKA SP. Z O.0.
Warszawa, Polska
tel. +48 22 8141422

www.faacgroup.cn www.faac.se www.faac.pl
UNITED KINGDOM SPAIN RUSSIA
FAAC UK LTD. F.A.A.C. SA Faac RUSSIA
Basingstoke - Hampshire, UK San Sebastian de los Reyes. Moscow, Russia
tel. +44 1256 318100 Madrid, Spain www.faac.ru
www.faac.co.uk tel. +34 91 6613112

www.faac.es
FRANCE U.S.A. MIDDLE EAST

FAAC FRANCE

Saint Priest - Lyon, France
tel. +33 4 72218700
www.faac.fr

FAAC FRANCE - AGENCE PARIS
Massy - Paris, France

tel. +33 1 69191620

www.faac.fr

FAAC FRANCE - DEPARTEMENT VOLETS

Saint Denis de Pile - Bordeaux, France
tel. +33 5 57551890
fax +33 5 57742970

FAAC INTERNATIONAL INC
Jacksonville, FL - U.S.A.

tel. +1 904 4488952
www.faacusa.com

FAAC INTERNATIONAL INC
Fullerton, California - U.S.A.
tel. +1 714 446 9800
www.faacusa.com

FAAC MIDDLE EAST BRANCH
Dubai Airport Free Zone - Dubai, UAE
tel. +971 42146733

www.faac.ae
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Mww.faac.fr
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