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1 Informacje ogdélne

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Informacje ogéine

1.1 Informacje dotyczace instrukcji

Wersje programu
Urzadzenie sterujgce MGC
i moduly wtykowe

1.2  Objasnienie symboli

Wskazoéwki ostrzegawcze

Wskazowki i zalecenia

Niniejsza instrukcja opisuje urzgdzenie sterujgce MGC

i przynalezne moduty wtykowe od wersji programu podanej na
dole. Numer oprogramowania (Nr software) i wersja
oprogramowania (Wersja software) wyswietlane sg w menu
"Modulinfo".

Informacje dotyczgce montazu, podtgczenia elektrycznego,
usuwania zaktdcen i konserwacji zawarte sg w odpowiedniej
instrukcji eksploatac;i.

Nazwa Nr software Wersja
software
Kontroler master standard 4915,1000 0.13
Kontroler silnika bramy 4915,3000 0.13
2-kanatowy modut detektora 4915,3001 0.12
Modut radiowy 433 MHz 4915,3003 0.12
Modut ethernetowy 4915,3004 0.12

Tabela 1: Wersje programu

Informacje ostrzegawcze oznaczone sg w niniejszej instrukciji
eksploatacji za pomocg symboli. Wskazéwki rozpoczynaja sie od
haset wyrazajgcych rozmiar zagrozenia.

Wskazdéwek tych nalezy koniecznie przestrzegac i postepowac
ostroznie, aby unikng¢ wypadkow, szkdd na zdrowiu i zyciu oséb
oraz szkdd materialnych.

A OSTRZEZENIE

powaznych obrazen ciata.

WSKAZOWKA!

... wyrbznia przydatne wskazowki i zalecenia oraz
informacje potrzebne do wydajnej i bezawaryjnej
eksploatacji.

Hasto OSTRZEZENIE wskazuje na mozliwo$é
wystgpienia niebezpiecznej sytuaciji, ktéra, jesli sie
jej nie zapobiegnie, moze prowadzi¢ do $mierci lub

5816,0006PL / Wersja 01
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Informacje ogélne

1.3 Wymagania w stosunku do fachowcéw

A OSTRZEZENIE

Niebezpieczenstwo zranienia w przypadku
niewystarczajacych kwalifikacji.
Nieprawidtowe obchodzenie sie z maszyng moze

doprowadzi¢ do powaznych szkdd na zdrowiu lub
zyciu 0so6b i szkod materialnych.

Dlatego:

— Woykonanie jakichkolwiek czynnosci zlecaé
zawsze tylko osobom do tego powotanym.

Fachowcy serwisowi MHTM™ MicroDrive to osoby, ktére na
podstawie swojego specjalistycznego wyksztatcenia, wiedzy

i dodwiadczenia oraz znajomo$ci odnosnych norm i przepisow sg
w stanie samodzielnie wykonywaé prace przy urzgdzeniach
elektrycznych i rozpozna¢ mozliwe niebezpieczehstwa. Ci
fachowcy elektrycy zostali dodatkowo przeszkoleni i autoryzowani
przez firme MAGNETIC do wykonywania specjalnych prac
serwisowych i naprawczych przy szlabanach MHTM™ MicroDrive.
W Niemczech fachowiec elektryk musi spetniaé warunki okreslone
w przepisach BHP BGV A3 (np. mistrz elektroinstalator). W innych
krajach obowigzujg odpowiednie przepisy. Nalezy przestrzegac
obowigzujgcych tam przepisow.

8 5816,0006PL / Wersja 01
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2 Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

21 Przeglad: Typy szlabanéw, typy urzadzen sterowniczych, funkcje
wejsciowe i wyjsciowe z mozliwoscia dowolnej parametryzacji lub
trwale przyporzadkowane

W przypadku szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym MGC-Pro
funkcje wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych mogg by¢ dowolnie
parametryzowane.

W przypadku szlabandéw z urzadzeniem sterowniczym MGC
funkcje wejs¢ sg trwale przyporzadkowane.

— Parametryzacja wejs¢ i wyjs¢ patrz strona 22, rozdziat 3.

Typ szlabanu Urzadzenie Wejscia i wyjscia
sterownicze

Z mozliwoscia Trwale

parametryzaciji przyporzadkowane
Access MGC - Tak
Access-L MGC - Tak
Access Pro MGC-Pro Tak -
Access Pro-L MGC-Pro Tak -
Access Pro-H MGC-Pro Tak -
Access Sel MGC-Pro Tak -
Access Sel-L MGC-Pro Tak -
Access XL MGC-Pro Tak -
Access XXL MGC-Pro Tak -
Parking MGC - Tak
Parking Pro MGC-Pro Tak -
Parking Sel MGC-Pro Tak -
Toll MGC - Tak
Toll HighSpeed (MGC) MGC - Tak
Toll HighSpeed MGC-Pro Tak -
(MGC-Pro)
Traffic H1S MGC-Pro Tak -
Traffic H1L MGC-Pro Tak -

Tabela 2: Typy szlabanow, typy urzgdzen sterowniczych oraz funkcje wejsciowe i wyjsciowe

5816,0006PL / Wersja 01
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2.2 Wejscia cyfrowe

Nieprawidlowa parametryzacja
i okablowanie

MGC-Pro: Funkcje wejsciowe z
mozliwoscig dowolnej
parametryzaciji,

MGC: Trwale przyporzadkowane
funkcje wejsciowe

Nastawa fabryczna dla szlabanéw
pionowych "Access", "Parking" i
"Toll"

mNETIC
@)ONTROL’”

A OSTRZEZENIE

A

Niebezpieczenstwo zranienia na skutek
nieprawidlowej parametryzacji i okablowania
urzadzenia sterujgcego.

Nieprawidtowa parametryzacja i okablowanie mogg

prowadzi¢ do powaznych obrazen.

Dlatego:

— Parametryzacje i okablowanie urzadzenia
sterujgcego moga wykonywac tylko biegli
fachowcy lub fachowcy elektrycy.

— Podtgczenie elektryczne nadajnikéw sygnatu do
wejs¢ IN1 do IN8 musi by¢ dopasowane do
parametryzaciji.

O

Zacisk
IN1

IN2
IN3
IN4
INS
ING

IN7
IN8

WSKAZOWKA!

W przypadku szlabanéw z urzgdzeniem
sterowniczym MGC-Pro funkcje wej$¢ cyfrowych
mogg by¢ dowolnie parametryzowane.

W przypadku szlabanéw z urzgdzeniem
sterowniczym MGC funkcje wej$¢ sg trwale
przyporzgdkowane.

— Przeglad patrz strona 9, rozdziat 2.1.

— Parametryzacja wejsc i wyj$c¢ patrz strona 22,
rozdziat 3.

Opis Funkcja
Wejscie 1 Open low priority
(Otwieranie podrzedne)
Wejscie 2 Open low priority
(Otwieranie podrzedne)
Wejscie 3 Vend count (Otwieranie
z zapamietywaniem impulséw)
Wejscie 4 Open high priority
(Otwieranie nadrzedne)
Wejscie 5 Ext. opening loop exit
(Zewnetrzna petla otwierajgca
wyjazd)
Wejscie 6 Close (Zamykanie)
Wejscie 7 Close (Zamykanie)
Wejscie 8 Boom contact input

(Zetkniecie ramienia)

Tabela 3: Nastawa fabryczna "Wejscia cyfrowe" — Access, Parking i Toll

10
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Nastawa fabryczna dla szlabanéw

poziomych "Traffic"

Dostepne funkcje wejsciowe

Funkcja

Open high priority
(Otwieranie nadrzedne)

Open low priority
(Otwieranie podrzedne)
Tryby programu
2,4 do 8:
Open low priority
(Otwieranie podrzedne)
Tryb programu 3:
Close (Zamykanie) /
Open (Otwieranie)

Zacisk
IN1

IN2

IN3

IN4

INS

ING
IN7
IN8

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Opis

Wejscie 1
Wejscie 2
Wejscie 3
Wejscie 4
Wejscie 5
Wejscie 6

Wejscie 7
Wejscie 8

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Funkcja

Open low priority
(Otwieranie podrzedne)

Open low priority
(Otwieranie podrzedne)

Open high priority
(Otwieranie nadrzedne)

Open Service
(Serwis otwierania)

Close Service
(Serwis zamykania)

Close (Zamykanie)
Close (Zamykanie)

Blink signal light (Miganie
lampy sygnalizacyjnej)

Tabela 4: Nastawa fabryczna "Wejscia cyfrowe" — Traffic

O

WSKAZOWKA

Dostepnosc¢ funkcji wejsciowych zalezy od typu
urzgdzenia sterowniczego i od typu szlabanu.
— Przeglad patrz strona 9, rozdziat 2.1.

Funkcje majg wzgledem siebie rézne priorytety. Funkcja "Open
high priority (Otwieranie nadrzedne)" ma najwyzszy priorytet
(priorytet 1). Oznacza to, ze wszystkie inne funkcje, jak "Open low
priority (Otwieranie podrzedne)", "Close (Zamykanie)" itd. sg
ignorowane, kiedy aktywna jest funkcja "Open high priority
(Otwieranie nadrzedne)".

Opis

Do tego wejscia podtgczy¢ przetgcznik strazy pozarnej, zestyki awaryjnego
otwierania itd. To wejScie ma najwyzszy priorytet. Z chwilg wystgpienia na
tym wejsciu +24 V DC nastepuje otwarcie szlabanu. Dopoki wystepuje ten
sygnat, szlabanu nie mozna zamkng¢. Tego wejscia nie wolno uzywac dla
petli otwierajgcych. Ta funkcja wejsciowa jest nadrzedna w stosunku do

wszystkich innych funkcji wejsciowych.

W zaleznosci od trybu programu wymagany jest sygnat ciggty lub impuls.

Tryby programu 2, 4 do 8:
Szlaban otwiera sie z chwilg wystgpienia na tym wejsciu +24 V DC.

Tryb programu 3:

Szlaban zmienia swoj stan z kazdym impulsem, tzn. otwiera sie lub

zamyka.

5816,0006PL / Wersja 01
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Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Funkcja

Open exit
(Otwieranie wyjazdu) "

Vend count

(Otwieranie
z zapamietywaniem
impulsow)

Close
(Zamykanie)

Close low priority
(Zamykanie podrzedne)

Inhibit opening
(Odtgczenie otwierania)

Inhibit opening loop
(Odtaczenie petli
otwierajgcej)

Inhibit signal light
(Odtgczenie lampy
sygnalizacyjnej)

Ext. opening loop entry

(Zewnetrzna petla
otwierajgca wjazd)

Ext. opening loop exit
(Zewnetrzna petla
otwierajaca wyjazd) "

Ext. impact detection
(Zewnetrzny kontakt
kolizyjny)

mNETIC
@:ONTROL”

Opis

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"

Ta funkcja stuzy do selektywnego liczenia np. parkujgcych diugotrwale na
danym parkingu.

Niedostepny dla: szlabanéw poziomych "Traffic"

Wewnetrzna pamie¢ impulséw zlicza impulsy wystepujgce na tym wejsciu.
Impuls musi wystepowac przez ok. 100 do 300 ms. Reset pamieci impulséw
nastawia sie za posrednictwem parametru "Reset behavior (Zachowanie po
zresetowaniu)" w menu "Vend count (Zapamietywanie impulsow)". — Patrz
strona 55, rozdziat 3.14.4.

W zalezno$ci od trybu programu wymagany jest sygnat ciggty lub impuls.
Szlaban zamyka sie z chwilg wystgpienia na tym wejsciu sygnatu
+24 V DC.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Funkcja "Close low priority (Zamykanie podrzedne)" jest podrzedna
w stosunku do wszystkich funkcji otwierania. Szlaban zamyka sie z chwilg
wystgpienia na tym wejsciu sygnatu +24 V DC.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"

Z chwilg wystgpienia na tym wejsciu +24 V DC ignorowane sg wszystkie
polecenia otwarcia z wyjatkiem sygnatoéw "Open high priority (Otwieranie
nadrzedne)" i "Otwieranie wyjazdu". Ta funkcja wejsciowa nie dziata

w trybach programu 1 do 4.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanoéw poziomych "Traffic"

Jezeli ta funkcja wejsciowa jest aktywna, podczas przejazdu przez petle
otwierajgca szlaban pozostaje zamkniety.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzagdzeniem sterowniczym "MGC"
Z chwilg wystgpienia na tym wejsciu +24 V DC lampy sygnalizacyjne nie sg
juz wysterowywane.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanow poziomych "Traffic"

Z chwilg wystgpienia na tym wejsciu +24 V DC nastepuje otwarcie
szlabanu. Do tego wejscia podtgcza sie zewnetrzne petle otwierajgce.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanow poziomych "Traffic"

Z chwilg wystgpienia na tym wejsciu +24 V DC nastepuje otwarcie
szlabanu. Do tego wejscia podtgcza sie zewnetrzne petle otwierajace.

Na ramieniu szlabanu mozna zainstalowac zewnetrzny zestyk wykrywania
kolizji. Dopdki zaden pojazd nie dotyka ramienia szlabanu od dotu, na
wejséciu "Ext. impact detection (Zewnetrzny kontakt kolizyjny" wystepuje
+24 V DC. Jezeli ramie szlabanu uderzy w samochéd, np. w przypadku
niedozwolonego przejazdu pojazdu, odigczone zostanie +24 V DC na
wejsciu "Zewnetrzny kontakt kolizyjny".

Zachowanie szlabanu po wykryciu kolizji mozna nastawi¢ za
posrednictwem menu "Impact settings (Nastawy kolizji)".

— Patrz strona 59, rozdziat 3.14.5.

12
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Funkcja

Boom contact input
(Zetkniecie ramienia)

Additional safety device
(Dodatkowe urzgdzenie
zabezpieczajgce)

Acknowledgement
(Potwierdzenie)

Blink signal light
(Miganie lampy
sygnalizacyjnej)

Parking counter reset

(Reset licznika miejsc do
parkowania)

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Opis

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
Szlaban wyposazony jest opcjonalnie w zestyk zetkniecia ramienia
szlabanu w kotnierzu. Dopdki ramie szlabanu znajduje sie¢ w swoim
prawidtowym potozeniu, na wejsciu "Boom contact input (Zetkniecie
ramienia)" wystepuje +24 V DC. Jezeli np. na skutek kolizji z pojazdem,
ramie szlabanu zostanie przemieszczone ze swojego potozenia, odigczone
zostanie +24 V DC na wejsciu "Boom contact input (Zetkniecie ramienia)".
Szlaban przemieszcza sie do pozycji "Otwarty".

W menu "Boom contact settings (Nastawy zetkniecia ramienia)" nalezy dla
parametru "Enabled/Disabled (Nieaktywny/Aktywny)" wybra¢ opcje
"Enabled (Aktywny)". — Patrz strona 76, rozdziat 3.17.2.

Niedostepny dla: szlabandéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
W przypadku szlabandéw serii Parking i Toll mozna przypisac te funkcje do
wejscia ING.
Do pracy konieczne jest wystepowanie na tym wejsciu +24 V DC. Mozna to
zrealizowaé w nastepujacy sposob:
za posrednictwem urzgdzenia zabezpieczajgcego za pomocg zestyku
bezpotencjatowego
za posrednictwem mostka z drutu, podtgczonego do +24 V DC

Szlaban nie moze zosta¢ zamkniety, jesli sygnat wejsciowy +24 V jest
przerwany.

Jezeli trwa wiadnie proces zamykania szlabanu i sygnat wejsciowy +24 V
zostanie przerwany, a kat nie jest jeszcze mniejszy od kagta odtgczenia dla
parametru "Safety loop close (Zamkniecie petli kontrolnej)", szlaban
otworzy sie ponownie.

Wejscie to moze by¢ uzywane tylko w uzupetnieniu wewnetrznego modutu
detektora i/lub zabezpieczajgcych zapor swietlnych podtgczonych do
zacisku X11.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"
To wejscie wymagane jest dla pracy réwnolegtej. — Wiecej informacji na
temat pracy réwnolegtej zawarto w oddzielnej instrukciji.
Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
Dopoki na wejsciu wystepuje +24 V DC, lampy sygnalizacyjne migajg
z czestotliwoscig 1 Hz.
Ta funkcja wejsciowa nadpisuje nastepujgce nastawy:
parametr "Signallamp A (Lampka sygnalizacyjna A)", wszystkie opcje
parametr "Signallamp B (Lampka sygnalizacyjna B)", wszystkie opcje,
z wyjgtkiem "lllumination strip green (Pas swietlny zielony)".
Funkdji tej mozna uzy¢ do sygnalizacji specjalnej, np. "Parking zajety".
Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"
Za pomocg tego wejscie mozna poprzez przytozenie sygnatu +24 V DC
zresetowac licznik miejsc parkingowych na "0". — Wiecej informacji zawarto
w oddzielnej instrukcji "Modut ECN".
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Urzgdzenie sterujgce MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive
MAGNETIC

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Funkcja Opis
Open Service (Serwis Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"
otwierania) Do tego wejécia podtacza sie np. przetacznik kluczykowy. Kiedy na wejsciu

wystepuje napiecie +24 V DC, szlaban otwiera sie w trybie programu
"Deadman (Czuwak)". Aktywowana jest funkcja wyjsciowa "Tryb serwisowy
aktywny".

Z chwilg wytgczenia napiecia 24 V DC pozycja ramienia szlabanu zalezna
jest ponownie od nastawionego trybu programu i od wartosci na wejsciu.

Close Service (Serwis Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"

zamykania) Do tego wejscia podtacza sie np. przetacznik kluczykowy. Kiedy na wejsciu
wystepuje napiecie +24 V DC, szlaban zamyka sie w trybie programu
"Deadman (Czuwak)". Aktywowana jest funkcja wyjsciowa "Tryb serwisowy
aktywny".
Z chwilg wytgczenia napiecia 24 V DC pozycja ramienia szlabanu zalezna
jest ponownie od nastawionego trybu programu i od wartosci na wejsciu.

1) Ta funkcja ma sens tylko dla automatycznych trybéw programu 5 do 8.

Tabela 5: Funkcja "Wejscia cyfrowe"
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2.3 Wyijscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

MGC-Pro: Funkcje wyjsciowe z

mozliwoscig dowolnej
parametryzacji,

MGC: Trwale przyporzadkowane

funkcje wyjsciowe

Nastawa fabryczna

o

Zacisk
DO1

DO2
DO3
DO4

NO1
NO2
NO3
NO4/NC4

NOS/NC5

NOG/NC6

WSKAZOWKA

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

W przypadku szlabanéw z urzgdzeniem
sterowniczym MGC-Pro funkcje wyj$¢ cyfrowych
moga by¢ dowolnie parametryzowane.

W przypadku szlabandéw z urzgdzeniem
sterowniczym MGC funkcje wyj$¢ sg trwale

przyporzadkowane.

— Przeglad patrz strona 9, rozdziat 2.1.

— Parametryzacja wejs¢ i wyjs¢ patrz strona 22,

rozdziat 3.

Opis
Wyjscie
cyfrowe 1
Wyjscie
cyfrowe 2
Wyijscie
cyfrowe 3
Wyjscie
cyfrowe 4
Przekaznik 1
Przekaznik 2
Przekaznik 3

Przekaznik 4
Przekaznik 5

Przekaznik 6

Funkcja

Boom locking
(Blokada ramienia)

Pulse after passage
(Impuls przejazdu)

Signallamp A
(Lampka sygnalizacyjna A)

Signallamp B
(Lampka sygnalizacyjna B)

Open (Otwarty)
Closed (Zamkniety)
Error (Btad)

Loop active A
(Petla A aktywna)

Loop active B
(Petla B aktywna)

Loop active C
(Petla C aktywna)

Tabela 6: Nastawa fabryczna "WYyjscia cyfrowe" i "Wyjscia przekaznikowe"

5816,0006PL / Wersja 01
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Urzgdzenie sterujgce MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Nastawa fabryczna dla szlabanéw

poziomych "Traffic"

Dostepne funkcje wyjsciowe

Funkcja

Error
(Btad)

Warning
(Ostrzezenie)

Opis

Zacisk
DO1

DO2

DO3

DO4

NO1
NO2
NO3
NO4/NC4

NOS/NC5

NOG/NC6

Opis
Wyjécie
cyfrowe 1
Wyjscie
cyfrowe 2
Wyjécie
cyfrowe 3
Wyjécie
cyfrowe 4
Przekaznik 1
Przekaznik 2
Przekaznik 3

Przekaznik 4

Przekaznik 5:

Przekaznik 6

mNETIC
@:ONTROL”

Funkcja
Locking (Blokada)

Impact detection
(Wykrywanie kolizji)

Loop active A
(Petla A aktywna)

Loop active B
(Petla B aktywna)

Open (Otwarty)
Closed (Zamkniety)
Error (Btad)

Boom angle 30 — 85°
(Kat ramienia 30 — 85°)
Boom angle 60 — 85°
(Kat ramienia 60 — 85°)

Service mode active
(Tryb serwisowy aktywny)

Tabela 7: Nastawa fabryczna "Wyjscia cyfrowe" i
"Wyjscia przekaznikowe" — Traffic

O

WSKAZOWKA!

Dostepnosc¢ funkcji wyjsciowych zalezy od typu
urzgdzenia sterowniczego i od typu szlabanu.
— Przeglad patrz strona 9, rozdziat 2.1.

Kiedy urzadzenie sterujgce wykryje "Btad istotny dla bezpieczenstwa" lub
"Bfad", wyjscie jest dezaktywowane za pomoca tej funkgji (Fail safe).

— Patrz instrukcja eksploatacji szlabanéw, rozdziat "Komunikaty zdarzen,
komunikaty ostrzegawcze i komunikaty btedu na wyswietlaczu".

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"
Kiedy urzadzenie sterujgce wykryje "Ostrzezenie", wyjscie jest
dezaktywowane za pomocg tej funkcji (Fail safe).

Closed Kiedy szlaban zostanie zamkniety, wyjscie aktywowane jest za pomoca tej
(Zamkniety) funkgji.
Open Kiedy szlaban zostanie otwarty, wyjscie jest aktywowane za pomocsg tej
(Otwarty) funkcji.
Closing Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
(Zamykajacy) W czasie procesu zamykania wyjscie jest aktywowane za pomocg tej

funkgiji.
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Funkcja

Opening
(Otwierajacy)

Boom angle
(Kat ramienia)

Pulse after passage
(Impuls przejazdu) "

Sliding door pulse
(Impuls bramy rolowanej)

Boom contact FB
(Potwierdzenie zetkniecia
ramienia)

Signallamp A (Lampka
sygnalizacyjna A)

Signallamp B
(Lampka sygnalizacyjna B)

Signallamp C
(Lampka sygnalizacyjna C)

Locking (Blokada)
Parallel operation

(Tryb réwnolegty)

Acknowledgement
(Potwierdzenie)

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Opis
Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

W czasie procesu otwierania wyjscie jest aktywowane za pomocg tej
funkgiji.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Za posrednictwem tej funkcji nastawia sie dolny i gérny kat. Jezeli ramie
szlabanu znajduje sie w tym zakresie kagtowym, wyjscie jest aktywowane za
pomocg tej funkcji. Jezeli ramie szlabanu znajduje sie poza nastawionym
zakresem katowym, wyjscie jest zdezaktywowane. Po wybraniu funkc;ji
wyjsciowej "Boom angle (Kat ramienia)" mozna za pomocg menu nastawic
dla dolnego i gérnego kata wartosci od 0° do 90°.

Z chwilg wykrycia przejazdu wyjscie wyprowadza za pomocg tej funkc;ji
impuls licznikowy trwajgcy 300 ms. Przejazd moze nastgpi¢ w obu
kierunkach.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
To wyjscie stuzy do sterowania bramy rolowanej. Z chwilg otwarcia

szlabanu wyjscie wyprowadza za pomocg tej funkcji impuls trwajgcy
300 ms.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Szlaban moze by¢ opcjonalnie wyposazony w kotnierzu w zestyk zetkniecia
ramienia. Z chwilg wyzwolenia zestyku zetkniecia ramienia wyjscie z tg
funkcja jest dezaktywowane (fail safe). Wyjscie jest aktywowane z chwilg
przywrdcenia zetkniecia ramienia.

Tego wyjscia mozna uzy¢ do sterowania lampg sygnalizacyjng. Funkcje
tego wyjscia parametryzuje sie za pomocg parametru "Signal mode A (Tryb
sygnalizacji A)", strona 72, rozdziat 3.17.1.

Tego wyj$cia mozna uzy¢ do sterowania lampg sygnalizacyjng. Funkcje
tego wyjscia parametryzuje sie za pomocg parametru "Signal mode B (Tryb
sygnalizacji B)", strona 72, rozdziat 3.17.1.

Tego wyjscia mozna uzy¢ do sterowania lampg sygnalizacyjng. Funkcje
tego wyjscia parametryzuje sie za pomocg parametru "Signal mode C (Tryb
sygnalizacji C)", strona 72, rozdziat 3.17.1.

Opcjonalnie mozna wyposazy¢ szlaban w blokade elektromechaniczna.
Zachowanie szlabanu zalezne jest od zastosowanej blokady. Za pomocg
menu "Locking (Blokada)" wybiera sie wariant zastosowanej blokady

— patrz strona 78, rozdziat 3.17.3.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"

Za posrednictwem tego wyjscia mozliwa jest synchroniczna eksploatacja
dwéch szlabanow.

Te funkcje wyjsciowg nalezy aktywowac za posrednictwem menu
"Master/Slave". — Patrz strona 71, rozdziat 3.16.4.

— Informacje dotyczgce pracy rownolegtej zawarte sg w oddzielnej
instrukcii.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"

To wyjscie wymagane jest dla pracy réwnolegtej.

— Informacje dotyczace pracy réwnolegtej zawarte sg w oddzielnej
instrukcji.
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Urzgdzenie sterujgce MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Funkcja

Impact detection
(Wykrywanie kolizji)

Barrier ready
(Szlaban gotowy)

Service mode active

(Tryb serwisowy aktywny)

Safety active
(Nadzor aktywny)

5 min perman. damping
(5 min ciggtego zajecia)

1. Parking zone full

(1. strefa parkowania
petna)

2. Parking zone full

(2. strefa parkowania
petna)

Up
(Otwarty)
Down
(Zamkniety)

Loop active A
(Petla A aktywna) "

mNETIC
@:ONTROL”

Opis
Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"
Wyjscie z tg funkcjg jest aktywowane, jesli wykryta zostata kolizja. Wyjscie

jest dezaktywowane, kiedy szlaban ponownie znajdzie sie w potozeniu
koncowym.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
Wyjscie z tg funkcjg jest dezaktywowane (Fail safe) po zakonhczeniu
przemieszczenia odniesienia (Homing) i wystgpieniu zwolnienia. — Patrz
réwniez strona 62, rozdziat 3.14.7, opis parametru "Charakterystyka
rozruchu".

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
Wyjscie z tg funkcjg aktywowane jest w nastepujacych przypadkach:
Wytgcznik serwisowy na urzadzeniu sterowniczym ustawiony jest w
potozeniu "Serwis wigczony". Swieci sie czerwona dioda LED.
Na wejsciu "Open Service (Serwis otwierania)" wystepuje napiecie
+24 V DC.
Na wejsciu "Close Service (Serwis zamykania)" wystepuje napiecie
+24 V DC.

Wyjscie z tg funkcjg aktywowane jest, jesli aktywny jest sygnat kontrolny i
szlaban znajduje sie powyzej nastawionego kata odigczenia. Sygnat
kontrolny moze pochodzi¢ z petli kontrolnej, z zapory Swietlnej lub z
urzgdzenia zabezpieczajgcego podtgczonego do wejscia "Dodatkowe
urzadzenie zabezpieczajgce".

— Funkcja wejsciowa "Additional safety device (Dodatkowe urzgdzenie
zabezpieczajgce)" patrz strona 13.

Wyjscie z tg funkcjg wyprowadza 0 V DC (fail safe), jesli petla, zapora
Swietlna lub wejscie "Additional safety device (Dodatkowe urzgdzenie
zabezpieczajgce)" aktywne sg dtuzej niz 5 minut. Kiedy ani Zadna petla, ani
urzgdzenie kontrolne nie sg aktywne, na wyjsciu tym wyprowadzane jest
napiecie +24 V DC.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanow poziomych "Traffic"

Wyjscie z tg funkcjg aktywowane jest, kiedy wszystkie miejsca parkingowe
1. strefy parkowania sg zajete. - Wiecej informacji zawarto w oddzielnej
instrukcji "Modut ECN".

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC" lub
szlabanéw poziomych "Traffic"

Wyjscie z tg funkcjg aktywowane jest, kiedy wszystkie miejsca parkingowe
2. strefy parkowania sg zajete. — Wiecej informacji zawarto w oddzielne;j
instrukcji "Modut ECN".

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"

Dopdki szlaban jest otwierany lub otwarty, aktywne jest wyjscie z tg funkcja.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"

Dopdki szlaban jest zamykany lub zamkniety, aktywne jest wyjscie z tg
funkcjg. Tego sygnatu wyjsciowego mozna uzy¢ np. jako sygnatu
zwolnienia dla podajnika biletow.

Z chwilg zajecia petli indukcyjnej A wyjscie aktywowane jest za pomocg tej
funkgiji.

18
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Funkcja

Loop active B
(Petla B aktywna)

Loop active pulse A
(Petla aktywna impuls A) g

Loop active pulse B
(Petla aktywna impuls B) g

Loop inactive pulse A
(Petla nieaktywna
impuls A) "V

Loop inactive pulse B
(Petla nieaktywna

impuls B) "

Direction 1 Pls A =>B
(Kierunek 1 PIs A =>B) "

Direction 1 Pls B => A
(Kierunek 1 Pls B => A) "

Direction 2 PIs A => B
(Kierunek 2 PIs A =>B) "

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Opis

Z chwilg zajecia petli indukcyjnej B wyjscie aktywowane jest za pomoca tej
funkciji.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Kiedy pojazd wjezdza na petle A (wznoszace zbocze sygnatu), za pomoca
tej funkcji wyjscie wyprowadza impuls.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Kiedy pojazd wjezdza na petle B (wznoszace zbocze sygnatu), za pomoca
tej funkcji wyjscie wyprowadza impuls.

Niedostepny dla: szlabandéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Kiedy pojazd opuszcza petle A (opadajgce zbocze sygnatu), za pomocg tej
funkcji wyjscie wyprowadza impuls.

Niedostepny dla: szlabandéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Kiedy pojazd opuszcza petle B (opadajgce zbocze sygnatu), za pomoca tej
funkcji wyjscie wyprowadza impuls.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

t =300 ms

DO
NO/NC

Mag00113

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

t =300 ms

DO
NO/NC

I

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

B

Mag000114

t =300 ms

DO -
NO/NC

—> —>

Mag00115

Wyijscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

5816,0006PL / Wersja 01
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Urzgdzenie sterujgce MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive
MAGNETIC

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Funkcja Opis
Direction 2 PIs B => A Niedostepny dla: szlabanéw z urzagdzeniem sterowniczym "MGC"
(Kierunek 2 PIs B => A) "
t =300 ms
DO
NO/NC
=
Direction 1 A=>B Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"
(Kierunek 1 A=>B) "
DO
NO/NC
> %
=
Direction 1 B=> A Niedostepny dla: szlabanéw z urzagdzeniem sterowniczym "MGC"
(Kierunek 1 B => A) "
t, t t4
DO
NO/NC
B
«
=
Direction 2 A =>B Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

(Kierunek 2 A =>B) "
ty ) t,

DO
NO/NC

Mag00119
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Funkcja

Direction 2 B => A
(Kierunek 2 B => A) "

Module-Open prior

(Otwieranie nadrzedne
z modutu) 2

Module-Open
(Otwieranie z modutu)?

Module-Close
(Zamykanie z modutu)?

External

(Z zewnatrz) 3

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Wyjscia cyfrowe, wyjscia cyfrowe i przekazniki wyjsciowe

Opis

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

t, ty

DO
NO/NC

<4—

Mag00120a

Niedostepny dla: szlabanéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Za pomocg tej funkcji wyjsciowej mozna wyprowadzi¢ polecenie
"Otwieranie nadrzedne" z modutéw wtykowych, jak np. "Ethernet”, "Radio"
lub "RS485/422". Aby mozliwe byto otwarcie szlabanu za pomocg
Ethernetu, radia lub RS485/422, wyjscie to musi by¢ wyprowadzone na
wejscie "Open high priority (Otwieranie nadrzedne)", np. za pomoca mostka
z drutu. Z sygnatem wyjsciowym mozna odpowiednio powigza¢ sygnaty
zwolnienia po stronie klienta lub potwierdzenia z petli.

Niedostepny dla: szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Za pomocg tej funkcji wyjsciowej mozna wyprowadzi¢ polecenie "Otworz"
z modutéw wtykowych, jak np. "Ethernet”, "Radio" lub "RS485/422". Aby
mozliwe byto otwarcie szlabanu za pomoca Ethernetu, radia lub
RS485/422, wyjscie to musi by¢ wyprowadzone na wejscie "Open
(Otwieranie)", np. za pomocg mostka z drutu. Z sygnatem wyjsciowym
mozna odpowiednio powigzaé sygnaty zwolnienia po stronie klienta lub
potwierdzenia z petli.

Niedostepny dla: szlabanéw z urzadzeniem sterowniczym "MGC"

Za pomocg tej funkcji wyjsciowej mozna wyprowadzi¢ polecenie "Zamknij"
z modutéw wtykowych, jak np. "Ethernet", "Radio" lub "RS485/422". Aby
mozliwe byto otwarcie szlabanu za pomocg Ethernetu, radia lub
RS485/422, wyjscie to musi by¢ wyprowadzone na wejscie "Close
(Zamykanie)", np. za pomocg mostka z drutu. Z sygnatem wyjsciowym
mozna odpowiednio powigzac¢ sygnaty zwolnienia po stronie klienta lub
potwierdzenia z petli.

Niedostepny dla: szlabandéw z urzgdzeniem sterowniczym "MGC"

Funkcja wyjsciowa "Z zewnatrz" umozliwia nadrzedne sterowanie wyjsciem
za posrednictwem modutéw wtykowych, jak np. "Ethernet" lub "RS485/422"
oraz za pos$rednictwem "modutu serwisowego".

1) Ta funkcja dostepna jest tylko przy wetknietym module wtykowym "Detektor".
2) Ta funkcja dostepna jest tylko przy wetknietym module wtykowym "Ethernet" lub "RS485/422".
3) Ta funkcja dostepna jest tylko przy wetknietym module wtykowym "Ethernet"” lub "RS485/422", lub "module

serwisowym".

Tabela 8: Funkcja "WyjScia cyfrowe" i "Przekazniki wyjsciowe"
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Urzadzenie sterujace MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive ”’
MAGNETIC

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3 Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3.1 Bezpieczenstwo

— Patrz rowniez instrukcja eksploatacji szlabanéw, rozdziat
"Bezpieczenstwo pracy i szczegdlne zagrozenia".

3.2 Zmiana jezyka menu

W urzadzeniu sterujgcym MGC fabrycznie jako jezyk menu
nastawiony jest "Angielski".

Zmiany jezyka menu dokonuje sie w nastepujacy sposéb:
1.  Wyswietlany jest widok roboczy.

Select

Mag00446

Rys. 1: Przyktad "Widok roboczy"

2. Dostep do parametryzacji moze by¢ zabezpieczony hastem.
Jezeli ochrona hastem zostata aktywowana, pojawia sie
wezwanie do wprowadzenia hasta.

Password
+] + * -

Rys. 2: Widok "Wprowadzanie hasta"

3. Nacisna¢ przycisk obstugi z prawej strony #.
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4. Wyswietlane jest menu "Main menu (Menu gtéwne)". Menu
"Function (Funkcja)" wyswietlane jest na ciemnym tle, a wiec
jest wybrane.

Main menu

Setup
In-/Outputs

Special functions | |
+] * * W

Mag00447

Rys. 3:  Widok "Main menu (Menu gtéwne)”

5. Za pomoca obu $rodkowych przyciskow +* wybra¢ menu
"System".

Main menu

Special functions
Attachements
Service

=] + +* W

Mag00448

Rys. 4:  Widok "Main menu (Menu gtéwne) —
System"

6. Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony L
Wyswietlane jest nastepujgce wskazanie. Wybrane jest menu
"Language (Jezyk)".

System

Date/Time

] # * 3

Mag00449

Rys. 5:  Widok "Language (Jezyk)"
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7. Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony L
Wyswietlane jest nastepujgce wskazanie. Wybrany jest jezyk
menu "English (Angielski)".

Language

French
Spanish

+] + + W

Mag00450

Rys. 6: Widok "Language (Jezyk) —
English (Angielski)"

8. Za pomoca obu $rodkowych przyciskow 4 | + wybrac jezyk
"German (Niemiecki)". Jezyk "German (Niemiecki)
wyswietlany jest na ciemnym tle.

Language

English
French

] + +* W

Mag00451

Rys. 7: Widok "Language (Jezyk) —
German (Niemiecki)"

9. Za pomoca przycisku z prawej strony ¥ wybra¢ nowy jezyk
menu. Wybdr zaznaczany jest symbolem il

Language

English
French

+] + + W

Mag00452

Rys. 8: Widok "Language (Jezyk) —
German (Niemiecki), krok 2"
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10. Za pomocg przycisku z lewej strony +] opusci¢ menu
"Language (Jezyk)". Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save
changes? (Zapisa¢ zmiany?)".

Language |Z|

Save changes?

X L

Mag00453

Rys. 9: Widok "Pytanie kontrolne —
Save changes?"

Aby odrzuci¢ zmiany bez zapisywania, nalezy nacisng¢ przycisk x
z lewej strony. Jezyk menu "English (Angielski)" pozostanie nadal
aktywny.

11. Potwierdzi¢ pytanie kontrolne przyciskiem z prawej strony W
Nowy jezyk menu "Niemiecki" jest aktywny. Wyswietlany jest
nastepujgcy widok.

System

Datum/Zeit

] # * 3

Mag00454

Rys. 10: Widok "Menu System -
Aktywny jest jezyk menu "Niemiecki"

12. Nacisna¢ kilkakrotnie przycisk obstugi +1z lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy. — Patrz
strona 22, Rys. 1.
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3.3 Wprowadzanie hasta

Hasto nalezy wprowadzi¢, aby:

zmieni¢ parametry urzgdzenia sterujgcego, jesli aktywowana
zostata ochrona hastem

przywrocic fabryczne nastawy parametrow

usung¢ przyporzgdkowanie miedzy wszystkimi recznymi
nadajnikami zdalnego sterowania i modutem wtykowym
"zdalnego sterowania radiowego".

1. Jezeli wymagane jest hasto, wyswietlany jest nastepujgcy

widok:
Password
+] + * *

Rys. 11: Widok "Hasto"

2. Za pomocg obu $rodkowych przyciskow | ¥ wprowadzi¢
pierwszg cyfre hasta.

3. Za pomocg przycisku w2 prawej strony wybra¢ drugg cyfre
hasta. Wyswietlany jest nastepujgcy widok.

Password

« - —

] + + L

Mag00457

Rys. 12: Widok "Wprowadzanie drugiej cyfry hasta"

4. Zapomocg obu srodkowych przyciskéw 4 | * wprowadzié
drugg cyfre hasta.

5. Za pomocg przycisku w2 prawej strony wybrac¢ trzecig cyfre
hasta.

6. Za pomoca obu $rodkowych przyciskow | * wprowadzié
trzecig cyfre hasta.
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7. Zapomocay przycisku ™ z prawej strony wybraé czwartg cyfre
hasta. Wyswietlany jest nastepujacy widok.

Password

x % * [0

] +* * L

Mag00458

Rys. 13: Widok "Wprowadzanie czwartej cyfry hasta”

8. Za pomoca obu srodkowych przyciskow | +* wprowadzié¢
czwartg cyfre hasta.

9. Zatwierdzi¢ hasto przyciskiem ¥ z prawej strony.

3.4 Elementy obstugiurzadzenia sterujacego

Elementy obstugi urzadzenia
sterujagcego MGC (Magnetic Gate Main menu
Controller)

Setup
In-/Outputs
Special functions

+

Mag00121c

Rys. 14: Elementy obstugi urzgdzenia sterujgcego MGC

-~

Menu
Aktualna funkcja 4 przyciskéw obstugi
3  Przyciski obstugi

N
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3.5 Wskazania na urzadzeniu sterujagcym

Przyktad "Widok roboczy" 1 2 3

Mag00126a

Rys. 15: Przykiad "Widok roboczy"

1
2
3
4

Tryb programu, tu tryb programu 4

Typ szlabanu, tu "Access Select”

Aktualny stan szlabanu, tu szlaban zamkniety
Aktualna funkcja prawego przycisku obstugi,

tu wywotanie menu "Main menu (Menu gtéwne)"
Aktualny stan petli indukcyjnych

Aktualna funkcja lewego przycisku obstugi,

tu wywotanie menu "Information (Informacje="

o O

Przyktad "Widok zmiany wartosci" 1 2

/—
Hold-open time I
/ = B 3

4
21 B

Mag00129a

Rys. 16: Przykfad "Widok zmiany wartosci"

1
2
3
4
5

Parametr

Aktualna wartos¢

Mozliwa gérna wartos¢

Mozliwa dolna wartos¢

Aktualne funkcje przyciskow obstugi
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3.6 Symbole na wyswietlaczu

3.6.1 Funkcja przyciskow obstugi

Urzagdzenie sterujgce wyposazone jest w 4 przyciski obstugi.
Funkcje przyciskéw obstugi zmieniajg sie w zaleznosci od
aktualnego widoku na wyswietlaczu. Aktualne funkcje wyswietlane
sg na ekranie.

Symbole @ Opis

Wywotanie menu "Information (Informacje)".
Przewijanie w menu "Information (Informacje)".

Przeprowadzenie strojenia petli.

Wywotanie menu "Menu gtéwne". W menu
"Menu gtéwne" dokonuje sie wszystkich
nastaw.

Menu "Information (Informacje)" — Menu

"Detector (Detektor)": Przeprowadzenie
strojenia petli indukcyjnych.

e ™

+: Opuszczenie aktualnego poziomu menu.
Wyswietlany jest najblizszy wyzszy poziom menu.
f Wywotanie najblizszego nizszego poziomu
menu.

Wybor zadanej opcji lub zgdanej wartos$ci.
Jezeli wybrana zostata Zgdana opcja, pojawia
sie symbol o

Opcja zostata wybrana, ale jeszcze nie zostata
zapisana.

W obrebie poziomu menu:

Przemieszczanie kursora (znacznika) w gére.
W przypadku wartosci nastawy: Zwiekszenie
cyfry.

W obrebie poziomu menu:

Przemieszczanie kursora (znacznika) w doét.

W przypadku wartosci nastawy: Zmniejszenie
cyfry.

Przesuniecie kursora o jedno miejsce w prawo.
Menu "Information (Informacje)" — Menu
"Detector (Detektor)", w przypadku modutu
wtykowego "Detektor (C-D)": Wywotanie widoku

"Detector (C-D) (Detektor (C-D))" i przetgczanie
miedzy "Detector (A-B)" i "Detector (C-D)".

o bt

+ -

E— Tryb programu "Serwis":
- Reczne otwarcie szlabanu
.1||' Tryb programu "Serwis":

Reczne zamknigcie szlabanu

5816,0006PL / Wersja 01
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Symbole  Opis

H Kasowanie komunikatu btedu.
W czasie zmian nastaw: Anulowanie procedury
zmiany.

Tabela 9: Funkcja przyciskow obstugi

3.6.2 Aktualny stan szlabanu

Szlabany pionowe "Access", Szlabany pionowe moga przyjmowac nastepujgce stany:

"Parking" i "Toll"
Symbole  Opis

W Ramie szlabanu zamkniete.

Ramig szlabanu otwarte

- Ramig szlabanu otwiera sie.

fir}

Rozpoznany zostat sygnat zamkniecia.
Wyprzedzenie sygnalizatora Swietlnego aktywne.
Szlaban zamknie sie za 5 sekund. Trwa odliczanie
w dot czasu wyprzedzenia sygnalizatora

=5 swietlnego.

- Ramig szlabanu zamyka sie.

é Urzadzenie kontrolne zajete.

i Pozycja ramienia szlabanu nieznana.
Aktywny jest powrét do pozycji wyjsciowej

& ("Homing").

1] Ramie szlabanu zatrzymane.

T Wystepuje btad, ostrzeZenie lub zdarzenie.

Ramig szlabanu nie znajduje sie juz w kotnierzu.
Zadziatata kontrola zetknigcia ramienia.

Tabela 10: Aktualny stan szlabanu — szlabany pionowe
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Szlabany poziome mogg przyjmowac nastepujace stany:

Kierunek zamykania

Z lewej Z prawej

‘FE; - -
on B .’L L

> B
NSRS

>

Fp&
ﬁh&

Aoo M

Opis

Szlaban otwarty.

Szlaban zamkniety.

Szlaban otwiera sie.

Rozpoznany zostat sygnat zamknigcia.
Wyprzedzenie sygnalizatora
Swietlnego aktywne. Szlaban zamknie
sie za 5 sekund. Trwa odliczanie w dét
czasu wyprzedzenia sygnalizatora
Swietlnego.

Ramie szlabanu zamyka sie.

Urzadzenie kontrolne zajete.

Pozycja ramienia szlabanu nieznana.
"Homing" (przemieszczenie
odniesienia ramienia szlabanu) jest
aktywny.

Ramig szlabanu zatrzymane.

Wystepuje biad, ostrzezenie lub
zdarzenie.

Ramie szlabanu nie znajduje sie juz w
kotnierzu. Zadziatata kontrola
zetkniecia ramienia.

Tabela 11: Aktualny stan szlabanu — szlabany poziome
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3.6.3 Aktualny tryb programu

Symbole  Opis

Aktualny tryb programu,
q. tu tryb programu 4

— Opis tryboéw programu patrz strona 36,
rozdziat 3.11

Tryb programu "Serwis"

}' — Opis trybu programu "Serwis" patrz strona 48,
rozdziat 3.11.9

Tabela 12: Aktualny tryb programu

3.6.4 Aktualny stan petli indukcyjnych

Petle indukcyjne mogg przyjmowacé nastepujgce stany:

Symbole  Opis

@ Petla A badz B podigczona. Dziatanie petli
indukcyjnej jest prawidiowe.

Jezeli symbol miga, petla jest zajeta.

Jezeli wetkniety jest kolejny modut wtykowy

"Detektor", petle indukcyjne oznaczane sg jako

"C"i"D".

Petla zostata zdefiniowana jako petla kontrolna.

— Patrz strona 82, rozdziat 3.22.

Przeprowadzane jest strojenie.

Petla indukcyjna nieaktywna.

Petla indukcyjna wadliwa.

Tabela 13: Aktualny stan petli indukcyjnych

3.6.5 Pozostate symbole

Symbole  Opis

5TOP| Wprowadzono btedne hasto. Odmowa dostepu.
L
|

E Resetowanie wartosci do nastawy fabrycznej.
m .j W tym celu nalezy wprowadzi¢ hasto "0000".

Tabela 14: Pozostate symbole
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3.7 Nastawianie kontrastu wyswietlacza

Nastawianie kontrastu
wyswietlacza

Kontrast wyswietlacza urzgdzenia sterowniczego mozna
regulowac, dopoki wyswietlane jest logo. Logo wyswietlane jest
przez 3 sekundy.

Po kazdym nacignieciu jednego ze $rodkowych przyciskow ¥, +
czas wyswietlania loga wydtuzany jest o 2 sekundy. W ten sposéb
mozna wiec wydtuzy¢ czas na nastawienie kontrastu wyswietlacza.

Aby zwiekszy¢ kontrast (obraz na wyswietlaczu bedzie
ciemniejszy), nacisnaé przycisk

Aby zmniejszy¢ kontrast (obraz na wyswietlaczu bedzie
jasniejszy), nacisng¢ przycisk

Nastawiony kontrast wyswietlacza zostanie zapamietany
automatycznie.

3.8 Parametryzacja ochrony przed dostepem

Mozna zabezpieczy¢ hastem dostep do gtéwnego menu.
— Patrz strona 79, rozdziat 3.18.
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3.9 Parametryzacja opcji

Przykiad: Wybér trybu programu

— Struktura menu patrz strona 93.

— Przeglad trybéw programu patrz strona 36.

1

2.
3.
4

10.

11.
12.

13.
14.

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisngé przycisk obstugi z prawej strony #.
Wyswietlane jest "Main menu (Menu gtéwne)".

Menu "Function (Funkcja)" wyswietlane jest na ciemnym tle,
a wiec jest wybrane. W razie potrzeby za pomoca obu
srodkowych przyciskow 4 , ¥ wybraé menu "Function
(Funkcja)".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi vz prawej strony.

Menu "Prog. mode (Tryb programu)" wyswietlane jest na
ciemnym tle, a wiec jest wybrane.

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi ¥ z prawej strony.
Wyswietlana jest lista mozliwych trybdw programu.

Za pomoca obu srodkowych przyciskow 4 | + wybraé
zadany tryb programu.

Za pomocg przycisku z prawej strony v wybra¢ nowy tryb
programu. Wybor zaznaczany jest symbolem .
Za pomocg przycisku z lewej strony +] opusci¢ menu.

Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save changes? (Zapisa¢
zmiany?)".

Aby zapisa¢ zmiany, nacisng¢ przycisk z prawej strony L
Aktywowany jest nowy tryb programu.

Aby nie zapisywac¢ zmian, nacisng¢ przycisk z lewej strony
X Nadal aktywny jest stary tryb programu.

Wyswietlane jest "Function (Funkcja)".

Nacisng¢ kilkakrotnie przycisk obstugi L P lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy

34
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3.10 Parametryzacja wartosci

Przyktad: Zmiana czasu
podtrzymania otwarcia

roDN -~

1.

12.

13.
14.

15.
16.

17.

18.
19.

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisngé przycisk obstugi z prawej strony #.
Wyswietlane jest "Main menu (Menu gtéwne)".

Za pomoca obu srodkowych przyciskow 4 | +* wybra¢ menu
"Setup (Nastawy)".

Zatwierdzi¢ wybér przyciskiem obstugi z prawej strony L

Za pomoca obu srodkowych przyciskow 4 | +* wybra¢ menu
"Delays (Opdznienia)".

Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony W

Parametr "Hold-open time (Czas podtrzymania otwarcia)"
wyswietlany jest na ciemnym tle, a wiec jest wybrany. W razie
potrzeby za pomocg obu $rodkowych przyciskow ¥ | +*
wybra¢ parametr "Hold-open time (Czas podtrzymania
otwarcia)".

Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony W

Wyswietlana jest aktualna wartos¢ czasu podtrzymania
otwarcia. Kursor miga pod pierwszg cyfra.

Za pomocg obu srodkowych przyciskow 4 | ¥ nastawic
zgdang cyfre.

Za pomocg przycisku z prawej strony L3 przesungc¢ kursor
W prawo.

Kursor miga pod drugg cyfra.

Za pomoca obu $rodkowych przyciskow 4 | ¥ nastawic
zadang cyfre.

Nacisng¢ przycisk z prawej strony .

Za pomocg przycisku z lewej strony +] opuscic¢ parametr
"Hold-open time (Czas podtrzymania otwarcia)".

Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save changes? (Zapisa¢
zmiany?)".

Aby zapisaé zmiany, nacisng¢ przycisk z prawej strony L
Aktywowany jest nowy czas podtrzymania otwarcia.

Aby nie zapisywa¢ zmian, nacisng¢ przycisk z lewej strony
X Nadal aktywny jest stary czas podtrzymania otwarcia.

Wyswietlane jest menu "Delays (Opdznienia)".

Nacisna¢ kilkakrotnie przycisk obstugi *1 z lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.
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3.11 Przeglad trybéw programu

3.11.1  Tryby programu dla szlabanéw pionowych "Access", "Parking" i

"Toll"

Przeglad tryboéw programu

Wybér trybu programu

Dla szlabanéw pionowych MHTM™ MicroDrive "Access", "Parking"
i "Toll" dostepnych jest 8 trybdw programu i tryb serwisowy.

Tryby programu od 1 do 4 to tryby reczne. W trybach recznych
szlaban musi zosta¢ zamkniety recznie po przejezdzie pojazdu.

Tryby programu od 5 do 8 to tryby automatyczne. W trybach
automatycznych szlaban zamyka sie po przejezdzie pojazdu
automatycznie.

Program
1
2
3

>

Opis

Maintained contact (Sygnat ciaggty)
Deadman

Pulse control (One button)
(Przycisk wtgcz)

Two-pulse control (Two buttons)

(Dwa przyciski (przyciski Otwérz/Zamknij))
(Nastawa fabryczna)

Automatic (5) (Automatycznie (5)):
z czasem podtrzymania otwarcia

Automatic (6) (Automatycznie (6)):

z czasem podtrzymania otwarcia

i odtgczeniem petli otwierajgcej w przypadku
przejazdu w przeciwnym kierunku

Automatic (7) (Automatycznie (7)):
bez czasu podtrzymania otwarcia

Automatic (8) (Automatycznie (8)):
bez czasu podtrzymania otwarcia i
z odtgczeniem petli otwierajgcej w przypadku
przejazdu w przeciwnym kierunku

Serwis

Tabela 15: Prog. mode (Tryby programu) — szlabany pionowe "Access”,
"Parking" i "Toll"

— Inny tryb programu wybiera sie zgodnie z rozdziatem 3.7,

strona 33.

O

WSKAZOWKA!

Ze wzgleddéw bezpieczenstwa pierwszy ruch
ramienia po zmianie trybu programu wykonywany
jest z matg predkoScig.

36
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3.11.2  Tryby programu dla szlabanéw poziomych "Traffic"

Przeglad trybéw programu

Wybér trybu programu

Dla szlabandéw poziomych MHTM™ MicroDrive "Traffic" dostepne
sg 4 tryby programu i tryb serwisowy.

Tryby programu od 1 do 4 to tryby reczne. W trybach recznych
szlaban musi zosta¢ zamkniety recznie po przejezdzie pojazdu.

Program Opis
1 Maintained contact (Sygnat ciggty)
2 Deadman
(Nastawa fabryczna)
3 Pulse control (One button)
(Przycisk wtacz)
4 Two-pulse control (Two buttons)
(Dwa przyciski (przyciski Otwdrz/Zamknij))
o Serwis

Tabela 16: Prog. mode (Tryby programu) — szlabany poziome "Traffic"

— Inny tryb programu wybiera sie zgodnie z rozdziatem 3.7,
strona 33.

WSKAZOWKA!
Ze wzgleddw bezpieczenstwa pierwszy ruch

ramienia po zmianie trybu programu wykonywany
Jest z matg predko$cig.
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3.11.3 Tryb 1: Maintained contact (Sygnat ciagty)

Typowe zastosowanie

Zasada dziatania

Obstugiwane funkcje wejsciowe

W przypadku szlabanéw pionowych tryb "Maintained contact
(Sygnat ciagty)" nadaje sie np. do sterowania réwnolegtej pracy
dwéch szlabanow.

— Patrz strona 71, rozdziat 3.16.4 "Master/Slave".

W przypadku szlabanéw poziomych tryb "Maintained contact
(Sygnat ciagty)" nadaje sie np. do sterowania za pomoca
przetagcznika.

Szlaban obstugiwana jest wytacznie za posrednictwem
przetgcznika.

W przypadku zamknigcia przetgcznika nastepuje zamknigcie
szlabanu Po otwarciu przetacznika otwierana jest rogatka.

Kierunek Funkcja wejsciowa Rodzaj sygnatu

Otwieranie Open high priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie
nadrzedne)

(priorytet 1)
Zamykanie Close (Zamykanie) Sygnat ciggly
(priorytet 2)
Tabela 17: Obstugiwane funkcje wejsciowe "Sygnat ciggty”
— Patrz rowniez strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".
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3.11.4

Typowe zastosowanie

Zasada dziatania

Obstugiwane funkcje wejsciowe

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Tryb 2: Deadman (Czuwak)

W przypadku szlabanéw pionowych tryb "Deadman (Czuwak)"
nadaje sie do stosowania na parkingach i na terenach zaktadéw.
Szlaban musi by¢ obstugiwany przez portiera.

W przypadku szlabanéw poziomych tryb "Deadman (Czuwak)"
nadaje sie do stosowania na liniach produkcyjnych, ze
sterowaniem przez nadrzedne urzgdzenie sterownicze.

Szlaban obstugiwany jest za pomocg dwoch przyciskow.

Dopdki naciskany jest przycisk "Otworz", szlaban otwiera sie.
Dopoki naciskany jest przycisk "Zamknij", szlaban zamyka sie.
Jezeli zaden przycisk nie jest naciskany, szlaban pozostaje
nieruchomy.

WSKAZOWKA!
Dla sygnatu zwolnienia do zamykania mozna uzyc¢

funkcji wejsciowej "Additional safety device
(Dodatkowe urzgdzenie zabezpieczajgce)".

Kierunek Funkcja wejsciowa Rodzaj sygnatu

Otwieranie Sygnat ciggly

Open high priority
(Otwieranie

nadrzedne)
(priorytet 1)
Open low priority
(Otwieranie
podrzedne)

(priorytet 3)

Sygnat ciggly

Zamykanie Close (Zamykanie)

(priorytet 2)

Sygnat cigglty

Tabela 18: Obstugiwane funkcje wejsciowe "Czuwak"

— Patrz rowniez strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".
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3.11.5 Tryb 3: Pulse control (Przycisk Witacz) (bistabilny)

Typowe zastosowanie

Zasada dziatania

Obstugiwane funkcje wejsciowe

Ten tryb nadaje sie do szlabanéw na terenach zaktadéw itd.
o niewielkim natezeniu ruchu pojazdéw. Jako nadajnika
dyspozycyjnego mozna uzy¢ np. przycisku radiowego.
Szlabanmusi by¢ obstugiwany przez osobe.

Szlaban otwiera sie i zamyka za pomocg nadajnika
dyspozycyjnego (ciggu impulséw). Z kazdym impulsem zmienia sie
kierunek ruchu szlabanui. Impuls musi wystepowac przez ok. 100
do 300 ms.

1. Impuls: Szlaban otwiera sie

2. Impuls: Szlaban zamyka sie

3. Impuls: Szlaban otwiera sie
itd.
Jezeli w czasie ruchu zamykania podany zostanie kolejny impuls,
nastgpi otwarcie szlabanu. Jezeli w czasie ruchu otwierania
podany zostanie kolejny impuls, szlaban zostanie ze wzgledéw

bezpieczenstwa catkowicie otwarty, a nastepnie ponownie
zamkniety.

Kierunek Funkcja wejsciowa Rodzaj sygnatu
Otwieranie Open high priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie lub ciggly
nadrzedne)
(priorytet 1)
Otwieranie Open low priority Sygnat impulsowy
i zamykanie | (Otwieranie lub ciagty
na zmiane podrzedne)
(priorytet 2)

Tabela 19: Obstugiwane funkcje wejsciowe "Jeden przycisk"

— Patrz rowniez strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".
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Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3.11.6 Tryb 4: Two-Pulse control (Dwa przyciski) (Przyciski

Otwoérz/Zamknij)

Typowe zastosowanie

Zasada dziatania

Obstugiwane funkcje wejsciowe

Ten tryb nadaje sie do szlabanéw na terenach zaktadéw itd.
0 duzym natezeniu ruchu pojazdéw. Szlaban musi by¢
obstugiwany przez osobe.

Szlaban otwierany jest catkowicie i zamykany za pomocg dwdch
oddzielnych nadajnikéw dyspozycyjnych (impuls). Do otwarcia lub
zamkniecia wystarcza jeden impuls na odpowiednim wejsciu.
Impuls musi wystepowaé przez ok. 100 do 300 ms.

Funkcja wejsciowa "Open high priority (Otwieranie nadrzedne)"
jest nadrzedna w stosunku do funkcji wejsciowej "Close
(Zamykanie)". Oznacza to, ze w czasie wystepowania sygnatu
zamykania szlaban moze zosta¢ otwarty za pomoca sygnatu na
wejsciu "Open high priority (Otwieranie nadrzedne)". Jezeli sygnat
otwierajgcy zostanie wycofany, rogatka zamyka sie natychmiast
ponownie po catkowitym otwarciu.

Funkcja wejsciowa "Open low priority (Otwieranie podrzedne)" jest
podporzgdkowana funkcji wejsciowej "Close (Zamykanie)".
Oznacza to, ze w czasie wystepowania sygnatu zamykania
szlaban ignorowany jest sygnat na wejsciu "Open low priority
(Otwieranie podrzedne)".

Kierunek Funkcja wejsciowa Rodzaj sygnatu
Otwieranie Open high priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie lub ciggty
nadrzedne)
Open low priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie lub ciggly
podrzedne)
Vend count Sygnat impulsowy
(Otwieranie
z zapamietywaniem
impulsow)
Zamykanie Close (Zamykanie) Sygnat impulsowy
lub ciggly

Tabela 20: Obstugiwane funkcje wejsciowe "Dwa przyciski"

— Patrz réowniez strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".
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3.11.7

Kierunek jazdy 1: "Petla kontrolna

— petla otwierajgca”

Prog. mode
(Tryb programu)

Automatic (5)
(Automatycznie

%)

Automatic (6)
(Automatycznie

(6))

Automatic (7)
(Automatycznie

()

Automatic (8)
(Automatycznie

(8))

Hold-open time
(Czas
podtrzymania
otwarcia)

z czasem
podtrzymania
otwarcia

bez czasu
podtrzymania
otwarcia

mNETIC
@:ONTROL”

Tryby automatyczne 5 do 8: Kierunek jazdy 1 — Przeglad i ré6znice

Tryby automatyczne nie sg dostepne dla szlabanéw poziomych.

Tryby automatyczne pokrywajg sie w swoich funkcjach w kierunku

jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca".

W kierunku jazdy 2 "Petla otwierajgca — petla kontrolna" tryby
automatyczne sg identyczne. — Patrz strona 46, rozdziat 3.11.8.

1

2

=

B

4

5

Mag00096

Rys. 17: Tryby programu 5 do 8, przejazd w kierunku 1

(S, I VRN \CIE N

Zdalne sterowanie radiowe, czytnik kart, kontroler monet itd.

Szlaban
Petla otwierajgca
Petla kontrolna

Przejazd w kierunku 1

Funkcja
petli otwierajacej

Petla otwierajgca
dziata jak
przediuzenie petli
kontrolne;.

Petla otwierajgca
nie dziata jak
przedtuzenie petli
kontrolnej.

Petla otwierajgca
dziata jak
przedituzenie petli
kontrolne;.

Petla otwierajgca
nie dziata jak
przedtuzenie petli
kontrolnej.

Moment
zamkniecia jazda
do tytu

Jezeli pojazd
wjedzie na petle
kontrolng

i ponownie opusci
ja do tytu, szlaban
zamknie sie.

Tabela 21: Réznice miedzy automatycznymi trybami programu 5 do 8, kierunek 1

Moment
zamkniecia bez
przejazdu

Szlaban zamyka
sie po uptywie
czasu
podtrzymania
otwarcia lub przy
wystgpieniu
sygnatu
zamknigcia.

Szlaban zamyka
sie po przejezdzie
nastepnego
pojazdu lub po
sygnale
zamkniecia.
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Tryb 5: Automatic (5)
(Automatycznie (5))

Tryb 6: Automatic (6)
(Automatycznie (6))

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Typowe zastosowanie

Ten tryb przeznaczony jest dla automatycznej pracy szlabanu np.
z czytnikami kart, zdalnym sterowaniem radiowym, kontrolerami
monet i petlami indukcyjnymi lub zaporami swietlnymi. Przejazd
przez szlaban mozliwy jest w obu kierunkach jazdy.

Zasada dziatania

Z kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca” szlaban
otwierany jest przez impuls na wejsciu "Otwieranie podrzedne" np.
przez czytnik kart lub kontroler monet. Jednoczes$nie uruchamiany
jest nastawiony czas podtrzymania otwarcia.

Kiedy samochdd wjedzie na petle kontrolng, czas podtrzymania
otwarcia zostanie skasowany.

Szlaban zamyka sie w nastepujgcych przypadkach:

Jezeli pojazd przejezdza w kierunku 1 przez obie petle, szlaban
zamyka sie, kiedy pojazd opusci petle otwierajgca. Petla
otwierajgca dziata jak przedtuzenie petli kontrolne;.

Jezeli pojazd wjedzie na petle kontrolng, ale ponownie opusci jg
do tytlu, szlaban zamknie sie natychmiast.

Jezeli pojazd nie wjedzie na zadng z obu petli, tzn. nie nastgpi
przejazd, szlaban zamknie sie po uptywie czasu podtrzymania
otwarcia.

— W odniesieniu do rogatek, w ktérych zainstalowana jest
zabezpieczajgca zapora Swietlna, ale nie petla kontrolna, patrz
strona 69, rozdziat 3.16.1.

Typowe zastosowanie

Ten tryb przeznaczony jest dla automatycznej pracy szlabanu np.
z czytnikami kart, zdalnym sterowaniem radiowym, kontrolerami
monet i petlami indukcyjnymi lub zaporami $wietinymi. Przejazd
przez szlaban mozliwy jest w obu kierunkach jazdy.

Zasada dziatania

Z kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca" szlaban
otwieran jest przez impuls na wejsciu "Otwieranie podrzedne" np.
przez czytnik kart lub kontroler monet. Jednoczes$nie uruchamiany
jest nastawiony czas podtrzymania otwarcia.

Kiedy samochdéd wjedzie na petle kontrolng, czas podtrzymania
otwarcia zostanie skasowany.
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Szlaban zamyka sie w nastepujgcych przypadkach:

Jezeli pojazd przejezdza w kierunku 1 "Petla kontrolna — petla
otwierajgca" przez obie petle, szlaban zamyka sie juz po
opuszczeniu petli kontrolnej. Petla otwierajgca nie dziata jak
przedtuzenie petli kontrolnej.

Jezeli pojazd wjedzie na petle kontrolng, ale ponownie opusci jg
do tytu, szlaban zamknie sie natychmiast.

Jezeli pojazd nie wjedzie na zadng z obu petli, tzn. nie nastgpi
przejazd, szlaban zamknie sie po uptywie czasu podtrzymania
otwarcia.

— W odniesieniu do rogatek, w ktérych zainstalowana jest
zabezpieczajgca zapora swietlna, ale nie petla kontrolna, patrz
strona 69, rozdziat 3.16.1.

Tryb 7: Automatic (7) Typowe zastosowanie

(Automatycznie (7)) Ten tryb przeznaczony jest dla automatycznej pracy szlabanu np.
z podajnikami biletéw z wewnetrznym uktadem logicznym.
Przejazd przez szlaban mozliwy jest w obu kierunkach jazdy.

Zasada dziatania

Z kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca" szlaban
otwierany jest przez sygnat otwarcia na jednym z cyfrowych wej$¢
otwierania. Czas podtrzymania otwarcia jest w tym trybie
nieskuteczny.

Szlaban zamyka sie w nastepujacych przypadkach:

Jezeli pojazd przejezdza w kierunku 1 przez obie petle, szlaban
zamyka sie, kiedy pojazd opusci petle otwierajgcg. Petla
otwierajgca dziata jak przedtuzenie petli kontrolne;.

Jezeli pojazd wjedzie na petle kontrolng, ale ponownie opusci jg
do tytu, szlaban zamknie sie natychmiast.

Jezeli pojazd nie wjedzie na zadng z obu petli, szlaban
pozostaje otwarty, dopdki nie przejedzie pojazd lub nie zostanie
podany sygnat zamkniecia.

— W odniesieniu do rogatek, w ktérych zainstalowana jest
zabezpieczajgca zapora swietlna, ale nie petla kontrolna, patrz
strona 69, rozdziat 3.16.1.
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Tryb 8: Automatic (8) Typowe zastosowanie

(Automatycznie (8)) Ten tryb przeznaczony jest dla automatycznej pracy szlabanu np.

z podajnikami biletow z wewnetrznym ukfadem logicznym.
Przejazd przez szlaban mozliwy jest w obu kierunkach jazdy.

Zasada dziatania

Z kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca" szlaban
otwierany jest przez sygnat otwarcia na jednym z cyfrowych wejs¢
otwierania. Czas podtrzymania otwarcia jest w tym trybie
nieskuteczny.

Szlaban zamyka sie w nastepujgcych przypadkach:

Jezeli pojazd przejezdza w kierunku 1 "Petla kontrolna — petla
otwierajgca" przez obie petle, szlaban zamyka sie juz po
opuszczeniu petli kontrolnej. Petla otwierajgca nie dziata jak
przediuzenie petli kontrolnej.

Jezeli pojazd wjedzie na petle kontrolng, ale ponownie opusci jg
do tytu, szlaban zamknie sie natychmiast.

Jezeli pojazd nie wjedzie na zadng z obu petli, szlaban
pozostaje otwarty dopdki nie przejedzie pojazd lub nie zostanie
podany sygnat zamkniecia.

— W odniesieniu do rogatek, w ktérych zainstalowana jest
zabezpieczajgca zapora swietlna, ale nie petla kontrolna, patrz
strona 69, rozdziat 3.16.1.

Tryby 5 do 8: Kierunek Funkcja wej$ciowa Rodzaj sygnatu

Automatycznie (5) do (8) -

Obstugiwane funkcje wej$ciowe Otwieranie Open high priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie lub ciggly
nadrzedne)

Open low priority Sygnat impulsowy
(Otwieranie lub ciggty
podrzedne)

Vend count Sygnat impulsowy
(Otwieranie

z zapamigtywaniem

impulsow)

Ext. opening loop entry | Sygnat impulsowy
(Zewnetrzna petla lub ciggly
otwierajgca wjazd)

Ext. opening loop exit Sygnat impulsowy
(Zewnetrzna petla lub ciggty
otwierajgca wyjazd)

Zamykanie Close (Zamykanie) Sygnat impulsowy
lub ciggtly

Tabela 22: Obstugiwane funkcje wejsciowe "Automatycznie (5) do (8)"

— Patrz rowniez strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".
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3.11.8 Tryby automatyczne 5 do 8: Kierunek jazdy 2

W kierunku jazdy 2 "Petla otwierajgca — petla kontrolna" tryby
automatyczne sg identyczne.

Zamykajace sie ramie szlabanu - A OSTRZEZENIE

Maksymalna odlegtos¢ petli

indukcyjnych Niebezpieczenstwo ze strony zamykajacego sie
ramienia szlabanu

Zamykajgce sie ramie moze doprowadzi¢ do
powaznych lub zagrazajgcych zyciu obrazen
w przypadku oséb poruszajgcych sie pieszo,
pojazdem jednosladowym, kabrioletem lub
motocyklem.

Dlatego:

— Nie wolno przekracza¢ maksymalnej odlegtosci
miedzy petlg otwierajaca i petlg kontrolng
wynoszgcej 1 m. W kierunku jazdy 2 "Petla
otwierajgca — petla kontrolna" szlaban zamyka
sie, kiedy pojazd opusci petle otwierajgca.
Oznacza to, ze przy zbyt duzej odlegtosci
szlaban zamknie sie, mimo ze pojazd jej nie
mingt. — Patrz réwniez instrukcja eksploatac;ji
szlabandu rozdziat "Wskazowki dotyczgce
planowania petli indukcyjnych".

Kierunek jazdy 2: "Petla
otwierajgca — petla kontrolna”

2

g B

o oK )

Mag00097

Rys. 18: Tryby programu 5 do 8, przejazd w kierunku 2

Zdalne sterowanie radiowe, czytnik kart, kontroler monet itd.
Szlaban

Petla otwierajgca

Petla kontrolna

Przejazd w kierunku 2

(S, I NGVRE \CIE N
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Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

W kierunku jazdy 2 najpierw nastepuje wjazd na petle otwierajgca.
Szlaban otwiera sie. Dopoki petla otwierajgca lub petla kontrolna
pozostajg zajete, szlaban pozostaje otwarty. Kiedy pojazd
przejedzie przez obie petle, szlaban zamyka sie automatycznie.
W kierunku jazdy 2 czas podtrzymania otwarcia nie jest ustawiony.
Jezeli pojazd opuszcza petle otwierajgca do tytu, szlaban zamyka
sie natychmiast.
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3.11.9 Tryb "Serwis"

W trybie "Serwis" wszystkie sygnaty otwarcia i zamkniecia sg
ignorowane. Funkcje urzadzen zabezpieczajgcych, jak petla
kontrolna lub zabezpieczajgca zapora $wietlna pozostajg dla
bezpieczenstwa nadal aktywne. Oznacza to, ze kiedy np. petla
kontrolna jest zajeta, zamkniecie szlabanu jest niemozliwe.

Wiaczenie trybu "Serwis" W celu wigczenia trybu "Serwis" przetaczy¢ przetacznik "Serwis".
Dioda LED swieci sie na czerwono. Podswietlenie wyswietlacza
miga.

Wylaczenie trybu "Serwis" Po zakonczeniu prac serwisowych nalezy przetgczyé przetacznik

"Serwis". Diody LED musza Swieci¢ sie na zielono.

Mag00206b

Rys. 19: Wytgcznik serwisowy

1 Tryb "Serwis" wigczony
2 Tryb "Serwis" wytgczony

Funkcja przycisku W trybie "Serwis" steruje sie silnikiem za pomocg obu srodkowych
przyciskéw obstugi.

Srodkowy lewy przycisk S Reczne otwarcie szlabanu.
Srodkowy prawy przycisk 4"': Reczne zamknigcie szlabanu

WSKAZOWKA!
Ze wzgledow bezpieczenstwa pierwszy ruch

ramienia po przejsciu miedzy trybem programu
i trybem serwisowym wykonywany jest z matg
predkoScig.
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3.12 Menu "Informacje" (i)

Wywolanie i nawigacja 1.  Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15:
Przykfad "Widok roboczy".

2. Nacisng¢ przycisk obstugi z lewej strony i

3. Za pomocg przycisku obstugi z lewej strony i przewija sie
w obrebie menu.

4. Menu "Informacje" mozna opusci¢ w nastepujacy sposob:

Nacisna¢ kilkakrotnie przycisk obstugi z lewej strony 1, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy lub

Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony +]

Widok roboczy — Informacje

Parametr Opis

Komunikaty btedu, = Wskazanie komunikatow btedu, komunikatéw ostrzegawczych lub komunikatéw
ostrzegawcze lub zdarzen, jakie wystgpity od ostatniego zresetowania napiecia, z podaniem daty i
zdarzenh godziny.

Za pomocg przyciskéw 4 i ¥ mozna nawigowaé wéréd komunikatow.
Jezeli nie wystepujg Zzadne komunikaty, to menu nie jest wyswietlane.

Wejscia Wyswietlenie aktualnych nastaw dla wej$¢ cyfrowych IN1 do IN8

Wyjscia Wyswietlenie aktualnych nastaw dla wyjs¢ cyfrowych DO1 do DO4 i wyjs¢
przekaznikowych NO1 do NO3 oraz NO/NC4 do NO/NCS6.

Informacja Wyswietlenie numeréw oprogramowania (Nr software) i wersji oprogramowania

0 module (Wersja software) urzadzenia sterujgcego i wetknietych modutéw wtykowych.

Petle indukcyjne Wyswietlenie aktualnych czestotliwosci podtgczonych petli indukcyjnych.

Detektor (A-B), Pierwszy modut wtykowy wyswietlany jest jako "Detector (A-B) (Detektor (A-B))".

Detektor (C-D) Drugi modut wtykowy wyswietlany jest jako (C-D). Czestotliwosci petli indukcyjnych

A i B wyswietlane sg bezposrednio. W celu wyswietlenia czestotliwosci petli
indukcyjnych C i D nalezy nacisngé przycisk » Za pomocg przycisku # mozna
przetgczaé wskazanie miedzy "Detector (A-B) (Detektor (A-B))" i "Detector (C-D)
(Detektor (C-D))". — Patrz rowniez strona 82, rozdziat 3.22 Menu "Detector 1 (A-B)
(Detektor 1 (A-B))".

Tabela 23: Menu "Information (Informacje)"”

3.13 Menu "Function (Funkcja)"

3.13.1  Tryb programu

— Patrz strona 36, rozdziat 3.11.
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3.13.2 Close direction (Kierunek zamykania)

Parametr "Close direction (Kierunek zamykania)" dostepny jest
tylko dla szlabanéw poziomych "Traffic".

Operating view —» Main menu — Function — Close direction
Widok roboczy —» Menu gtéwne — Funkcja — Kierunek zamykania

Parametr Opis
Close direction Wybrac kierunek obrotu w celu zamkniecia. Zwréci¢ uwage na to, ze ramie
(Kierunek zamykania) szlabanu moze by¢ dowolnie zamontowane na wale.

Opcje

Right (W prawo): Obrét szlabanu w celu zamkniecia w kierunku zgodnym z
kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

Left (W lewo): Obrét szlabanu w celu zamkniecia w kierunku przeciwnym
do kierunku ruchu wskazoéwek zegara

Szlaban Kierunek zamykania Kierunek zamykania
"W prawo" "W lewo"
Otwarty I
[ o'} [ )
[ - /-
) Va—
Zamkniety as ?
) Vi—V Wago0s49 Mago0ss0 | Ci—

Nastawa fabryczna
Right (W prawo)

Tabela 24: Parametr "Close direction (Kierunek zamykania)"

50 5816,0006PL / Wersja 01



mN ETIC
&I’gCONTROL"“

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3.14 Menu "Setup (Nastawy)"
3.14.1 Barrier speed (Predkosg¢)

Operating view — Main menu — Setup — Barrier speed

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Predkos¢)

Parametr

Close
(Zamykanie)

Open
(Otwieranie)

Opis
Wybdr predkosci zamykania dla ramienia szlabanu
Predkos¢ zamykania mozna zmieni¢ we wszystkich typach szlabanéw. Opcja
"Fast (Szybko)" odpowiada predkoéci specyficznej dla szlabanu (100%).
Opcje

Slow (Powoli): ok. 50% predkosci maksymalne;j

Medium (Srednio): ok. 70% predko$ci maksymalnej

Fast (Szybko): predkos¢ maksymalna (predkos¢ specyficzna dla szlabanu)
Nastawa fabryczna

Access, Parking i Toll: Fast (Szybko)

Traffic H1S, Traffic H1L: Slow (Powoli)
Wybor predkosci otwierania dla ramienia. Opcja "Fast (Szybko)" odpowiada
predkosci specyficznej dla szlabanu(100%).
Parametr wyswietlany jest w przypadku nastepujgcych typow szlabanow:
Access Pro, Access Pro L, Access Pro H, Access Select, Access Select L,
Access XL und Access XXL, Parking Pro i Parking Select, Toll Pro oraz Toll
HighSpeed z urzgdzeniem sterujgcym MGC-Pro.
Opcje

Slow (Powoli): ok. 50% predkosci maksymalne;j

Medium (Srednio): ok. 70% predko$ci maksymalne;

Fast (Szybko): predkos¢ maksymalna (predkos¢ specyficzna dla szlabanu)
Nastawa fabryczna

Access, Parking i Toll: Fast (Szybko)

Traffic H1S, Traffic H1L: Slow (Powoli)

Tabela 25: Menu "Barrier speed (Predkosc)"
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3.14.2 Delays (Op6znienia)

Operating view —» Main menu — Setup — Delays

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Opoéznienia)

Parametr

Hold-Open time

(Czas podtrzymania
otwarcia)

Close delay
(Opodznienie
zamkniecia)

Light barrier delay
(Opdznienie zapory
Swietlnej)

Opis

Ten parametr nie jest dostepny dla szlabanéw poziomych "Traffic".

Za pomocg parametru "Hold-open time (Czas podtrzymania otwarcia)"
nastawia sie czas podtrzymania otwarcia dla automatycznych trybéw
programu 5 i 6.

Czas podtrzymania otwarcia uruchamiany jest impulsem otwarcia z urzgdzenia
kontrolnego, np. czytnika kart. Przejazd powinien nastgpi¢ w ciggu
nastawionego czasu podtrzymania otwarcia. Jezeli przejazd nie nastgpi
w ciggu czasu podtrzymania otwarcia, nastgpi samoczynne zamkniecie
szlabanu. Kiedy samochéd wjedzie na petle kontrolng, czas podtrzymania
otwarcia zostanie skasowany.

Zakres nastawy
3do60s

Nastawa fabryczna

30s
Szlaban zamyka sie dopiero po uptywie nastawionego czasu opéznienia
zamkniecia. Czasomierz dla opdznienia zamkniecia uruchamiany jest
sygnatem zamkniecia.
Za pomocg tego parametru nastawia sie na te samg warto$¢ rowniez "Lead
time (Czas wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego)" w menu "Signallamp
(Lampa sygnalizacyjna)". — Patrz strona 72, rozdziat 3.17.1.
Zakres nastawy

0do15s
Nastawa fabryczna

Os

Szlaban zamyka sie dopiero po uptywie nastawionego czasu opdéznienia
zapory swietlnej. Czasomierz dla opdznienia zapory swietlnej uruchamiany jest
z chwilg zwolnienia zapory Swietlne;j.
Zakres nastawy

0do15s

Nastawa fabryczna
5s
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Operating view —» Main menu — Setup — Delays

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Opodznienia)

Parametr

Impact delay
(Opobznienie kolizji)

Opis

Po wykryciu przez urzgdzenie sterujgce, ze np. dach pojazdu zostat trafiony
przez zamykajgce sie ramie, urzadzenie sterujgce probuje ponownie zamkngé
szlaban po uptywie nastawionego opdznienia kolizji. Kolizja jest mozliwa, je$li
np. uzytkownik prébuje przejechac przez szlaban bez zezwolenia.
Aby szlaban zamknat sie po uptywie nastawionego opdznienia kolizji,
spetnione muszg by¢ nastepujgce warunki:
W menu "Impact settings (Nastawy kolizji)" dla parametru "Restart
(Ponowny rozruch)" wybrana musi by¢ opcja "Automatic (Automatycznie)".
Urzadzenia zabezpieczajgce, jak np. petla kontrolna lub zabezpieczajgca
zapora $wietlna muszg by¢ wolne.
— Patrz rowniez strona 59, rozdziat 3.14.5 menu "Impact settings (Nastawy
kolizji)".
Zakres nastawy
5do30s

Nastawa fabryczna

Access, ParkingiToll: 5s
Traffic:0's

Tabela 26: Menu "Delays (Opd6znienia)"

3.14.3 Cut off angle (Kat odigczenia)

To menu nie jest dostepne dla szlabanoéw poziomych "Traffic".

Operating view —» Main menu — Setup — Cut off angle

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Kat odtaczenia)

Parametr

Safety loop close
(Zamkniecie petli
kontrolnej)

Opis
Ten parametr stuzy do tego, aby zamkniety szlaban nie mégt zosta¢ otwarty
bez upowaznienia.
Jezeli w czasie procesu zamykania ramie znajduje sie ponizej kata
nastawionego dla "Safety loop close (Zamkniecie petli kontrolnej)", ignorowane
sg sygnaly z urzadzen zabezpieczajgcych, jak np. petla kontrolna lub
zabezpieczajgca zapora $wietlna. Oznacza to, ze ponizej nastawionego tu
kata szlaban zamyka sie catkowicie.
Zakres nastawczy

Access: 1 do 40°

Access XL i Access XXL: 1 do 40°

Parking: 1 do 80°

Toll i Toll HighSpeed: 1 do 80°

Nastawa fabryczna
10°
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Operating view —» Main menu — Setup — Cut off angle

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Kat odigczenia)

Parametr

Light barrier
(Zapora swietlna)

Impact detection
(Wykrywanie kolizji)

Opis

Jezeli w czasie procesu zamykania ramie znajduje sie ponizej kata
nastawionego dla "Light barrier (Zapora swietlna)", zapora swietlna jest
ignorowana. Oznacza to, ze ponizej nastawionego tu kata szlaban zamyka sie
catkowicie, nawet jesli zapora Swietlna jest zajeta.

Zakres nastawy
1 do 40°

Nastawa fabryczna
10°
Jezeli w czasie procesu zamykania ramie znajduje sie ponizej nastawionego

kata wykrycia kolizji, wykrywanie kolizji jest zdezaktywowane. Oznacza to, ze
ponizej nastawionego tu kata szlaban prébuje zamkng¢ sie catkowicie.

Przy nastawianiu kata nalezy uwzgledni¢ dtugos¢ ramienia. Wysokosc¢
wierzchotka ramienia w momencie wykrycia kolizji zalezna jest od
nastawionego kata i od dtugosci ramienia
Zakres nastawy

1 do 40°

Nastawa fabryczna
10°

Tabela 27: Menu "Cut-off angle (Kat odfgczenia)"
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3.14.4 Vend count (Zapamietywanie impulséw)

To menu nie jest dostepne dla szlabandéw poziomych "Traffic".

Operating view —» Main menu — Setup — Vend count

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Zapamigtywanie impulséw)

Parametr

Reset behaviour

(Zachowanie licznika po
zresetowaniu)

Counter
(Stan licznika)

Count open loop

(Liczenie petli
otwierajgcej)

Opis

Za pomocg tego parametru nastawia sie zachowanie pamieci impulséw po
zresetowaniu. Funkcja "Vend count (Zapamietywanie impulséw)" dostepna jest
dla trybow programu od 4 do 8. Wewnetrzna pamie¢ impulséw zlicza impulsy
wystepujgce na wejsciu za pomocg funkcji "Opening with vend count
(Otwieranie z zapamietywaniem impulséw)". Impulsy odliczane sa tylko

w kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — Petla otwierajgca".

Opcje
No counter reset (bez resetowania pamieci impulséw)
Time-out (Przekroczenie limitu)
Pamie¢ impulséw ustawiana jest na wartos¢ "0", jesli pojazd nie minie
urzgdzenia kontrolnego w ciggu nastawionego czasu podtrzymania
otwarcia.
Reset on closing (Reset przy zamknieciu)
Pamie¢ impulséw ustawiana jest na wartos¢ "0", kiedy nastgpi sygnat
zamkniecia.
Time-out / Reset on closing (Przekroczenie limitu / Reset przy zamknieciu)
Pamie¢ impulséw ustawiana jest na wartos¢ "0", jesli wystgpi zdarzenie
"Time-out (Przekroczenie limitu)", albo zdarzenie "Rest on closing (Reset
przy zamknieciu)".

Nastawa fabryczna
Time-out / Reset on closing (Przekroczenie limitu / Reset przy zamknieciu)

Ten parametr wskazuje aktualny stan licznika pamieci impulsow.

Ta funkcja jest celowa w przypadku instalacji, w ktérych petla otwierajgca
zainstalowana jest w stosunku do petli kontrolnej w odlegtosci wigkszej od
dtugosci pojazdu. Petla otwierajgca musi by¢ podtgczona do modutu detektora.
W przypadku zastosowania tej funkcji przejazd mozliwy jest tylko w jednym
kierunku.

Z chwilg aktywaciji funkcji przejazdy przez petle otwarcia liczone sg jako
impuls. Przy odliczaniu impulséw nie jest uwzgledniany kierunek.
Opcje

Nieaktywny [ ]

Aktywny [ X ]
Nastawa fabryczna

Nieaktywny [ ]

Tabela 28: Menu "Vend count (Zapamietywanie impulséw)”
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Przyklad zapamietywania impulsow

w trybie programu
"Automatycznie (5)"

Kierunek jazdy 1: "Petla kontrolna

— petla otwierajaca”

WSKAZOWKA!

Po przejechaniu petli kontrolnej i petli otwierajgcej
standardowy dekrementowany jest stan
wewnetrznej pamieci impulsow. W nastepujgcych
urzgdzeniach stan pamieci impulséw
dekrementowany jest juz po przejechaniu petli
kontrolnej: Nie zostata aktywowana petla
otwierajgca lub dla parametru "Count open loop
(Liczenie petli otwierajgcej)" wybrana zostata opcja
"Nieaktywny".

Ten tryb przeznaczony jest dla automatycznej pracy szlabanu np.
z czytnikami kart, zdalnym sterowaniem radiowym, kontrolerami
monet i petlami indukcyjnymi lub zabezpieczajgcymi zaporami
Swietlnymi. Urzgdzenia kontrolne i szlaban sg wzajemnie bardziej
oddalone. Stan wewnetrznej pamieci impulséw jest
inkrementowany i dekrementowany. Dodatkowo odliczany jest
czas podtrzymania otwarcia. Przejazd przez szlaban mozliwy jest
w obu kierunkach jazdy.

1 2
\\@,ﬂ—g«
NN s
4 3 g
' g

5

Rys. 20: Tryb programu 5 z zapamietywaniem impulséw,
przejazd w kierunku 1

Zdalne sterowanie radiowe, czytnik kart, kontroler monet itd.
Szlaban

Petla otwierajgca wyjazd

Petla kontrolna

Przejazd w kierunku 1

N WN =
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Z kierunku jazdy 1 "Petla kontrolna — petla otwierajgca" szlaban
otwierany jest przez impuls na wejsciu "Vend count (Otwieranie

z zapamietywaniem impulséw)" np. przez czytnik kart lub kontroler
monet. Jednoczes$nie inkrementowany jest stan wewnetrznej
pamieci impulséw. Dla parametru "Count open loop (Liczenie petli
otwierajgcej)" nastawiona jest opcja "Nieaktywny".

Po przejechaniu petli kontrolnej i petli otwierajgcej stan pamieci
impulséw jest ponownie dekrementowany. Kiedy stan wewnetrznej
pamieci impulséw osiggnie wartos¢ "0", szlaban zostanie
zamkniety.

Dodatkowo w takich przypadkach w zaleznoéci od nastawy
parametru "Reset behaviour (Zachowanie licznika po
zresetowaniu)" pamie¢ impulséw nastawiana jest na wartos¢ "0"
i nastepuje zamkniecie szlabanu:

Opcja: Time-out (Przekroczenie limitu czasu) oder Time-out
(Przekroczenie limitu czasu) / Reset on closing (Reset przy
zamknieciu):

Pojazd nie przejezdza urzadzenia kontrolnego w ciggu
nastawionego czasu podtrzymania otwarcia.

Opcja: Reset on closing (Reset przy zamknieciu) oder Time-out
(Przekroczenie limitu czasu) / Reset on closing (Reset przy
zamknieciu):

Podawany jest sygnat zamykania.

Szlaban zamyka sie w nastepujgcych przypadkach:

Jezeli pojazd przejezdza w kierunku 1 przez obie petle, szlaban
zamyka sie, kiedy pojazd opusci petle otwierajgcg. Petla
otwierajgca dziata jak przedtuzenie petli kontrolne;.

Jezeli pojazd wjedzie na petle kontrolng, ale ponownie opusci jg
do tytlu, czas podtrzymania otwarcia zostanie skasowany
i szlaban zamknie sie natychmiast.

Jezeli pojazd nie wjedzie na zadng z obu petli, tzn. nie nastgpi
przejazd, szlaban zamknie sie w zalezno$ci od nastawy
parametru "Zachowanie licznika po zresetowaniu".
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Kierunek jazdy 2: "Petla
otwierajgca — petla kontrolna"

2

g o

1

Rys. 21: Tryb programu 5 z zapamietywaniem impulséw,
przejazd w kierunku 2

\

3

Mag00097

Zdalne sterowanie radiowe, czytnik kart, kontroler monet itd.
Szlaban

Petla otwierajgca

Petla kontrolna wyjazd

Przejazd w kierunku 2

GO WN =

W kierunku jazdy 2 najpierw nastepuje wjazd na petle otwierajgca.
Szlaban otwiera sie. Dopoki petla otwierajgca lub petla kontrolna
pozostajg zajete, szlaban pozostaje otwarty. Kiedy pojazd
przejedzie przez obie petle, szlaban zamyka sie automatycznie.

Zapamietywanie impulséw z kierunku jazdy 2 jest nieaktywne.

Jezeli pojazd opuszcza petle otwierajgcg do tytu, szlaban zamyka
sie natychmiast.
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3.14.5 Impact settings (Nastawy kolizji)

Operating view —» Main menu — Setup — Impact settings

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy kolizji)

Parametr

Impact response
(Reakcja na kolizje) —
Opis dla

Access, Parking i Toll

Impact reaction
(Reakcja na kolizje) —
Opis dla

Traffic

Opis

Wybor reakcji ramienia na kolizje, kiedy zostanie ona rozpoznana przez
urzgdzenie sterujgce. — Patrz rowniez parametr "Impact detection (Wykrycie
kolizji)" strona 53, rozdziat 3.14.3.
Ta nastawa odnosi sie do detekcji kolizji podczas zamykania ramienia. Jezeli
kolizja zostanie rozpoznana podczas otwierania, nastepuje zatrzymanie
ramienia.
Zachowanie szlabanu po kolizji nastawia sie za pomocg parametru "Restart
(Ponowny rozruch)". — Patrz ta tabela.
Opcje
Open (Otwieranie)
Po wykryciu kolizji ramie zostanie catkowicie otwarte.
Stop (Zatrzymanie)
Po wykryciu kolizji ramienia zostanie zatrzymany w swoim ruchu
zamykania.
Safe stop (Bezpieczne zatrzymanie)
Po wykryciu kolizji ramie zostanie najpierw zatrzymane w swoim ruchu
zamykania, a nastepnie czesciowo otwarte.
Nastawa fabryczna
Open (Otwieranie)
Wybér reakcji ramienia szlabanu na kolizje, jesli urzgdzenie sterownicze
wykryto kolizje. Kolizja wykrywana jest w obu kierunkach obrotu. Zachowanie
szlabanu po kolizji nastawia sie za pomocg parametru "Restart (Ponowny
rozruch)". — Patrz ta tabela.
Opcje
Stop (Zatrzymanie)
Po wykryciu kolizji ruch ramienia szlabanu zostanie zatrzymany.
Reverse (Nawrot)
Po wykryciu kolizji ramie szlabanu natychmiast zacznie poruszac¢ sie w
przeciwnym kierunku.
Safe stop (Bezpieczne zatrzymanie)
Po wykryciu kolizji ramie szlabanu zostanie najpierw zatrzymane w swoim
ruchu, a nastepnie przemieszczone czesciowo w przeciwnym kierunku
obrotu.
Nastawa fabryczna
Safe stop (Bezpieczne zatrzymanie)

5816,0006PL / Wersja 01

59



Urzgdzenie sterujgce MGC i MGC-Pro Szlabany MHTM™ MicroDrive
MAGNETIC

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Operating view —» Main menu — Setup — Impact settings

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy kolizji)

Parametr

Impact delay
(Opdznienie kolizji)

Restart
(Ponowny rozruch)

Sensitivity (Czutos¢)

Opis

Po wykryciu przez urzgdzenie sterujgce, ze np. dach pojazdu zostat trafiony
przez zamykajgce sie ramie, urzadzenie sterujgce probuje ponownie zamkngé
szlaban po uptywie nastawionego opdéznienia kolizji. Kolizja jest mozliwa, jesli
np. uzytkownik prébuje przejechac przez szlaban bez zezwolenia.

Aby szlaban zamknat sie po uptywie nastawionego opdznienia kolizji,
spetnione muszg by¢ nastepujgce warunki:

Dla parametru "Restart (Ponowny rozruch)" wybrana musi by¢ opcja
"Automatic (Automatycznie)".

Urzadzenia zabezpieczajgce, jak np. petla kontrolna lub zabezpieczajgca
zapora swietlna muszg by¢ wolne.

Ten parametr odpowiada parametrowi "Impact delay (Opdznienie kolizji)"
w menu "Delays (Opéznienia)". — Patrz strona 52, rozdziat 3.14.2.
Zakres nastawy

5do30s

Nastawa fabryczna
5s

Wybraé zachowanie szlabanu po wykryciu kolizji.
Opcje
Automatic (Automatycznie)
Po uptywie czasu opdznienia kolizji ramie automatycznie wykonuje
rozpoczety ruch do konca.
Signal (Sygnat)
Aby ramie wykonato rozpoczety ruch do konca, mus wystepowaé
odpowiedni sygnat (Otworz/Zamknij).
Nastawa fabryczna
Signal (Sygnat)
Wybra¢ czutos¢ dla detekcji kolizji.
W zalezno$ci od nastawy sprezyn kompensujgcych np. dla nastawy
"Otwieranie" dla parametru "Zachowanie w przypadku awarii zasilania energig
elektryczng" moze sie zdarzy¢, ze wykryta zostanie kolizja, mimo, ze szlaban
nie natrafit na zadng przeszkode. W takim przypadku nalezy wybraé¢ mniejsza
czutosé. — W odniesieniu do parametru "Power failure (Zachowanie w
przypadku awarii zasilania energig elektryczng)" patrz strona 67,
rozdziat 3.14.8.
Opcje
Medium ($rednia)
High (wysoka)
Low (niska)
Nastawa fabryczna
Medium ($rednia)

Tabela 29: Menu "Impact settings (Nastawy kolizji)"
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3.14.6  Start-up settings (Nastawy rozruchu)

Za pomocg tego menu wybiera sie nastawy rozruchu szlabanu po
nastepujgcych zdarzeniach:

po witgczeniu zasilania energig elektryczna
po przywrdceniu zasilania
po zresetowaniu.

Przemieszczenie odniesienia W momencie rozruchu szlabanu wykonuje on przemieszczenie

(Homing)

odniesienia. Ramie szlabanu otwierane jest przy tym ze
zmniejszong predkoscia do potozenia korcowego. Procedura ta
okreslana jest réwniez jako "homing".

Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu)

Parametr

Start-up behaviour
(Charakterystyka
rozruchu)

Stay closed
(Zostawi¢ zamkniety)

Opis
Wybra¢ charakterystyke rozruchu szlabanu.

— Patrz strona 62, rozdziat 3.14.7 "Start-up behaviour (Charakterystyka
rozruchu)".

Zakres nastawczy
1...8

Nastawa fabryczna
Access, Parking i Toll: 1
Traffic: 4

Wybraé charakterystyke rozruchu szlabanu, kiedy ramie szlabanu znajduje sie
w pozycji "Zamkniety".
Opcje
Aktywny [ X ]
Jezeli ramie szlabanu znajduje sie w pozycji "Zamkniety" wybrana
charakterystyka rozruchu jest ignorowana. Jezeli ramie szlabanu znajduje
sie w innej pozycji, szlaban zachowuje sie zgodnie z wybrang
charakterystykg rozruchu.
Przed przemieszczeniem odniesienia nastepuje kontrola pozycji szlabanu.
Za pomocag krétkiego ruchu w kierunku zamykania sprawdza sie, czy
szlaban jest zamkniety. Jezeli szlaban jest zamkniety, pozostaje zamkniety
do momentu wystgpienia sygnatu otwierania. Za pomocg sygnatu
otwierania wykonywane jest przemieszczenie odniesienia. Sygnat
zwolnienia nie jest wymagany.
Nieaktywny [ ]
Szlaban zachowuje sie zgodnie z wybrang charakterystyka rozruchu.

Nastawa fabryczna
Nieaktywny [ ]

Tabela 30: Menu "Start-up settings (Nastawy rozruchu)”
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3.14.7  Start-up behaviour (Charakterystyka rozruchu)

WSKAZOWKA!
Komunikaty na wyswietlaczu "Waiting for passage

(Oczekiwanie na przejazd)" i "Oczekiwanie na
zwolnienie" mozna potwierdzi¢ lewym przyciskiem
na urzgdzeniu sterujgcym. Nalezy upewnic sie, ze
pod ramieniem nie znajdujg sie ani osoby, ani
pojazdy. W trybach programu od 3 do 8 szlaban
zamyka sie z chwilg potwierdzenia komunikatu.

W trybach programu od 1 do 2 po potwierdzeniu
komunikatu konieczny jest jeszcze sygnat
zamkniecia.

— Nastawa fabryczna patrz strona 61, przeglad parametréw "Start-
up behaviour (Charakterystyka rozruchu)".

Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings — Start-up behaviour
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu— Charakterystyka rozruchu)

Opcja Opis

1 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji rogatka wykonuje najpierw przemieszczenie
referencyjne. Tzn. rogatka otwiera sie catkowicie z matg predkoscia.

Sygnat zwolnienia
Do zamknigcia szlabanu nie jest wymagany sygnat zwolnienia.

Charakterystyka zamykania

Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero,
kiedy pojazd przejedzie, a nastepnie wystgpi permanentny sygnat
zamkniecia. Jezeli zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora
swietlna, przejazd nie jest wymagany. Szlaban zamknie sie z chwilg
wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia.

Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie po
przejezdzie pierwszego pojazdu. Jezeli zainstalowana jest tylko
zabezpieczajgca zapora swietlna, szlaban zamknie sie natychmiast po
przywrdceniu zasilania energia elektryczna.
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Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings — Start-up behaviour
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu— Charakterystyka rozruchu)

Opcja Opis

2 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji rogatka wykonuje najpierw przemieszczenie
referencyjne. Tzn. rogatka otwiera sie catkowicie z matg predkoscia.

Sygnat zwolnienia

Aby szlaban byt gotowy do procesu zamykania, musi wystepowac sygnat
zwolnienia. Sygnat zwolnienia moze wystepowac juz przed przywrdceniem
zasilania energig elektryczna.

Zwolnienie realizowane jest albo przez zewnetrzny sygnat zamykania, albo
przez uchylenie zewnetrznego sygnatu otwierania, albo przez nacisnigcie
lewego przycisku obstugi na urzgdzeniu sterowniczym.

Charakterystyka zamykania
Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2;
Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero,
kiedy pojazd przejedzie, a nastepnie wystgpi permanentny sygnat
zamkniecia. Jezeli zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora
Swietlna, przejazd nie jest wymagany. Szlaban zamknie si¢ z chwilg
wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia.
Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:
Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie po
przejezdzie pierwszego pojazdu. Jezeli zainstalowana jest tylko
zabezpieczajgca zapora swietlna, szlaban zamknie sie natychmiast po
przywrdceniu zasilania energig elektryczna.

3 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji rogatka wykonuje najpierw przemieszczenie
referencyjne. Tzn. rogatka otwiera sie catkowicie z matg predkoscig.

Sygnat zwolnienia

Aby szlaban byt gotowy do procesu zamykania, musi wystepowac sygnat
zwolnienia.

Jezeli sygnat zwolnienia wystepuje juz przed przywréceniem zasilania energig
elektryczng, wowczas jest nieskuteczny. W tym przypadku sygnat zwolnienia
musi by¢ wycofany i po otwarciu szlabanu podany ponownie.

Zwolnienie realizowane jest albo przez zewnetrzny sygnat zamykania, albo
przez uchylenie zewnetrznego sygnatu otwierania, albo przez

Charakterystyka zamykania
Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:
Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero,
kiedy pojazd przejedzie, a nastepnie wystapi permanentny sygnat
zamkniecia. Jezeli zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora
swietlna, przejazd nie jest wymagany. Szlaban zamknie sie z chwilg
wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia.

Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero po
przejezdzie pierwszego pojazdu. Jezeli zainstalowana jest tylko
zabezpieczajgca zapora swietlna, szlaban zamknie sie natychmiast po
przywréceniu zasilania energig elektryczna.
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Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings — Start-up behaviour
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu— Charakterystyka rozruchu)

Opcja Opis

4 Przemieszczenie referencyjne

W przypadku tej opcji ramie szlabanu pozostaje poczgtkowo nieruchome.
Szlaban wykonuje przemieszczenie referencyjne dopiero po sygnale
zwolnienia.

Sygnat zwolnienia

Aby szlaban wykonat przemieszczenie odniesienia, musi wystepowac sygnat
zwolnienia.

Jezeli sygnat zwolnienia wystepuje juz przed przywrdceniem zasilania energig
elektryczng, wéwczas jest nieskuteczny. W tym przypadku sygnat zwolnienia
musi by¢ wycofany i podany ponownie.

Zwolnienie realizowane jest albo przez zewnetrzny sygnat zamykania, albo
przez uchylenie zewnetrznego sygnatu otwierania, albo przez nacisniecie
lewego przycisku obstugi na urzgdzeniu sterowniczym.

Charakterystyka zamykania

Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero,
kiedy pojazd przejedzie, a nastepnie wystgpi permanentny sygnat
zamkniecia. Jezeli zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora
Swietlna, przejazd nie jest wymagany. Szlaban zamknie si¢ z chwilg
wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia.

Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero po
przejezdzie pierwszego pojazdu. Jezeli zainstalowana jest tylko
zabezpieczajgca zapora $wietlna, szlaban zamknie sie natychmiast po
przywrdceniu zasilania energig elektryczna.
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Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings — Start-up behaviour
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu— Charakterystyka rozruchu)

Opcja Opis

3] Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji ramie szlabanu pozostaje poczatkowo nieruchome.
Szlaban wykonuje przemieszczenie referencyjne dopiero po sygnale
zwolnienia.

Sygnat zwolnienia

Aby szlaban wykonat przemieszczenie odniesienia, musi wystepowac sygnat
zwolnienia. Sygnat zwolnienia moze wystepowac juz przed przywrdceniem
zasilania energig elektryczna.

Zwolnienie realizowane jest albo przez zewnetrzny sygnat zamykania, albo
przez uchylenie zewnetrznego sygnatu otwierania, albo przez nacisniecie
lewego przycisku obstugi na urzgdzeniu sterowniczym.

Charakterystyka zamykania
Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:
Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero,
kiedy pojazd przejedzie, a nastepnie wystapi permanentny sygnat
zamkniecia. Jezeli zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora
Swietlna, przejazd nie jest wymagany. Szlaban zamknie si¢ z chwilg
wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia.
Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:
Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero po
przejezdzie pierwszego pojazdu. Jezeli zainstalowana jest tylko
zabezpieczajgca zapora sSwietlna, szlaban zamknie sie natychmiast po
przywroceniu zasilania energig elektryczna.

6 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji ramie szlabanu pozostaje poczatkowo nieruchome.
Szlaban wykonuje przemieszczenie referencyjne dopiero po sygnale
zwolnienia.

Sygnat zwolnienia

Aby szlaban wykonat przemieszczenie referencyjne, musi wystepowac sygnat
zwolnienia. Zwolnienie nastepuje poprzez nacisniecie lewego przycisku obstugi
na urzgdzeniu sterujgcym.

Charakterystyka zamykania
Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2;
Z chwilg wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia szlaban zamyka
sie.
Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:
Po przemieszczeniu referencyjnym szlabanu natychmiast nastepuje jego
zamkniecie.
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Operating view —» Main menu — Setup — Start-up settings — Start-up behaviour
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Nastawy — Nastawy rozruchu— Charakterystyka rozruchu)

Opcja Opis

7 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji rogatka wykonuje najpierw przemieszczenie
referencyjne. Tzn. rogatka otwiera sie z matg predkoscia.
Sygnat zwolnienia
Do zamkniecia szlabanu nie jest wymagany sygnat zwolnienia.

Charakterystyka zamykania

Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:

Z chwilg wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia szlaban zamyka
sie.

Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:

Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, szlaban zamknie sie dopiero po
przejezdzie pierwszego pojazdu lub po sygnale zamkniecia. Jezeli
zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora swietlna, szlaban zamknie
sie natychmiast po przywrdceniu zasilania energig elektryczna.

OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo zranienia przez zamykajacy sie

szlaban

— Przy podawaniu sygnatu zamknigcia zapewniony musi
by¢ kontakt wzrokowy z szlabanem

— Kiedy podawany jest sygnat zamkniecia, pod szlabanem
nie mogg znajdowac sie zadne pojazdy, ani osoby.

8 Przemieszczenie referencyjne
W przypadku tej opcji rogatka wykonuje najpierw przemieszczenie
referencyjne. Tzn. rogatka otwiera sie z matg predkoscia.
Sygnat zwolnienia
Do zamkniecia szlabanu nie jest wymagany sygnat zwolnienia.

Charakterystyka zamykania

Prog. mode (Tryb programu) 1 lub 2:

Z chwilg wystgpienia permanentnego sygnatu zamkniecia szlaban zamyka
sie.

Prog. mode (Tryby programu) 3 do 8:

Szlaban zamyka sie natychmiast.

OSTRZEZENIE!
Niebezpieczenstwo zranienia przez zamykajacy sie

szlaban

— Przy ponownym wigczeniu napiecia zapewniony musi
by¢ kontakt wzrokowy z szlabanem

— Kiedy podawany jest sygnat zamkniecia, pod szlabanem
nie mogg znajdowac sie zadne pojazdy, ani osoby.

Tabela 31: Menu "Start-up settings (Nastawy rozruchu)", parametr "Start-up behaviour (Charakterystyka rozruchu)"
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3.14.8 Power failure (Zachowanie po awarii zasilania)

Operating View —» Main Menu — Setup — Power failure
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Zachowanie po awarii zasilania)

Parametr Opis

Power failure Za pomoca tego parametru wybiera sig, czy w przypadku awarii zasilania
(Zachowanie w energig elektryczng ramie otwiera sie, czy tez otwiera lub zamyka sie
przypadku awarii w zaleznosci od swego potozenia. Sprezyny kompensujgce muszg byc¢
zasilania energig nastawione odpowiednio do wybranej opcji. — Patrz instrukcja eksploatacji
elektryczng) — szlabanow, rozdziat "Sprawdzenie i w razie potrzeby nastawianie sprezyn
Opis dla kompensacyjnych uktadu dzwigni".

Access, Parking i Toll Opcje

Unlocked (Odryglowany)

W przypadku tej opcji odryglowywany jest uktad dzwigni zamknietej
szlabanu, szlaban pozostaje jednak zamkniety. Mozliwe jest reczne
otwarcie ramienia

Jezeli ramie ustawione jest pod kgtem mniejszym od ok. 30°, nastgpi jego
zamkniecie. Jezeli ramie ustawione jest pod katem wiekszym od ok. 35°,
nastgpi jego otwarcie. Sprezyny kompensujgce uktadu dzwigni muszg by¢
odpowiednio nastawione.

Open (Otwieranie)

Ta opcja mozliwa jest tylko w przypadku szlabanéw typu Access, Access
Pro, Parking, Parking Pro, Toll i Toll Pro o szeroko$ci blokady do 3,5 m.
W przypadku tej opcji przy awarii zasilania energig elektryczng nastepuje
otwarcie ramienia. Ramie poruszane jest z zaryglowanego potozenia
koncowego przy wykorzystaniu resztkowej energii zasilacza sieciowego

i otwierany catkowicie za pomocg sprezyn kompensujacych uktadu dzwigni.
Sprezyny kompensujgce muszg by¢ prawidtowo nastawione, a ramie nie
moze by¢ utrzymywane w potozeniu zamknietym przez oddziatywanie
zewnetrzne.

Locked (Zaryglowany)

W przypadku tej opcji zachowanie ramienia zalezne jest od jego potozenia
w momencie awarii zasilania energig elektryczng. Jezeli szlaban jest
zamkniety, pozostanie zamkniety, a uktad dzwigni pozostanie zaryglowany.
Szlabanu nie mozna otworzy¢ recznie lub tylko z uzyciem znaczne;j sity.
Jezeli ramie ustawione jest pod katem mniejszym od ok. 30°, nastapi jego
zamkniecie. Jezeli ramie ustawione jest pod kgtem wiekszym od ok. 35°,
nastapi jego otwarcie. Sprezyny kompensujgce uktadu dzwigni muszg byc¢
odpowiednio nastawione.

Nastawa fabryczna
Unlocked (Odryglowany)
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Operating View —» Main Menu — Setup — Power failure
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Nastawy — Zachowanie po awarii zasilania)

Parametr Opis

Power failure Za pomoca tego parametru wybiera sie, czy w przypadku awarii zasilania
(Zachowanie w energig elektryczng szlaban jest odryglowywany, czy tez pozostaje
przypadku awarii zaryglowany. Jezeli ramie szlabanu znajduje sie w ruchu, ruch ten
zasilania energig kontynuowany jest, dopoki jeszcze wystepuje energia.

ele!dryczna) - Opcje

Opis dla Unlocked (Odryglowany)

Traffic Y Y

Jezeli ramie szlabanu znajduje sie w jednym z dwéch potozen koncowych,
nastepuje odryglowanie ramienia szlabanu. Ramie szlabanu pozostaje w
aktualnym potozeniu koncowym. Mozliwe jest reczne poruszanie ramieniem
szlabanu.

Locked (Zaryglowany)

Jezeli ramie szlabanu znajduje sie w jednym z dwéch potozen koncowych,
pozostaje ono zaryglowane. Szlabanu nie mozna otworzy¢ recznie lub tylko
Z uzyciem znacznej sity.

Nastawa fabryczna
Locked (Zaryglowany)

Tabela 32: Menu "Power failure (Zachowanie po awarii zasilania)"

3.15 Menu "In-/Outputs (Wejscia/Wyjscia)"
3.151 Wejscia

— Patrz strona 10, rozdziat 2.2 "Wejscia cyfrowe".

3.15.2 Wyjscia

— Patrz strona 15, rozdziat 2.3 "Wyj$cia cyfrowe i przekazniki
wyjsciowe".
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3.16 Menu "Special functions (Funkcje specjalne)"

To menu nie jest dostepne dla szlabandéw poziomych "Traffic".

3.16.1  Closure by light barrier (Zamkniecie przez ZS) (zabezpieczajgca
zapore swietlng)
To menu nie jest dostepne dla szlabandéw poziomych "Traffic".

Operating view — Main menu — Special functions — Closure by light barrier
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Funkcje specjalne - Zamkniecie przez ZS)

Parametr Opis
Zamkniecie przez Za pomocg tego parametru wybiera sie charakterystyke zamykania dla
zapore $wietlng rogatek, w ktérych zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora Swietlna.

(Closure by light barrier) | Jezeli zainstalowana jest petla kontrolna, w automatycznych trybach programu
od 5 do 8 rogatka zamknie sie automatycznie po przejezdzie pojazdu. Jezeli
zainstalowana jest tylko zabezpieczajgca zapora swietlna, w automatycznych
trybach programu od 5 do 8 rogatka nie zamknie sie automatycznie po
przejezdzie pojazdu.

Opcje
Nieaktywny [ ]
W trybach programu 5 i 6 szlaban zamyka sie tylko wéwczas, gdy
wystepuje sygnat zamykania lub uptynat czas podtrzymania otwarcia.
W trybach programu 7 i 8 szlaban zamyka sie tylko wéwczas, gdy
wystepuje sygnat zamykania.
Aktywny [ X]
W trybach programu od 5 do 8 szlaban zamyka sie natychmiast po
przejezdzie pojazdu przez zabezpieczajgcg zapore swietlng i po uptywie
czasu nastawionego dla parametru "Light barrier delay (Op6zn. zapory
Swietlnej)". — Patrz strona 52, rozdziat 3.14.2.

Nastawa fabryczna
Nieaktywny [ ]

Tabela 33: Menu "Closure by light barrier (Zamkniecie przez ZS)"
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3.16.2 Closure by add. safety (Zamkniecie przez dodatkowe urzadzenie
zabezpieczajace)

To menu nie jest dostepne dla szlabanéw poziomych "Traffic".

Operating view —» Main menu — Special functions — Closure by additional safety

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Funkcje specjalne —» Zamkniecie przez dodatkowe urzadzenie
zabezpieczajace)

Parametr Opis

Closure by add. safety Ten parametr wyswietlany jest tylko wowczas, gdy funkcja wejsciowa
(Zamknigcie przez "Additional safety device (Dodatkowe urzgdzenie zabezpieczajgce)" zostata
dodatkowe urzagdzenie = Przypisana do wejscia.

zabezpieczajgce) Opcje

Nieaktywny [ ]
Szlaban pozostaje otwarty po zwolnieniu dodatkowego urzgdzenia
zabezpieczajgcego.
Aktywny [ ]
Szlaban zamyka sie po zwolnieniu dodatkowego urzgdzenia
zabezpieczajgcego.
Nastawa fabryczna
Nieaktywny [ ]

Tabela 34: Menu "Closure by add. safety (Zamkniecie przez dodatkowe urzgdzenie zabezpieczajgce)"
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3.16.3 Stop at tailgating (Zatrzymanie przy pojazdach zbyt blisko siebie)

Ten parametr jest dostepny tylko w serii "Parking".

Operating view —» Main menu — Special functions — Stop at tailgating

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Funkcje specjalne — Zatrzymanie przy pojazdach zbyt blisko
siebie)

Parametr Opis

Stop at tailgating Za pomocg tego parametru wybiera sie zachowanie ramienia szlabanu w
(Zatrzymanie przy przypadku pojazddw znajdujgcych sie zbyt blisko siebie.

pojazdach zbyt blisko Opcje

siebie)

Nieaktywny [ ]

Jezeli w czasie ruchu zamykania nastgpi najechanie na petle kontrolng przy
potozeniu powyzej kagta odtgczenia dla parametru "Safety loop close
(Zamkniecie petli kontrolnej)", ramie szlabanu otworzy sie. Po zwolnieniu
petli kontrolnej ruch zamykania bedzie kontynuowany.

Aktywny [ ]

Jezeli w czasie ruchu zamykania nastgpi najechanie na petle kontrolng przy
potozeniu powyzej kagta odtgczenia dla parametru "Safety loop close
(Zamkniecie petli kontrolnej)", ramie szlabanu zatrzyma sie. Po zwolnieniu
petli kontrolnej ruch zamykania bedzie kontynuowany.

— Patrz strona 53, rozdziat 3.14.3 menu "Cut-off angle (Kat odtgczenia)”.
Nastawa fabryczna
Nieaktywny [ ]

Tabela 35: Menu "Stop at tailgating (Zatrzymanie przy pojazdach zbyt blisko siebie)"

3.16.4 Master/Slave (Master / slave)

Operating view — Main menu — Special functions —» Master/Slave
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Funkcje specjalne — Master / slave)

Parametr Opis

Master / slave Aktywacja i dezaktywacja funkcji "Praca réwnolegta" Poprzez aktywacje funkciji

Master / slave automatycznie przestawiane sg odpowiednie wejscia i wyjscia.
— Informacje dotyczace pracy réwnolegtej zawarte sg w oddzielnej instrukcji.
Opcje

Nieaktywny [ ]

Aktywny [ X ]
Nastawa fabryczna

Nieaktywny [ ]

Tabela 36: Menu "Master / slave”
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3.17 Menu "Attachments (Akcesoria)"

3.17.1 Signal light (Lampa sygnalizacyjna)

Za pomocg parametrow "Signal mode A (Tryb sygnalizacji A)",
"Signal mode B (Tryb sygnalizacji B)" oraz "Signal mode C (Tryb
sygnalizacji C)" parametryzuje sie funkcje dla wyjs¢ "Signal lamp A
(Lampa sygnalizacyjna A)", "Signal lamp B (Lampa sygnalizacyjna
B)" und "Signal lamp C (Lampa sygnalizacyjna C)".

— Patrz strona 17, rozdziat 2.3.

Mozna podtaczy¢ trzy lampy sygnalizacyjne.

Aby za pomocg urzgdzenia sterujgcego MAGNETIC sterowac
pasem $wietinym, nalezy dla "Signal mode A (Trybu sygnalizaciji
A)" wybraé opcje "lllumination strip red (Pas Swietlny czerwony",
a dla "Signal mode B (Trybu sygnalizacji B)" opcje "lllumination
strip green (Pas swietlny zielony)".

Operating view —» Main menu — Attachments — Signal light
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Akcesoria —» Lampa sygnalizacyjna)

Parametr Opis
Signal mode A Wybor funkciji dla wyjscia "Signal light A (Lampa sygnalizacyjna A)".
(Tryb sygnalizacji A)

Za pomocg parametru "Lead time (Czas wyprzedzenia sygnalizatora
Swietlnego)" mozna tak sparametryzowac lampe ostrzegawczg, aby juz przed
zamykaniem swiecita lub migata kolorem czerwonym. Czas wyprzedzenia
sygnalizatora swietinego to czas miedzy sygnatem zamkniecia

i uruchomieniem procesu zamykania.

(Ciagg dalszy na
nastepnej stronie)

Opcje

Traffic light (Sygnalizator swietiny)

(sygnat ciagty dla sygnalizatora czerwono-zielonego):
Szlaban zamkniety: Sygnalizator Swietlny czerwony
Szlaban otwiera sie: Sygnalizator swietlny czerwony
Szlaban otwarty (koncowe gérne potozenie):
Sygnalizator swietiny wylgczony
Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego):
Sygnalizator swietiny czerwony

Warning signal (Sygnat ostrzegawczy)

(Podtagczenie sygnatu optycznego lub akustycznego /

sygnatu ciggtego przed i w czasie, kiedy szlaban sie zamyka):
Szlaban zamkniety: Sygnat ostrzegawczy wytgczony
Szlaban otwiera sie: Sygnat ostrzegawczy wytgczony
Szlaban otwarty (koncowe gérne potozenie):
Sygnat ostrzegawczy wytgczony
Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego):
Sygnat ostrzegawczy czerwony
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Operating view —» Main menu — Attachments — Signal light

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Akcesoria —» Lampa sygnalizacyjna)

Parametr

Tryb sygnalizacji A
(cigg dalszy)

Signal mode B (Tryb
sygnalizacji B)

Flashing light (Swiatto migajgce) (podtgczenie $wiatta migajgcego /
sygnatu migajgcego w czasie, kiedy szlaban sie otwiera lub zamyka):

Szlaban zamkniety: Swiatto migajgce wytgczone

Szlaban otwiera sie: Swiatlo migajgce miga z czestotliwoécig 2 Hz
Szlaban otwarty (koncowe gdrne potozenie):

Swiatto migajgce wytgczone

Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego) /
Sygnat zamknigcia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora swietinego):
Swiatto migajgce miga z czestotliwoscig 2 Hz

Boom illumination (Oswietlenie ramienia szlabanu)
(podtaczenie oswietlenia ramienia /
staty sygnat migajacy, z wyjatkiem sytuaciji, kiedy szlaban jest otwarty):

Szlaban zamkniety: Oswietlenie miga z czestotliwoscig 2 Hz
Szlaban otwiera sie: Oswietlenie miga z czestotliwoscig 2 Hz
Szlaban otwarty (koncowe gorne potozenie): Oswietlenie wytgczone

Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora Swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora $wietinego):
Oswietlenie miga z czestotliwoscig 2 Hz

lllumination strip red (Pas swietlny czerwony) / Boom illumination
(Oswietlenie ramienia szlabanu / Flashing light (Swiatlo migajace)

Szlaban zamkniety (koncowe dolne potozenie): Czerwone swiatto ciggte
Szlaban otwiera sie: Czerwony migajacy z czestotliwoscig 2 Hz
Szlaban otwarty (kohcowe goérne potozenie): Czerwony wytgczony

Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora $wietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego):
Czerwony migajacy z czestotliwoscig 2 Hz

Nastawa fabryczna

lllumination strip red (Pas Swietiny czerwony)
Wybdr funkgji dla wyjscia "Signal light B (Lampa sygnalizacyjna B)".
Opcje
— Dla opcji "Trffic light (Sygnalizator Swietlny)", "Warning signal (Sygnat
ostrzegawczy)", "Flashing light (Swiatto migajgce)", "Boom illumination

(Oswietlenie ramienia szlabanu)" patrz parametr "Signal mode A (Tryb
sygnalizacji A)".

Pas Swietlny zielony

Szlaban zamkniety (koricowe dolne potozenie): Zielony wytgczony
Szlaban otwiera sie: Zielony wytgczony
Szlaban otwarty(kohcowe gorne potozenie): Zielone swiatto ciggte

Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora Swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego):
Zielony wytgczony

Nastawa fabryczna
lllumination strip green (Pas Swietlny zielony)
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Operating view —» Main menu — Attachments — Signal light

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Akcesoria —» Lampa sygnalizacyjna)

Parametr

Signal mode C
(Tryb sygnalizacji C)

Lead time

(Czas wyprzedzenia
sygnalizatora
Swietlnego)

Opis
Wybdr funkgciji dla wyjscia "Signal mode C (Lampa sygnalizacyjna C)".
Opcje

Traffic light (Sygnalizator $wietiny)

(sygnat ciagty dla sygnalizatora czerwono-zielonego):
Szlaban zamkniety Sygnalizator swietiny czerwony
Szlaban otwiera sie: Sygnalizator swietiny czerwony
Szlaban otwarty (kohcowe gorne potozenie): Sygnalizator Swietiny
wytgczony
Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora $wietinego):
Sygnalizator swietiny czerwony

Warning signal (Sygnat ostrzegawczy)

(Podtaczenie sygnatu optycznego lub akustycznego /

sygnatu ciggtego przed i w czasie, kiedy szlaban sie zamyka):
Szlaban zamkniety: Sygnat ostrzegawczy wytgczony
Szlaban otwiera sie: Sygnat ostrzegawczy wytgczony
Szlaban otwarty (kohcowe gorne potozenie): Sygnat ostrzegawczy
wytgczony
Szlaban zamyka sie (bez czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego) /
Sygnat zamkniecia (z czasem wyprzedzenia sygnalizatora $wietinego):
Sygnat ostrzegawczy czerwony

Nastawa fabryczna
Traffic light (Sygnat ostrzegawczy)

W niektorych przypadkach zastosowan ze wzgledéw bezpieczenstwa
konieczne jest, aby przed zamknigciem szlabanu zapalit sie sygnat
ostrzegawczy dla ruchu nastepnych pojazdéw. Ten sygnat ostrzegawczy musi
zapali¢ sig, zanim nastgpi zamknigcie szlabanu. Za pomoca sygnatu
zamkniecia wigczany jest sygnat ostrzegawczy i uruchamiany czas
wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego. Szlaban zamyka sie dopiero po
uptywie nastawionego czasu wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego. Za
pomoca tego parametru nastawia sie rowniez "Close delay (Opd6znienie
zamkniecia)" w menu "Deleays (Opdznienia)".
Zakres nastawy

0do15s

Nastawa fabryczna
Os
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Operating view —» Main menu — Attachments — Signal light
(Widok roboczy — Menu gtéwne — Akcesoria —» Lampa sygnalizacyjna)

Parametr Opis
Start event (Zdarzenie Ten parametr nie jest dostepny dla szlabandéw poziomych "Traffic".
poczgtkowe) Wybra¢ zdarzenie poczatkowe, ktére uruchamia czas wyprzedzenia
sygnalizatora swietlnego i przetgcza lampy sygnalizacyjne.
Opcje

Closing signal (Sygnat zamknigcia)
Safety loop/Closing sig. (Petla kontrolna aktywna / Sygnat zamkniecia)
Opcja "Petla kontrolna aktywna / Sygnat zamkniecia" ma sens tylko w
przypadku automatycznych trybéw programu od 5 do 8. Jezeli wystepuje
sygnat otwarcia, czas wyprzedzenia sygnalizatora swietlnego nie jest
uruchamiany i lampy sygnalizacyjne nie sg przetgczane.

Nastawa fabryczna
Closing signal (Sygnat zamkniecia)

Tabela 37: Menu "Signal light (Lampa sygnalizacyjna)"
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3.17.2 Boom contact settings (Nastawy zetkniecia ramienia)

Szlaban moze by¢ wyposazony opcjonalnie w zestyk zetkniecia
ramienia szlabanu w kotnierzu. W serii "Toll" zestyk zetkniecia
ramienia jest standardowo zintegrowany i wykonany jako "Swing
Away" lub jako "Auto Swing Away".

Operating view —» Main menu — Attachments — Boom contact settings
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Akcesoria —» Nastawy zetkniecia ramienia)

Parametr Opis

Enabled/Disabled Szlaban moze byc¢ opcjonalnie wyposazony w kotnierzu w zestyk zetknigcia

(Nieaktywny/Aktywny) ramienia. Za pomocg parametru "Enabled/Disabled (Nieaktywny/Aktywny)"
wybiera sie zachowanie funkcji wejsciowej "Boom contact input (Zetkniecie
ramienia)" i funkcji wyjsciowej "Potwierdzenie zetknigcia ramienia". Funkcje
muszg by¢ wybrane. — Patrz strona XXX, rozdziat 2.2 i strona 17, rozdziat 2.3.

Opcje

Disabled (Nieaktywny)

"Zetkniecie ramienia" jest nieaktywne. Wejscie "Boom contact input
(Zetkniecie ramienia)" nie ma w tej opcji zadnej funkciji.

Z chwilg wyzwolenia zestyku zetknigcia ramienia nastepuje dezaktywacja
wyjscia z funkcjg "Boom contact FB (Potwierdzenie zetkniecia ramienia)".

Enabled (Aktywny)

"Zetkniecie ramienia” jest aktywne. Dopoki ramie szlabanu znajduje sie
w kotnierzu, na wejsciu z funkcjg "Boom contact input (Zetkniecie
ramienia)" wystepuje 24 V DC. Jezeli ramie szlabanu zostanie
przemieszczone ze swojego potozenia, +24 V DC na wejsciu "Zetkniecie
ramienia" zostanie odfgczone. Szlaban przemieszcza sie do pozyciji
"Otwarty".

Z chwilg wyzwolenia zestyku zetkniecia ramienia nastepuje dezaktywacja
wyjscia z funkcjg "Boom contact FB (Potwierdzenie zetkniecia ramienia)".

Nastawa fabryczna
Disabled (Nieaktywny)

Automatic closing Wybra¢ sygnat dla zamkniecia ramienia szlabanu po zrzuceniu ramienia.
(Autom. zamykanie) Opcje

Automatic (Automatycznie)

Ramie szlabanu zamyka sie automatycznie po uptywie czasu opdznienia.

Signal (Sygnat)

Aby ramie zostato zamkniete, musi wystepowac sygnat na wejsciu z funkcja

"Close (Zamykanie)" lub "Close low priority (Zamykanie podrzedne)".
Nastawa fabryczna

Automatic (Automatycznie)
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Operating view —» Main menu — Attachments — Boom contact settings
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Akcesoria — Nastawy zetkniecia ramienia)

Parametr Opis
Closing delay Parametr ten jest istotny tylko w nastepujgcych przypadkach:
(Zamykanie Szlaban wykonany jest jako "Swing Away" lub "Auto Swing Away".

Z opoznieniem) Dla parametru "Automatic closing (Autom. Zamykanie)" wybrana zostata
opcja "Automatycznie".

Jezeli samochdd najedzie na ramie "Swing Away", zostanie ono wytamane

z kotnierza. W przypadku wariantu "Swing Away" ramie musi by¢ ponownie

wcisniety rekg w kotnierz. W przypadku wariantu "Auto Swing Away" ramie

przemieszcza sie automatycznie do potozenia "Otwarty". Z chwilg osiggniecia

pofozenia ramie zatrzaskiwane jest w kotnierzu przez sprezyny.

Po ponownym zatrzasnieciu ramienia szlaban zamyka sie po uptywie

nastawionego tu czasu.

Zakres nastawy
0do10s

Nastawa fabryczna
10s

Tabela 38: Menu "Boom contact settings (Nastawy zetkniecia ramienia)"
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3.17.3 Locking (Blokada)

Operating view —» Main menu — Attachments — Locking
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Akcesoria — Blokada)

Parametr Opis

Locking (Blokada) Opcjonalnie mozna wyposazy¢ szlaban w blokade elektromechaniczna. Za
pomocg parametru "Locking (Blokada)" wybiera sie zastosowang blokade, a
tym samym zachowanie szlabanu. Blokada sterowana jest przez funkcje
wyjsciowg "Locking (Blokada)". — Patrz réwniez strona 17, funkcja wyjsciowa
"Locking (Blokada)".

Opcje

Without locking (Bez blokady)
Blokada nie wystepuje.

Boom locking (Blokada ramienia)

W ramieniu szlabanu wbudowana jest blokada ramienia. W potozeniu
koncowym zamknigcia ramie szlabanu blokowane jest przez stupek
podporowy. Blokada aktywowana jest przez funkcje wyjsciowg "Blokada".
Jesli wystepuje sygnat do otwarcia, najpierw odryglowywana jest blokada
ramienia szlabanu.

Spring-loaded brake (Hamulec sprezynowy)

W obudowie szlabanu wbudowany jest hamulec sprezynowy. Jezeli nie
wystepuje zadne napiecie, jak np. w przypadku awarii zasilania, lub wyjscie
"Locking (Blokada)" jest nieaktywne, hamulec sprezynowy blokuje ukfad
dzwigni w aktualnej pozyciji. Jesli wyjscie "Locking (Blokada)" zostanie
aktywowane, hamulec sprezynowy zostanie zwolniony. Aby
zagwarantowac, ze blokada zostanie niezawodnie zwolniona przed
rozpoczeciem ruchu, przed ruchami dodawane sg krotkie opoznienia.

Nastawa fabryczna
Without locking (Bez blokady)

Tabela 39: Menu "Locking (Blokada)"
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3.17.4 Battery backup (Rezerwa akumulatorowa)

Za pomocag menu "Battery backup (Rezerwa akumulatorowa)"
nastawia sie predko$c¢ otwierania i zamykania ramienia szlabanu
w czasie pracy z zasilaniem akumulatorowym. Nastawa ma wptyw
na okres uzytkowania akumulatorow.

Dla standardowej pracy predkos¢ otwierania i zamykania ramienia
szlabanu nastawia sie w menu "Predko$¢". — Patrz strona 51,
rozdziat 3.14.1.

Operating view —» Main menu — Attachments — Battery backup

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Akcesoria - Rezerwa akumulatorowa)

Parametr

Battery backup

(Rezerwa
akumulatorowa)

Opis

Wybra¢ predkos¢ otwierania i zamykania ramienia szlabanu.

Opcje
Nomal speed (Normalna predkosc):
Predkosc¢ otwierania i zamykania odpowiada nastawie w menu "Predkosc".
Slow after 200 cycles (Powoli po 200 cyklach):
Predkosc¢ otwierania i zamykania zmniejszana jest po 200 cyklach do
poziomu "Powoli".
Slow down directly (Natychmiast powoli):
Predkosc¢ otwierania i zamykania zmniejszana jest do poziomu "Powoli"
natychmiast po przetgczeniu na tryb akumulatorowy.

Nastawa fabryczna
Nomal speed (Normalna predkosc)

Tabela 40: Menu "Battery backup (Rezerwa akumulatorowa)”

3.18 Menu "Service (Serwis)"

To menu przeznaczone jest dla serwisu firmy MAGNETIC
i dostepne tylko po wprowadzeniu hasta.

Widok roboczy —» Menu gtéwne — Serwis

Parametr
Cycles
(Cykle)
Operation
(Praca)

System time
(Czas systemowy)

Opis

Wskazanie petnych proceséw zamykania i otwierania.

Wskazanie licznika godzin pracy. Licznik godzin pracy rejestruje czas,
w ktérym szlaban znajduje sie pod napieciem.

Wskazanie wewnetrznej daty i godziny
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Widok roboczy —» Menu gtéwne — Serwis

Parametr Opis

mNETIC
@:ONTROL”

Main menu password Aktywacja i dezaktywacja ochrony hastem gtéwnego menu.
(Hasto gtéwnego menu) = Aby aktywowac zmiane nastawy, nalezy albo wywota¢ Widok robocz, albo

wytaczyC€ i witgczy¢ zasilanie energig elektryczna.

Opcje
Inactive (Nieaktywny)

Zmiana gtdwnego menu mozliwa jest bez wprowadzania hasta.

Active (Aktywny)

Zmiana gtéwnego menu mozliwa jest wylgcznie po wprowadzeniu hasta.

Hasto jest identyczne z hastem dla menu "Serwis".

Nastawa fabryczna
Inactive (Nieaktywny)

Tabela 41: Menu "Service (Serwis)"

3.19 Menu "System (System)"

Operating view —» Main menu — System
(Widok roboczy —» Menu gtéwne — System)

Parametr Opis
Language (Jezyk) Wybdr jezyka menu.
Opcje

German (Niemiecki)
English (Angielski)
French (Francuski)
Espanol (Hiszpanski)
Italian (Wtoski)
Portuguese (Portugalski)
Swedish (Szwedzki)
Finnish (Finski)
Norwegian (Norweski)
Danish (Dunski)
Estonian (Estonski)
Dutch (Niederlandzki)

Nastawa fabryczna
English (Angielski)

Date/Time Korygowanie daty i godziny urzgdzenia sterujgcego MGC.

(Data/godzina)
Tabela 42: Menu "System (System)”
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Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3.20 Menu "Information (Informacje)"

Operating view — Main menu — Information

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Informacje)

Parametr

Serial No.

(Nr seryjny)
Hardware version
(Wersja osprzetu)
Software #

(Nr oprogramowania)
SW Version
(Wersja
oprogramowania)
Temperature
(Temperatura)

Opis

WysSwietlenie numeru seryjnego urzgdzenia sterujgcego

Wyswietlenie istniejacej wersji osprzetu

Wyswietlenie istniejacego numeru oprogramowania

Wyswietlenie istniejgcej wersji oprogramowania

WysSwietlenie aktualnej temperatury w urzgdzeniu sterujgcym

Tabela 43: Menu "Information (Informacje)"”

3.21 Menu "Motor GW (Bramka silnika (Gateway))

Operating View —» Main Menu —» Motor GW (Gateway)

(Widok roboczy —» Menu gtéwne — Bramka silnika (Gateway))

Parametr

Software #

(Nr oprogramowania)
SW Version

(Wersja
oprogramowania)

Motor temperature
(Temperatura silnika)

Motor SW

(Oprogramowanie
silnika)

Serial No.
(Nr seryjny)

Opis

Wys$wietlenie istniejgcego numeru oprogramowania

WysSwietlenie istniejgcej wersji oprogramowania

Wyswietlenie aktualnej temperatury silnika

Wyswietlenie istniejgcego oprogramowania silnika

Wys$wietlenie numeru seryjnego silnika

Tabela 44: Menu "Motor GW (Bramka silnika (Gateway))"
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3.22 Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))"

Za pomocg tego menu przeprowadza sie strojenie petli
indukcyjnych A i B.

Widok roboczy — Menu gtéwne — Detektor 1 (A-B)

Parametr Opis

Recalibration Uruchomienie (aktywacja) strojenia petli indukcyjnych.
(Kalibracja)

Mode A Wybér pozyciji i funkcji petli A.

(Tryb A) Opcje

Inactive (Nieaktywna):

Petla indukcyjna nie wystepuje lub jest nieistotna dla analizy.

Active (Aktywna):

Stan petli indukcyjnej podawany jest na wyjscie z funkcjg "Petla aktywna".
Wewnetrznie stan petli indukcyjnej nie jest uzywany.

Safet loop (Kontrola)

Petla indukcyjna przejmuje funkcje petli kontrolne;j.

Opening entry (Otwarcie wjazdu)

Petla indukcyjna przejmuje funkcje petli otwierajgcej na torze wjazdu.
Open exit (Otwarcie wyjazdu)

Petla indukcyjna przejmuje funkcje petli otwierajgcej na torze wyjazdu.
Presence entry (Obecnos¢ na wjezdzie)

Petla indukcyjna przejmuje funkcje petli obecnosci na torze wjazdu.
Presence exit (Obecnos¢ na wyjezdzie)

Petla indukcyjna przejmuje funkcje petli obecnosci na torze wyjazdu.

Mode B Wybdr pozycji i funkgciji petli B.
(Tryb B) — Opis patrz parametr "Mode A (Tryb A)".
Sensitivity Nastawianie czutosci progowej petli indukcyjnej A. Czuto$¢ progowa
(Czuto$é A) podzielona jest w stopniach.
Nastawa fabryczna
5
Zakres nastawy
0...9
Sensitivity Nastawianie czuto$ci progowej petli indukcyjnej B.
(Czutos¢ B) — Opis patrz parametr " Sensitivity A (Czuto$¢ A)".
Frequence settings — Patrz strona 83, Tabela 46.
(Nastawy czestotliwosci)
Information Wyswietlenie informacji dotyczacych modutu wtykowego "Detector 1 (A-B)
(Informacje) (Detektor 1 (A-B))" WysSwietlane sg tu numer seryjny, wersja osprzetu, numer

oprogramowania i wersja oprogramowania modutu wtykowego.
Tabela 45: Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))"
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Operating view —» Main menu — Detector 1 (A-B) —» Frequency settings

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Detektor 1 (A-B) —» Nastawa czestotliwosci)

Parametr

Freq. A
(Czestotliwos¢ A)
Freq. B
(Czestotliwos¢ B)
Freq. Shift
(Rozwarcie)

Ref.-val. A
(Wartos¢ odniesienia A)

Ref.-Val. B
(Wartos¢ odniesienia B)

Opis

Wyswietlenie aktualnie zmierzonej czestotliwosci petli indukcyjnej A.

Wyswietlenie aktualnie zmierzonej czestotliwosci petli indukcyjnej B.

Zaktécenia np. przez zewnetrzne detektory petli lub petle indukcyjne
sgsiednich rogatek mogg wptywac na czestotliwos¢ petli A i B. Za pomoca
parametru "Przesuw" mozna zmieni¢ wartosci czestotliwo$ci dla petli A (kanat
A)iB (kanat B) o ok. 10% i w ten spos6b zmniejszy¢ wptyw na petle A i B.
Opcje dla kanatu A i kanatu B

High: wysoka warto$¢ czestotliwosci

Low: niska warto$¢ czestotliwosci

Nastawa fabryczna
High

Wyswietlenie czestotliwosci wzorcowej dla petli indukcyjnej A

Wyswietlenie czestotliwosci wzorcowej dla petli indukcyjnej B

Tabela 46: Menu "Frequence settings (Nastawy czestotliwosci)"
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3.22.1 Sprawdzenie roboczej czestotliwosci petli indukcyjnych

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.

2. Nacisng¢ kilkakrotnie przycisk obstugi z lewej strony i az
wyswietlone zostanie menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1

(A-B))".
2- 8| J I B

Mag00127a

A

6 5
Rys. 22: Przyktad "Widok menu Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))"

Wzgledna zmiana czestotliwosci petli indukcyjnej A
Aktualnie zmierzona czestotliwosc dla petli indukcyjnej A
Aktualnie zmierzona czestotliwosc¢ dla petli indukcyjnej B
Wzgledna zmiana czestotliwo$ci petli indukcyjnej B
Jezeli wystepuje kolejny opcjonalny modut detektora:
przetgczy¢ miedzy obydwoma modutami detektora
przeprowadzi¢ strojenie petli indukcyjnych

AN WN

(&)

3. Za pomocg przycisku z prawej strony +] opusci¢ menu
"Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))". WysSwietlany jest widok
roboczy.

3.22.2 Strojenie i nastawianie roboczej czestotliwosci petli indukcyjnej

Wymagania dotyczace Czestotliwos¢ robocza musi spetnia¢ nastepujgce wymagania:

czestotliwosci roboczej Podczas przejazdu pojazdu przez petle indukcyjng mierzalny

musi by¢ wyrazny wzrost czestotliwosci. Dla czutosci wybraé
stopien 5 lub 6, Wzgledna zmiana czestotliwosci (Af/f) musi
wynosi¢ co najmniej 0,1%. Im wieksza jest wzgledna zmiana
czestotliwosci, tym wieksza niezawodnos$¢ eksploatacii petli
indukcyjne;j.

Petle indukcyjne urzadzenia sterujgcego pracujg
naprzemiennie, a tym samym nie mogg wptywaé wzajemnie na
siebie.

Aby jednak unikngé zakitdcen spowodowanych sprzezeniem
czestotliwosci z zewnetrznych detektorow petli lub innych
urzadzen sterujgcych w bezposrednim sgsiedztwie, nalezy
zachowac¢ od nich odstep czestotliwosciowy wynoszacy co
najmniej 10000 Hz. W tym celu za posrednictwem menu "Freq.
shift (Przesuw)" wybraé lub dezaktywowac dla czestotliwosci
opcje "Low" lub "High" lub dopasowac liczbe zwojéw petli
indukcyjnych.
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Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisng¢ przycisk obstugi z lewej strony i
Nacisng¢ kilkakrotnie przycisk obstugi z lewej strony , az

wyswietlone zostanie menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1
(A-B))". — Patrz strona 84, Rys. 22.

Nacisngc¢ przycisk obstugi drugi od lewej strony F.

Wykonywane jest strojenie petli indukcyjnych. Podczas
strojenia migajg symbole petli.
Sprawdzi¢ czestotliwosci robocze. W razie potrzeby dokonac

nastaw czutosci itd. za posrednictwem menu "Detector 1 (A-B)
(Detektor 1 (A-B))" w giéwnym menu.

Wykona¢ jeden z nastepujacych krokéw:

W przypadku modutu wtykowego "Detektor": Za pomocag
przycisku z prawej strony +] opusci¢ menu "Detector 1
(A-B) (Detektor 1 (A-B))". WysSwietlany jest widok roboczy.

W przypadku dwéch modutéw wtykowych "Detektor":
Nacisng¢ przycisk obstugi trzeci od lewej strony L3
Wyswietlone zostanie menu "Detector 2 (C-D) (Detektor 2
(C-D))".

Wykonywane jest strojenie petli indukcyjnych. Podczas

strojenia migajg symbole petli.

Sprawdzi¢ czestotliwosci robocze. W razie potrzeby dokonac¢

nastaw czutosci itd. za posrednictwem menu "Detector 2
(C-D) (Detektor 2 (C-D))" w gtdwnym menu.

Za pomocg przycisku z prawej strony +] opusci¢ menu
"Detector 2 (C-D) (Detektor 2 (C-D))". Wyswietlany jest widok
roboczy.
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Wartos¢ czestotliwosci niezajetej Jezeli warto$¢ czestotliwosci petli indukcyjnej jest niestabilna,

petli indukcyjnej niestabilna znajduje sie ona pod wptywem innej petli indukcyjnej lub innego
szlabanu, lub detektora zewnetrznego. Kanaty detektora nie
wplywajg wzajemnie na siebie.

W zaleznosci od geometrii petli i nastawy detektora zewnetrznego
nalezy w menu "Freq. shift (Przesuw)" wybra¢ opcje "Low" lub
"High".

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony &

Wyswietlane jest "Main menu (Menu gtéwne)".

o bd -~

Za pomocg obu $rodkowych przyciskéw 4 | * wybra¢ menu
"Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony L
Wyswietlane jest menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))".

7. Zapomoca obu $rodkowych przyciskow | * wybra¢ menu
"Frequency settings (Nastawy czestotliwosci)".

o o

8. Zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem obstugi z prawej strony L

9. Wyswietlane jest menu "Frequency settings (Nastawy
czestotliwosci)".

10. Za pomocg obu $rodkowych przyciskow # | * wybra¢ menu
"Freq. shift (Przesuw)".

11. Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony LB

12. Wyswietlane jest menu "Freq. shift (Przesuw)".

13. Za pomocg obu srodkowych przyciskéw 4 | * wybraé
parametr "Channal A (Kanat A)" lub "Channal B (Kanat B)".

14. Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony L

15. Wyswietlane jest odpowiednie menu.

16. Za pomocg obu srodkowych przyciskow # | * wybrac dla
danego kanatu opcje "Low" lub "High".

17. Za pomocg przycisku z prawej strony Ll wybrac¢ opcje. Wybor
zaznaczany jest symbolem o,
18. Za pomocg przycisku L AP lewej strony opusci¢ menu.

19. Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save changes? (Zapisaé
zmiany?)".
Aby zapisa¢ zmiany, nacisng¢ przycisk z prawej strony v
Aby nie zapisywac¢ zmian, nacisngc¢ przycisk z lewej
strony X.

20. Nacisngc kilkakrotnie przycisk obstugi +]; lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.

21. Sprawdzi¢ czestotliwosci robocze.

W przypadku kolejnego modutu wtykowego wyswietlane jest menu
"Detector 2 (C-D) (Detektor 2 (C-D))". Strojenie wykonywane jest
jak dla petli indukcyjnych A'i B.
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Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

3.23 Menu "Detector 2 (C-D) (Detektor 2 (C-D))"

To menu wyswietlane jest, jesli w urzadzenie sterujgce wetkniety
zostat drugi modut wtykowy z funkcjg "Detektor". Za pomoca tego
menu przeprowadza sie strojenie petli indukcyjnych C i D. Menu
"Detector 2 (C-D) (Detektor 2 (C-D))" odpowiada menu "Detector 1
(A-D) (Detektor 1 (A-D))". — Patrz strona 82, rozdziat 3.22.

3.24 Menu "Radio control (Zdalne sterowanie radiowe)"

Menu "Radio control (Zdalne sterowanie radiowe)" wyswietlane
jest, jesli w jednym z gniazd urzadzenia sterujgcego wetkniety jest
modut wtykowy "Radio". Reczne nadajniki zdalnego sterowania
dostepne sg w wersiji 1-, 2- i 4-kanatowe;j.

Do kazdego kanatu (przycisku) mozna przypisac jedng funkcje.

— Patrz strona 88, parametr "Przyuczanie nadajnika zdalnego
sterowania". Za pomocg wariantu 4-kanatowego mozliwe jest np.
otwieranie 4 szlabanéw lub otwieranie i zamykanie 2 szlabanow.

Aby méc otwierac i zamykac¢ szlaban za pomocg recznego
nadajnika zdalnego sterowania, konieczne jest przyporzgdkowanie
tych funkcji do przyciskéw. Do kazdego szlabanu mozna przypisaé
maksymalnie dwie funkcje.

o) 1O

Mag00445

Rys. 23: 4-kanatowy reczny nadajnik zdalnego sterowania

1 Wiersz
2 Kolumna

Aby mozliwa byta obstuga szlabanu za pomocg recznego
nadajnika zdalnego sterowania, wybrany musi by¢ tryb programu
od 3 do 8.

Szlaban otwierany lub zamykany jest poprzez nacisniecie
przycisku na recznym nadajniku zdalnego sterowania.

W momencie nacisniecia przycisku na recznym nadajniku
zdalnego sterowania na wys$wietlaczu wskazywany jest numer
nadajnika.

Modut radiowy moze zarzadza¢ maksymalnie 100 recznymi
nadajnikami zdalnego sterowania o réznych kodach.
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Operating view —» Main menu — Radio control FM

(Widok roboczy — Menu gtéwne — Zdalne sterowanie radiowe)

Parametr

Number of transmitter
(Liczba recznych
nadajnikéw)

Teach-in remote control
(Przyuczanie nadajnika
zdalnego sterowania)

Delete remote control

(Usuwanie nadajnika
zdalnego sterowania)

Information
(Informacje)

Opis

Wyswietlenie liczby pilotéw zdalnego sterowania, za pomocag ktérych mozna
otworzy¢ szlaban.

Ten parametr umozliwia sparowanie pilota zdalnego sterowania z modutem
radiowym.

Opcje

Open high priority (Otwieranie nadrzedne)

Do przycisku przypisywana jest funkcja "Open high priority".
Open (Otwieranie)

Do przycisku przypisywana jest funkcja "Open".

Close (Zamykanie)

Do przycisku przypisywana jest funkcja "Close".

Za pomocg tego parametru usuwa sie sparowanie pilota zdalnego sterowania
i modutu radiowego.

Opcje

With remote control (Za pomocg zdalnego sterowania)

Rozwigzanie sparowania poprzez nacisniecie przycisku na pilocie zdalnego
sterowania.

With number (Za pomocag numeru)

Rozwigzanie sparowania poprzez wprowadzenie numeru pilota zdalnego
sterowania.

Delete ALL (Usun WSZYSTKIE)

Usuniecie wszystkich pilotéw zdalnego sterowania. W tym celu wymagane
jest wprowadzenie hasta.

Wyswietlenie informacji dotyczacych modutu wtykowego "Radio". Wyswietlane
sg tu wersja osprzetu, wersja oprogramowania i numer seryjny (SerNr) modutu
wtykowego.

Tabela 47: Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)"

Nastawianie kodu pilota zdalnego Kod pilota zdalnego sterowania nastawiany jest za pomocg

sterowania

mikroprzetgcznikéw DIP-switch w pilocie. Zalecamy zmiane
standardowej nastawy mikroprzetgcznikow.

1. Otworzy¢ obudowe pilota zdalnego sterowania. W tym celu
nacisna¢ kolorowy punkt i jednoczes$nie pociggnaé¢ goérng
czes¢ obudowy do gory.

2.  Zmieni¢ i udokumentowaé nastawe mikroprzetgcznikdw.

OFF
12 3 45 6 7 8 9 10 11 12

Mag00210

Rys. 24: Przyktad Nastawa mikroprzetgcznikéw

3. Zamknac¢ obudowe.

88
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Przyuczanie pilota zdalnego
sterowania: Przyklad opcja
"Close (Zamykanie)"

Usuwanie pilota zdalnego
sterowania

o bNd -~

1.

12.

o bd -~

9.

10.

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony F.
Wyswietlane jest "Main menu (Menu gtéwne)".

Za pomoca obu $rodkowych przyciskow 4 | +* wybra¢ menu
"Radio control FM (Zdalne sterowanie radiowe)".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony v

Za pomoca obu srodkowych przyciskow 4 | +* wybraé
parametr "Teach in remote control (Przyuczanie pilota
zdalnego sterowania)".

Zatwierdzi¢ wybér przyciskiem obstugi z prawej strony L

Za pomocg obu srodkowych przyciskow 4 | +* wybraé
parametr "Close (Zamykanie)".

Wyswietlany jest komunikat "Press button (Nacisnij przycisk)".

Nacisng¢ przycisk na pilocie zdalnego sterowania.
W przypadku 2-kanatowego pilota zdalnego sterowania
odpowiedni kanat zostanie sparowany z modutem radiowym.

Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat "Successful
(Zakonczono z powodzeniem)". Warto$¢ parametru "Liczba
pilotéw zdalnego sterowania" zwiekszana jest o jeden.

Nacisng¢ kilkakrotnie przycisk obstugi +] lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony .
Wyswietlane jest "Main menu (Menu gtéwne)".

Za pomocg obu srodkowych przyciskow &+ ¥ wybra¢ menu
"Radio control FM (Zdalne sterowanie radiowe)".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony L}

Za pomoca obu srodkowych przyciskow 4 | +* wybraé
parametr "Delete remote control (Usuwanie pilota zdalnego
sterowania)".

Zatwierdzi¢ wybér przyciskiem obstugi z prawej strony L

Wyswietlane sg opcje "With remote control (za pomocg
zdalnego sterowania)" i "With number (za pomocg numeru)".

Za pomoca obu srodkowych przyciskow | + wybrac opcje.
Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi z prawej strony v
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Opcja "With remote control Wybrana zostata opcja "with remote control (za pomocg zdalnego
(za pomocg zdalnego sterowania)" sterowania)".

1.

Wyswietlany jest komunikat "Press button (Nacisnij przycisk)".

2. Nacisngc przycisk na pilocie zdalnego sterowania.
3.  Wyswietlany jest komunikat "Successful (Zakonczono
z powodzeniem)". Warto$¢ parametru "Number transmitter
(Liczba pilotow zdalnego sterowania)" zmniejszana jest
o jeden.
4. Nacisna¢ kilkakrotnie przycisk obstugi + 2 lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.
Opcja "With number Wybrana zostata opcja "With number (za pomocg numeru)".
(za pomocg numeru)” 1. Wprowadzié numer pilota zdalnego sterowania.
2. Za pomocg przycisku +] 7 lewej strony opusci¢ menu.
3. Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save changes? (Zapisac
zmiany?)".
Aby usuna¢ pilot zdalnego sterowania, nacisngé przycisk
¥ z prawej strony.
Aby nie usuwac pilota zdalnego sterowania, nacisngé¢
przycisk Xz lewej strony.
4. Wyswietlane jest menu "Delete remote control (Usuwanie
pilota zdalnego sterowania)".
5. Nacisng¢ kilkakrotnie przycisk obstugi +]; lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.
Opcja "Delete ALL Wybrana zostata opcja "Delete ALL (Usun WSZYSTKIE)".
(Usun WSZYSTKIE)" 1. Wprowadzié hasto serwisowe.
2. Zatwierdzi¢ wprowadzenie przyciskiem obstugi Wz prawe;j
strony.
3.  Wyswietlany jest komunikat "Successful (Zakonczono

z powodzeniem)". Wszystkie piloty zdalnego sterowania
zostaty usuniete.

WSKAZOWKA!

Po usunigciu pilota zdalnego sterowania zwalniana
Jest uzyta komorka pamieci. Usuniecie nie zmienia
numeracji. Podczas przyuczania nowych pilotow
zdalnego sterowania najpierw wypetniane sg luki
w numeracji, a dopiero pdzniej numeracja jest
kontynuowana.
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3.25 Nastawy fabryczne

Opcje w menu "Factory settings
(Nastawy fabryczne)"

Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

WSKAZOWKA!
Parametry urzgdzenia sterujgcego zapisane sg

w trzech obszarach pamieci "Standardowe warto$ci
oprogramowania sprzetowego", "Nastawy
fabryczne" i "Nastawy uzytkownika".

Standardowe wartosci oprogramowania
sprzetowego sg identyczne z nastawami
fabrycznym opisanymi w niniejszej instrukcji
eksploatacji. Standardowe wartoSci
oprogramowania sprzetowego sq trwale zapisane
w oprogramowaniu i nie mogg zostac zmienione.

Nastawom fabrycznym przyporzgdkowane mogg
by¢ nastawy specyficzne dla zakfadu lub projektu.

Nastawy uzytkownika to parametry robocze.

Menu "Factory settings (Nastawy fabryczne)" udostepnia
nastepujgce mozliwosci:

Restore factory settings (Przywracanie nastaw fabrycznych):
Parametry zapisane w obszarze pamieci "Nastawy fabryczne"
przejmowane sg jako nastawy robocze.

User settings as factory settings (Nastawy uzytkownika jako

nastawy fabryczne):

Aktualne nastawy parametréw zapisywane sg jako nastawy

fabryczne. Tej nastawy fabrycznej mozna uzy¢ do uzyskania
nastaw specyficznych dla projektu.

FW defaults as factory setting (Standardowe wartosci
oprogramowania sprzetowego jako nastawy fabryczne):
Nastawy fabryczne zostang nadpisane przez standardowe
wartosci oprogramowania sprzetowego.

Aby zastosowac¢ standardowe wartosci oprogramowania
sprzetowego jako nastawy robocze, jesli wczeéniej nadpisane
zostaly nastawy fabryczne, nalezy wykona¢ najpierw opcje

"FW defaults as factory setting", a nastepnie opcje "Restore factory
settings".

5816,0006PL / Wersja 01
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Parametryzacja urzadzenia sterujgcego

Opcja "Restore factory settings
(Przywracanie nastaw
fabrycznych)"

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisngé przycisk obstugi z prawej strony #.
Wyswietlane jest menu "Main menu (Menu gtéwne)".

o bd -~

Za pomoca obu srodkowych przyciskéw 4 | * wybra¢ menu
"Nastawa fabryczna".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi % z prawej strony.
Wprowadzi¢ hasto "0 0 0 0".
Zatwierdzi¢ hasto przyciskiem obstugi vz prawej strony.

© N oo

Wyswietlany jest komunikat "Restore factory settings
(Przywracanie nastaw fabrycznych)".

©

Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony L

10. Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Zapisa¢ zmiany?".

Aby zapisaé¢ zmiany, nacisngé przycisk z prawej strony ¥ .
Aktualne nastawy resetowane sg do wartoéci fabrycznych.
Wykonywane jest ponowne uruchomienie.

,:Aé)y nie zapisywac zmian, nacisngc¢ przycisk z lewej strony

11. Nacisnaé kilkakrotnie przycisk obstugi * z lewej strony, az
ponownie wyswietlony zostanie widok roboczy.

Za pomoca hasta serwisu -

Opcja "Restore factory settings",
"User settings as factory settings"
lub "FW defaults as factory setting"

Wyswietlany jest widok roboczy. — Patrz strona 28, Rys. 15.
Nacisng¢ przycisk obstugi z prawej strony .
Wyswietlane jest menu "Main menu (Menu gtéwne)".

roODd =

Za pomoca obu srodkowych przyciskéw 4 | * wybra¢ menu
"Factory settings (Nastawy fabryczne)".

Zatwierdzi¢ wybor przyciskiem obstugi vz prawej strony.
Wprowadzi¢ hasto serwisowe.
Zatwierdzi¢ hasto przyciskiem obstugi ¥ z prawej strony.

© N oo

Wyswietlany jest komunikat "Restore factory settings
(Przywracanie nastaw fabrycznych)".
9. Za pomocg obu srodkowych przyciskéw &+ ¥ wybraé
zadang opcje.
10. Zatwierdzi¢ wybédr przyciskiem obstugi vz prawej strony.
11. Wyswietlane jest pytanie kontrolne "Save changes? (Zapisa¢
zmiany?)".
Aby zapisaé zmiany, nacisnaé przycisk z prawej strony ¥ .
W zaleznosci od wybranej opcji odpowiedni zestaw

parametréw zapisywany jest na nowo. Wykonywane jest
ponowne uruchomienie.

Aby nie zapisywac¢ zmian, nacisng¢ przycisk z lewej strony

12. Nacisna¢ kilkakrotnie przycisk +] lewej strony, az ponownie
wyswietlony zostanie widok roboczy.
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,&My OCONTROL"

Struktura menu

4 Struktura menu

€] Select

E"Oré\\f\éirtrs"”gs' « | Mainmenu |
1
—4 Inputs }4* *
i %{ Function }7
—4 Outputs }% 4+ 9
1 % Setup }7
—{ Module info }% 42 9
1 % In-/Outputs }7
| Detector 1 (A-B) ¢ P
%{ Special functions }—
R %{ Attachments }7
2 9
%{ Service }—
2 9
%{ System }7 L 9
2 9
% Information }—
2+ 9
% Motor GW }7
*+ ¥ 2
!> Detector 1 (AB)® |—|
S 2 :
:%{ Detector 2 (C-D)* }7:
* ¥ |
:%{ Radio control ® }—i
‘ ’I_ ___________________ 4

v

Factory settings }7

Mag00256¢

Rys. 25: Menu "Information (Informacje)" i Main menu (Menu gtéwne)

-

Menu "Special functions (Funkcje specjalne)" tylko w przypadku szlabanéw "Access”, "Parking" i "Toll"

2  Widok zalezny jest od wetknigetych modutéw wtykowych, np. "Ethernet"” lub "RS485/422" oraz

od tego, czy podtgczony jest modut serwisowy.

Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" w przypadku pierwszego modutu wtykowego "Detektor”

Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" tylko w przypadku drugiego modutu wtykowego "Detektor" (opcjonalnie)
5  Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)" tylko w przypadku opcjonalnego modutu wtykowego "Radio”

A W
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Struktura menu

‘ Main menu ‘

Function Prog. mode ‘
Close direction ‘

Counter ‘

Detector 1 (A-B)? | Count open loop |

N
> Setup ——»  Barrier speed Close |
Open ? ‘
4{ In-/Outputs ‘
Del Hold- time
% Special functions % ‘ % ey }7:1 ZIO::Z;;TG
%{ Attachments ‘ %{ Light barrier delay ‘
»{ ‘ % Impact delay ‘
Service

ﬂ Cut off angle ¥ }—% Safety loop close ‘
%{ System ‘ %{ Light barrier ‘
%{ Information ‘ %{ Impact detection ‘
%{ Motor GW ‘ % Vend count ¥ %% Reset behaviour ‘

>

-

"

ah

Impact response

Impact delay

!
!

] i

~»  Detector 2 (C-D)° \i% Impact settings
|

] i

. 7)
Radio control ‘ Restart

e e e e

Sensitivity

v

Factory settings ‘

ﬂ Start-up settings Start-up behav. ‘

Stay closed ‘

ﬂiii

Mag00130i

—P‘ Power failure

Rys. 26: Main menu (Menu gtéwne) - Menu "Function (Funkcja)" i "Setup (Nastawy)"

-

Parametr "Close direction (Kierunek zamykania)" tylko w przypadku szlabanéw "Traffic H".
Parametr "Open (Otwieranie)" tylko w przypadku szlabandw z urzgdzeniem sterowniczym MGC-Pro
3  Parametr "Hold-open time (Czas utrzymania otwarcia)" oraz menu "Special functions (Funkcje specjaine)”,
" Cut off angle (Kat odfgczenia)" i "Vend count (Zapamietywanie impulséw)" tylko w przypadku szlabanéw "Access”,
"Parking" i "Toll"
4 Widok zalezny jest od wetknietych modutéw wtykowych, np. "Ethernet"” lub "RS485/422" oraz
od tego, czy podtgczony jest modut serwisowy.
5  Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" w przypadku pierwszego modutu wtykowego "Detektor”
Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" tylko w przypadku drugiego modutu wtykowego "Detektor” (opcjonalnie)
7  Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)" tylko w przypadku opcjonalnego modutu wtykowego "Radio”

N

(o))
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QEMET OCONTROL"

Struktura menu

‘ Main menu ‘

Function ‘

v v

Setup ‘

Inputs }—P{ Input1-8 ‘

}—[j Outputs Digital output 1 — 4 ‘

Relay ‘

Special functions ” Closure by light barr. ‘
Closure by add. safety ‘

In-/Outputs

v

Stop at tailgating ‘

Master/Slave ‘

%‘ Spring-loaded brake ‘

Radio control ¥ ‘

S 4 »‘ Battery backup }»‘ Normal speed ‘
%{ Factory settings ‘ %‘ Slow after 200 cycles ‘

»‘ Slow down directly ‘

—ﬂ Attachments }—%‘ Signal light F%‘ Signal mode A ‘
»{ Signal mode B ‘

4% Service ‘ %{ Signal mode C ‘
%{ Lead time ‘

—ﬂ System ‘ %‘ Start event " ‘

% Information ‘ %‘ Boom contact settings F%‘ Enabled/disabled ‘
»‘ Automatic closing ‘

% Motor GW ‘ 2) %‘ Closing delay ‘

I |

1 23 |

i 4% Detector 1 (A-B) ‘ i »‘ Locking F%‘ Without locking ‘

i —»  Detector (C-D)¥ | i *‘ Boom locking ‘

! I

e i

Mag00459a

Rys. 27: Main menu (Menu gtéwne) - Menu "in/Outputs (Wejscia/Wyjscia)", "Special functions (Funkcje specjalne)”
i "Attachements (Akcesoria)"

1 Menu "Special functions (Funkcje specjalne)” oraz parametr "Start event (Zdarzenie poczatkowe)" tylko w
przypadku szlabanéw "Access”, "Parking" i "Toll"
2 Widok zalezny jest od wetknietych modutow wtykowych, np. "Ethernet” lub "RS485/422" oraz
od tego, czy podtgczony jest modut serwisowy.
3  Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" w przypadku pierwszego modutu wtykowego "Detektor”
Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" tylko w przypadku drugiego modutu wtykowego "Detektor" (opcjonalnie)
5  Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)" tylko w przypadku opcjonalnego modutu wtykowego "Radio”

EN
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Struktura menu

‘ Main menu ‘

Function

Setup

In-/Outputs

Special functions "

Attachments

vy vy vy

Service Cycles

|
Lifetime |
|

Main menu password

v

System Language ‘

Date/Time ‘

v

Informationen Serial No.

Hardware Version

SW Version

|
|
Software # ‘
|
|

Temperature

Motor GW Software #

v

SW Version

Motor-SW

|
|
Motor temperature ‘
|
Serial No.? ‘

&

wnriinnyy v iiyy)

Detector 1 (A-B)¥ ‘

-
ﬂ Detector 2 (C-D)® ‘
-

Radio control ‘

Mag00460a

—ﬂ Factory settings ‘

Rys. 28: Main menu (Menu gtéwne) - Menu "Service (Serwis)”, "System (System)", "Information (Informacje)"”
i "Motor GW (Bramka silnika)"

-

Menu "Special functions (Funkcje specjalne)" tylko w przypadku szlabanéw "Access”, "Parking" i "Toll"
Parametr "Serail no. (Nr seryjny)" tylko w przypadku szlabanéw "Toll HighSpeed"
3  Widok zalezny jest od wetknietych modutow wtykowych, np. "Ethernet" lub "RS485/422" oraz
od tego, czy podtgczony jest modut serwisowy.
4 Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" w przypadku pierwszego modutu wtykowego "Detektor”
5  Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" tylko w przypadku drugiego modutu wtykowego "Detektor” (opcjonalnie)
6  Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)" tylko w przypadku opcjonalnego modutu wtykowego "Radio”

N
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QEMET OCONTROL"

Struktura menu

Main menu ‘

Function ‘

Setup ‘

In-/Outputs ‘

Special functions ‘

Attachments ‘

Service ‘

System ‘

Informationen ‘

P A

Motor GW ‘

—»  Detektor 2 (C-D)* |

%‘ Remote control ¥ Number of transm. ‘

I
|
:%‘ Detector 1 (A-B)? ‘+»‘ Recalibration ‘
I
! ! > Mode A |
|
| : »{ Mode B ‘
I
: | % Sensitivity A ‘
! I
| I %‘ Sensitivity B ‘
| | .
: | ﬂ Frequency settings Freq. A ‘
I
: | %‘ Informationen ‘ Freq. B ‘
I
: \ Freq. shift Channel A ‘
I
l ! Ref-ValueA | ChannelB |
! I
: . Ref-ValueB |
! l
! I
! I
! I
! I
I
| I
| :

Teach in remote control‘

Delete remote control ‘

Informationen ‘

Mag00461

%‘ Factory settings ‘

Rys. 29: Main menu (Menu gtéwne) - Menu "Detector 1 (A-B)" i "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)”

-~

Menu "Special functions (Funkcje specjalne)” tylko w przypadku szlabanéw "Access”, "Parking" i "Toll"
2  Widok zalezny jest od wetknigtych modutéw wtykowych, np. "Ethernet" lub "RS485/422" oraz
od tego, czy podtgczony jest modut serwisowy.
3 Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" w przypadku pierwszego modutu wtykowego "Detektor”
Menu "Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))" tylko w przypadku drugiego modutu wtykowego "Detektor” (opcjonalnie)
5  Menu "Remote control (Zdalne sterowanie radiowe)" tylko w przypadku opcjonalnego modutu wtykowego "Radio”

EN
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Urzadzenie sterujgce MGC i MGC-Pro MHTM™ MicroDrive

Skorowidz

Skorowidz
1 Close delay (Opoznienie zamkniecia)
1. Parking zone full (1 _strefa parkowania pe*na) Paral'.netr. ......... e SRR 52
Funkcja wyjSciowa .........ccocveviieiiniiiiiieces 18 Close direction (Kierunek zamykania)
Parametr .........ooooriiiiiii e 50
2 Close low priority (Zamykanie podrzedne)
2. Parking zone full (2. strefa parkowania petna) Funkcja wejSCiowa ..........ccoeevveeeieeeciiee e, 12
Funkcja wyjSciowa ... 18 Close Service (Serwis zamykania)
5 Funkcja wejSciowa ...........ceevvevvvvvvvieeiiriiiiniiinns 14
. . o . Closed (Zamkniety)
5 T:“n Ee.rman..'Dlamplng (5 min ciagtego zaje0|a)18 Funkcja WyjSCiowa .........cccoeveiieiiereiee e 16
UNKCja WYJSCIOWA .....oovviiiiiiiiieeiiee e Closing (Zamykajacy)
A FUNKCja WYJSCIOWA ......oeoveeeceeeeeceeeeeeeeeeeienenn 16
Acknowledgement (Potwierdzenie) Closing delay (Zamykanie z op6znieniem)
Funkcja WeJéc|0wa __________________________________________ 13 Pal‘ametr ......................................................... 77
FUNKGja WYJSCIOWA ..........cvevecrrerceesceeree e 17 Closure by add. safety (Zamknigcie przez
Additional safety device (Dodatkowe urzadzenie dodatkowe urzadzenie zabezpieczajace)
Zabezpleczajace) Menu ............................................................... 70
Funkcja WeJSCIOWa ..........c.ooeurieeiieicieiceenns 13 Closure by light barrier (Zamknigcie przez ZS)
Attachments (Akcesona) Menu ............................................................... 69
MENU .o 72 Count open loop (Liczenie petli otwierajgcej)
Automatlc CIOS'ng (Autom Zamykanle) Pal’ametr ......................................................... 55
Parametr .........ccooeveuevceeeeieeeeeeeieseeeie s 76 Counter (Stan licznika)
B Parametr .........coooviieei e 55
Cut off angle (Kat odtgczenia)
Barrier ready (Szlaban gotowy) MIBNU ..o 53
Funkcja wyjSciowa .........cccceeviiiiiiniiiiee e, 18 Cycles (cykle)
Barrier speed (Predkos¢) Parametr ......oeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e, 79
MENU ... 31 (070117 | 39
Battery backup (Rezerwa akumulatorowa)
D
MENU ..o 79
Parametr .........ccooeueiueieerieieeeeeeee e 79 Date/Time (Data/godzina)
BIStabIINY .....c.ocveeeeeceeeeeeeeee e, 40 PArAMELT .ooovocnvi 80
Blink signal light (Miganie lampy sygnalizacyjnej) Delays (Opdznienia)
FUNKGja WEJSCIOWA ... 13 MENU ... 52
Boom angle (Kat ramienia) Delete remote control (Usuwanie nadajnika
FUNKGja WYJSCIOWA .........cveveereeeiieeciereieees 17 zdalnego sterowania)
Boom Contact FB (PotW|erdzen|e Zetknlec|a Parametr ......................................................... 88
ramienia) Detector 1 (A-B) (Detektor 1 (A-B))
Funkcja Wyjéc|owa __________________________________________ 17 Menu ............................................................... 82
Boom contact input (Zetknigcie ramienia) Detector 2 (C-D) (Detektor 2 (C-D))
FUNKGja WEJSCIOWA ... 13 .Mer.1u ..................... s 87
Boom contact settings (Nastawy zetkniecia Direction 1 A => B (Kierunek 1 A => B)
ram|en|a) Funija WyjéCIowa .......................................... 20
MENU ..o 76 Direction 1 B => A (Kierunek 1 B => A)
c Funkcja WyjSCIiowa ..........coooviiiiiiiiiiiieiieeeee 20
_ Direction 1 PIs A=>B
Close (Zamykan!e) (Kierunek 1 Pls A =>B)=>B
Funkcja wejsciowa............ccooiiiiin 12 Funkcja WyjSCIoWa .........covuvueueeeeeeeeeecceeenns 19
Parametr ... 51 Direction 1 Pls B => A (Kierunek 1 Pls B => A)
Funkcja wyjSciowa ...........cccocoiiiiiiiiiic 19
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Skorowidz

Direction 2 A => B (Kierunek 2 A => B)

Funkcja WyjSCIiowa .........cccveiiiiiiiiiiieecee, 20
Direction 2 B => A (Kierunek 2 B => A)

Funkcja WyjSCioWa ..........cccovviiiiiiieiieeeeeciins 21
Direction 2 Pls A => B (Kierunek 2 Pls A => B)

Funkcja WyjSCIOWa .......coceeiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee 19
Direction 2 PIs B => A (Kierunek 2 Pls B => A)

Funkcja wyjSciowa .........ccccceiiiininiiiieeee, 20
Down (Zamkniegty)

Funkcja WyjSCIoWa .........ccceeveiiiiiiiiiiieeeee, 18
Dwa przycCisKi.......ccocuveeeeeeeiiiicciiiieeee e 41
E
Elementy obstugi..........ccceeiiiiiiiiiii 27
Enabled/Disabled (Nieaktywny/Aktywny)

Parametr.........cooeviiiiiii 76
Error (Bfad)

Funkcja wyjSCiowa .........cccceviiieiiiiiiiee e, 16

Ext. impact detection (Zewnetrzny kontakt
kolizyjny)
Funkcja wejSciowa .........cccoevviiiiiiiiice, 12
Ext. opening loop exit (Zewnetrzna petla

mNETIC
@:ONTROL”

Ext. impact detection (Zewnetrzny kontakt

KONZYJNY) oo 12
Ext. opening loop entry (Zewnetrzna petla
otwierajgca wjazd) .......eccveeeeiiiiiee e 12
Ext. opening loop exit (Zewnetrzna petla
otwierajgca wyjazd) ........ccccceviiieiiiiiiieeenns 12
Inhibit opening (Odtgczenie otwierania)......... 12
Inhibit opening loop (Odtgczenie petli
OtWIErajgace))......cceeviuueeeiiiiiee e 12
Inhibit signal light (Odtgczenie lampy
sygnalizacyjnej) ......cccooveeeeeeeiiiiiciiieeeee e 12
Open exit (Otwieranie wyjazdu) ...........cccc...... 12
Open high priority (Otwieranie nadrzedne).... 11
Open low priority (Otwieranie podrzedne)...... 11
OPpEN SErVICE......uvviieeeieeeeiecieeeee e 14
Parking counter reset
(Reset licznika miejsc do parkowania) ....... 13
Vend count (Otwieranie z zapamietywaniem
IMPUISOW) ... 12

Funkcja wyjsciowa
1. Parking zone full

= | (1. strefa parkowania petna)....................... 18
otwierajaca wjazd) 2. Parking zone full
Funkqa} WeJSCIOWE.I ......................................... 12 (2. strefa parkowania petna) ...................... 18
Ext. opening loop exit (Zewnetrzna petla 5 min perman. damping
otW|er.aJaca.\’/v3./jazd) (5 min ciggtego zajecia)........cccceevveereennnnen. 18
Funkcja wejSciowa ..........oooviiiieiiieeiii 12 Acknowledgement (Potwierdzenie)................ 17
F Barrier ready (Szlaban gotowy)..........c........... 18
Fachowcy Boom angle (Kat ramienia).........ccc.cccccueeennnee. 17
WYMagania ......cccceeeiieeiee e 8 Boom contact FB (Potwierdzenie zetknigcia
Freq. A (CZQStOt"WOéC A) ramienia) ..................................................... 17
Parametr.........c.cevevieiereeeieeeeeeeee e 83 Closed (Zamknigty) ... 16
Freq. B (Czestotliwosé B) Closing (Zamykajacy).......ccccerveeriierinieniieeenns 16
Parametr..........coveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenan 83 Direction 1 A =>B (Kierunek 1A =>B) ......... 20
Freq. shift (Rozwarcie) Direction 1 B => A (Kierunek 1 B => A) ......... 20
Parametr..........cccocovoveveveeerereeeeeeieeeeeeeesenes 83 Direction 1 Pls A =>B
Frequence settings (Nastawy czestotliwosci) (Kierunek 1 PIs A=>B) .....ccccccveevviireeennen. 19
Parametr..........coueveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 82 Direction 1 Pls B => A
Funkcja (Kierunek 1 PIs B => A) ....cooiiiiiiiieieee, 19
MENU .o 49 Direction 2 A => B (Kierunek 2 A =>B).......... 20
Funkcja wejsciowa Direction 2 B => A (Kierunek 2 B => A) ......... 21
Acknowledgement (Potwierdzenie)................ 13 Direction 2 Pls A =>B
Additional safety device (Dodatkowe (Kierunek 2 PIs A =>B) ....ccccoceeiiiieeeeen. 19
urzadzenie zabezpieczajgce)..................... 13 Direction 2 PIs B => A
Blink signal light (Miganie lampy (Kierunek 2 PIsB => A) ....ccccviiveeeeeeieicns 20
sygnalizacyjnej) __________________________________________ 13 Down (Zamkniety) .......................................... 18
Boom contact input (Zetkniecie ramienia) ______ 13 Error (Bfad) ..................................................... 16
Close (ZamyKani€) ............ccccerveveeeeeereereanan, 12 Impact detection (Wykrywanie kolizji)............. 18
Close low priority (Zamykanie podrzedne) _____ 12 Locking (BIokada) ........................................... 17
ClOSE SEIVICE .....oeveeieeeeeeeeeee e 14 Loop active A (Petla A aktywna) .................... 18
Loop active B (Petla B aktywna) .................... 19
Loop active puls B (Petla aktywna impuls B). 19
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Inhibit opening (Odtgczenie otwierania)

(Petla aktywna impuls A).........ccocoeeiieennnen. 19 Funkcja wejsciowa .........ccooecieeiiiiiiiec e 12
Loop inactive pulse A Inhibit opening loop (Odtgczenie petli
(Petla nieaktywna impuls A)..........cccovnneen. 19 otwierajgcej)
Loop inactive pulse B Funkcja wejsciowa ..........coooviieiiiiiiiiiiiiees 12
(Petla nieaktywna impuls B).........cccceeee. 19 Inhibit signal light (Odtgczenie lampy
Module-Close (Zamykanie z modutu)............. 21 sygnalizacyjnej)
Module-Open (Otwieranie z modutu).............. 21 Funkcja wejsciowa ..........cooovieiiiiiiiiiiiiees 12
Module-Open prior (Otwieranie nadrzedne Inputs
ZMOAUIU)..ceeiiiie e 21 MENU ... 68
Open (Otwarty) .....ooeevceeeeeiiieee e 16 Inputs (Wejscia) (Menu)...... Patrz Wejscia cyfrowe
Opening (Otwierajgacy) .......cccccevvveeeerniiveeeenne 17 J
Parallel operation (Tryb réwnolegty)............... 17 ,
Pulse after passage (Impuls przejazdu) ......... 17 Jeden przycCisk ... 40
Safety active (Nadzor aktywny) ..................... 18 Jezyk
Servicemode active Parametr .......cocceviiii 80
(Tryb serwisowy aktywny) ..........ccccceeeeeennn. 18 K
Signallamp A (Lampka sygnalizacyjna A)....... 17 Kontrast wyswietlacza
Signallamp B (Lampka sygnalizacyjna B)....... 17 Nastawianie...........cccoeeeeeereieeieceee e 33
Signallamp C (Lampka sygnalizacyjna C)...... 17
Sliding door pulse (Impuls bramy rolowanej)..17 L
Up (Otwarty).....ccocveereeeeieeeeeceee e 18 Lead time (Czas wyprzedzenia sygnalizatora
Warning (Ostrzezenie).............cccccocevevueueueunne 16 $wietlnego)
Z ZEWNGLIZ ..ot 21 Parametr .......c..ooviiiiiii e 74
H Light barrier (Zapora swietlna)
Parametr .........ooooviiiiiii e 54
Hardware version (Wersja osprzetu) Light barrier delay (Op6znienie zapory $wietinej)
Parametr ..o 81 Parametr ..o 52
Hold-Open time (Czas podtrzymania otwarcia) Locking (Blokada)
Parametr .......ccoooooieoiiiiiie e, 52 Funkcja wyjéciowa .......................................... 17
| 1Y o 1 P 78
Impact delay (Opéznienie kolizji) Param.etr ......................................................... 78
Parametr ... 53, 60 Loop act.lve A_ {P_‘?“a A aktywna)
Impact detection (Wykrywanie kolizji) Funkq-a WYJSCIOWA ..o 18
Funkcja WyjSCIOWa .......coccooiiiiiiiiiiiiieeeiie 18 Loop aCt_'VG B_ﬁF’_‘?“a B aktywna)
Parametr ... 54 Funkq.a WYJSCIOWE ..o e 19
Impact reaction Loop aCt.IVG pylls.e A (Petla aktywna impuls A)
Parametr ... 59 FunkCJ.a WYJSCIOWE ..ooovve e 19
Impact response (Reakcja na kolizje) Loop act.lve py’ls.e B (Petla aktywna impuls B)
Parametr ..., 59 Fuqkqa .Wyjscmwa """""""""""""""""""""" 19
Impact settings (Nastawy kolizji) Loop |nact.|ve pulse A
MU oo 50 (Petia nieaktywna impuls A)
In-/Outputs (Wejscia/Wyjscia) Fuqkqa .Wyjsaowa .......................................... 19
MENU ... 68 Loop mact.lve pulse B
Informacja (Petla.nlealft’y\{vna impuls B)
MENU .. 49 FUNKCA WYSGIOW covvvvrnrcenrmmsssmmnnsisssssens 19
Informacije 0goINe ..........coveciiiiieiee e 7 M
Information (Informacje) Main menu password (Hasto gléwnego menu) ..33
MENU ..., 81 Parametr ... 80
Parametr ... 82, 88 MASEET ... 71
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Outputs (Wyjscia) (Menu) ... Patrz Wyjscia cyfrowe

MENU ... 71 P
Menu . .
Setup (Nastawy).......ccccoveviniieiiiiec e 51 Parallel gpera.t’lo.n (Tryb rownolegty)
Mode A (Tryb A) Funkcja wa§C|owa .......................................... 17
Parametr........cccooooeei 82 Parametryzacja
Mode B (Tryb B) Och'rona przed dostepem.........cccocveeeeiniiennnn. 33
Parametr........ocooviii 82 Opcje R 34
Module-Close (Zamykanie z modutu) Wgrtosm .............................. TR 35
Funkcja WyjSCIOWa .......coooeiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee 21 Parking Couf‘ter reset (Reset licznika miejsc do
Module-Open (Otwieranie z modutu) parkov.vama.)’ )
FUNKGIA WYJSCIOWA +vvvvoooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 21 Funkqg WEJSCIOWA ...eeeiiieaeeiiiiiiieeee e 13
Module-Open prior (Otwieranie nadrzedne Power failure
z modutu) Paramgtry....................l ................ s 68
Funkcja WyjSCiowa .........cccccvevviiiinieciiieenie 21 Power failure (Zachowanie po awaril zasilania)
Motor GW (Bramka silnika) MENU...ciiiiiiii e 67
MENU ... 81 L 67
Motor SW (Oprogramowanie silnika) Praca réwnolegta ........ccccoooiiieiiiieee e, 71
Parametr........ccoviiii 81 Prog. mode
Motor temperature (temperatura silnika) Degdmgn ........................................................ 39
Parametr........ccoooiiii 81 Maintained CONtact ..........ooovvvvvvesissiicinnnennns 38
Pulse control...........ccooieiiiiieeees 40
N Two-Pulse control.........ccccoooiiiiiiiiieiiiie 41
Nastawy Prog. mode (Tryb programu)
Tryb programu..........ccccceeeeviieeeeiniene e, 36, 37 MENU....eiiiiiie e 49
Nastawy fabryczne Przekazniki WyjSCIOWE ...........covvviiiiiiiiiieieee, 15
Resetowanie..........ccceiiiiiii e 91 Przyciski obstugi
Nr oprogramowania FUNKC]A ..o 29
Parametr........ocooviiii 81 Przyciski Otworz / ZamKnij.........cccocveeviieeeennnnen. 41
Number of transmitter (Liczba recznych Pulse after passage (Impuls przejazdu)
nadajnikéw) Funkcja wyjsSciowa..........ccccceeeeeeeiiiciiiieeeeeeen, 17
Parametr.......cccceeeve e 88 R
o Radio control (Zdalne sterowanie radiowe)
Objasnienie symboli..........cccoeviieieiiiieiieeee 7 MENU....eiiiiiee e 87
Open (Otwarty) Recalibration (Kalibracja)
Funkcja WyjSCIOWa .......cccoeeiiiiiiiiiiiiieeeeeee 16 Parametr........cccueeiiiiiii e 82
Open (Otwieranie) Ref.-Val. A (Wartos¢ odniesienia A)
Parametr...... ..o 51 Parametr..... ... 83
Open exit (Otwieranie wyjazdu) Ref.-Val. B (Wartos¢ odniesienia B)
Funkcja wejSCiowa ............ccoeveiiiiieiieeeeeciinns 12 Parametr........ccccoveeeie e 83
Open high priority (Otwieranie nadrzedne) Reset behaviour (Zachowanie licznika po
Funkcja wejSciowa ..., 11 zresetowaniu)
Open low priority (Otwieranie podrzedne)......... 11 Parametr.........ccooveeeiee i, 55
Open Service Restart (Ponowny rozruch)
Funkcja wejSciowa ..o, 14 Parametr.........coooiiiii 60
Opening (Otwierajacy) s
Funkcja WyjSCIOWa .......cccoeeiiiiiiiiiiiiieeeeee 17 . .
Operation (Praca) Safety agtlve .(!\lgdzor aktywny)
Parametr........oooooii 79 FUNKC] WYJSCIOWA. ..covvoveneininee 18
Outputs Safety loop close (Zamkniecie petli kontrolnej)
MENU ..o 68 PAFAMGH .. 53
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Sensitivity SW Version (Wersja oprogramowania)
Parametr ... 60 Parametr ... 81
Sensitivity (Czutos¢ A) Sygnat Ciggly ....ceeeeeiieeee e 38
Parametr ... 82 Symbole
Sensitivity (Czutos¢ B) Aktualny stan petli indukcyjnych ..................... 32
Parametr .......cccoeveeiiiieee e 82 Aktualny stan szlabanu...............ccccuuee. 30, 31
Serial No. (Nr seryjny) Aktualny tryb programu............ccccooiiiinnnn 32
Parametr ... 81 Funkcja przyciskow obstugi ............cccovieeeens 29
Service (Serwis) Pozostate ........coevvciiiiiiiie e 32
MENU ... 79 System (System)
Servicemode active (Tryb serwisowy aktywny) 1Y o 1 TSP 80
Funkcja WyjSCiowa .........ccceevviiiieiiiiiieieeieen, 18 Szlaban
Serwis Reczne otwieranie...........ccccoeeeeeeiiiieciieeeee, 48
TEYD e 48 Reczne zamykanie...........ccccccveveeiiicciiiieeeee, 48
Wigczenie trybu ... 48 T
Wyltgczenie trybu..........oooi 48 ) i .
Signal light (Lampa sygnalizacyjna) Teach-in remote control (Przyuczanie nadajnika
1Y 1= T SR 72 zdalnego sterowania)
Signal mode A (Tryb sygnalizacji A) Parametr ... 88
Parametr ..., 72 Temperature (Temperatura)
Signal mode B (Tryb sygnalizacji B) Parametr ... 81
Parametr ... 73 Tryb programu
Signal mode C (Tryb SygnaliZaCji C) CZUWak .-.:..... ................................................... 39
Parametr ... 74 Dwa przyC|s!<| """""""""""""""""""""""""" 41
Signallamp A (Lampka sygnalizacyjna A) Jeden pr;ymsk ................................................ 40
FUNKG]A WYJSCIOWA ..o 17 Sygn,ai CIAGMY e 38
Signa”amp B (Lampka SygnaliZaCyjna B) Wybor .............................................................. 34
Funkcja wyjSciowa ..........ccccceeeeeiiieeeecieee e, 17 U
Signallamp C (Lampka sygnalizacyjna C) Up (Otwarty)
Funkcja WyjSCIOWa .......ocovvviiiiiiiciinns 17 Funkcja Wyj$CIoWa ..........ccoevevveueeveeiieeeieenene 18
Slave ... 71 Urzadzenie sterujqce
Sliding door pulse (Impuls bramy rolowane) Elementy 0bStUGi......cooveveveeeeiceeeeeeeeeeeee, 27
Funkcja WyjSCIOWa .......ocovvvriviiiiinines 17 WSKAZANIA. ........cviveieriiericieeeieieie e 28
Software # (Nr oprogramowania) Vv
Parametr ... 81
Special functions (Funkcje specjalne)................ 69 Vend count (Otwieranie z zapamigtywaniem
Start event (Zdarzenie poczgtkowe) impulsow)
Parametr ......ccoeeeeeeeeee e 75 Funkcja WejSCioWa .........cocvverieeiiireciee e 12
Start-up behaviour (Charakterystyka rozruchu) Vend count (Zapamigtywanie impulséw)
Parametr .......ooooeeeeee 61, 62 MENU ..o 55
Start-up settings (Nastawy rozruchu) w
MENU .. 61 . o
Stay closed (Zostawi¢ zamkniety) Warnlng.(Ost?e.z enie)
Funkcja wyjSCIiowa ..........coeoviiieiiiiiiiiiiieeee 16
Parametr ........ovvveiiii e 61 e
S ; : Wejscia CYfroWe.........eeveiiiiiiiiiiieeceeec e 10
Stop at tailgating (Zatrzymanie przy pojazdach . ;
. o Wersja oprogramowania
zbyt blisko siebie)
Parametr ... 81
Parametr ..., 71 .
Stop at tailgating (Zatrzymanie przy pojazdach WidOK robOCZY ......cccvveeeieeeiieeeeeeee e 28
. o Wprowadzanie hasta ........................ 26
zbyt blisko siebie) o
Wskazowki ostrzegawcze...............cccoeeeeeeee. 7
MENU ..t 71 )
Wybor trybu programu..........ccccccvieeeneienns 36, 37
Struktura MenU .......coooeeiiiieee e 93 o
Wyjscia CYfroWe ......ccoeeeiiiiiiiiiiiec e 15
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Wytacznik SErwisSoWY .........cccceeeviieeeeiiiienenniieen, 48 Z
Wyswietlacz Z zewnatrz
Symb0|e ......................................................... 29 FUnija WyjéCiowa .......................................... 21
Zabezpieczenie hastem ............ccccoveiiiiiie. 33
Zmiana jezyka MenU..........occcuuieieieeaeeiniieeeen. 22
Zmiana WartOSCi........ceceriurreeiiiieeeeisieeee e 28
104
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Grienmatt 20

79650 Schopfheim

Niemcy

Tel.: +49 (0)76 22 695 5

Faks: +49 (0)76 22 695 602
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Internet: www.ac-magnetic.com
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F05530710
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