MminiUVR
JEDNOKANALEOWY ODBIORNIK RADIOWY

INFORMACJE OGOLNE

Odbiornik radiowy miniUVR to jednokanatowy odbiornik przeznaczony do wspotpracy z urzadzeniami elektrycznymi
zasilanymi napieciem 230V. Pozwala w prosty i tani sposdb poszerzy¢ funkcjonalnosc instalacji automatyki domowej,
bramowejiinnych, o funkcje zdalnego sterownia. Mata obudowa urzadzenia pozwala namontaz w puszkach instalacyjnych.

DANE TECHNICZNE | UZYTKOWE

® Zasilanie odbiornika: 230VAC
* Pamiec odbiornika: 35 pilotow serii DTM433MHz,
(wersja MULTI réwniez piloty innych producentow)
® Temperatura pracy odbiornika: 0d-20°Cdo+55°C
® Gabarytyzewnetrzne obudowy: 44x37x22mm
* Stopien szczelnosci: IP-20
* Waga: 42g
® Sposobmontazu: w puszceinstalacyjnej
* Czestotliwos¢ pracy: 433,92MHzzmodulacjgOOK
* Wyjscie przekaznikowe odbiornika: typuNO/NC, o dopuszczalnym obcigzeniu 3A/230V AC
* Trybpracy: monostabilny, bistabilny, chwilowy
* (Czaszataczenia wyjscia wtrybie monostabilnym: 0,5s/0d1do127scols/od1do127 min.colmin.
* \Wejscie sterowaniarecznego: typuNO

* Bardzo przejrzystyiprosty interfejs uzytkownika, oparty na pieciu diodach LED i dwoch przyciskach;

* Mozliwos¢ zdalnego wpisywania pilotdw, bez koniecznosci uzywania przycisku odbiornika;

* Mozliwosc kasowania catej pamieci odbiornikaipojedynczego pilota (koniecznosé posiadania usuwanego pilota);
* Mozliwos¢ sprawdzenia liczby dopisanych pilotow.
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Rys. 1 Widok pogladowy odbiornika miniUVR.
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1.INSTALACJAODBIORNIKA

Odbiornik przeznaczony jest do zastosowan wewnatrz puszek instalacyjnych, wewnatrz budynkow, ewentualnie wewnatrz
obuddéw innych urzadzen automatyki, przy zapewnieniu odpowiednich warunkéw pracy, zgodnych z parametrami
urzadzenia. Nie nalezy montowac odbiornika w miejscach narazonych na duza wilgoc oraz czeste i nagte zmiany temperatury.
Z uwagi na dostepne z zewnatrz ztacze srubowe, nalezy zapewni¢ galwaniczng izolacje od innych urzadzen i przewoddw.
Przyktadowe podtaczenie elektryczne przedstawione zostatonarys.2.

Sterowane urzadzenie nalezy podtgczy¢ do zaciskdw bezpotencjatowego wyjscia odbiornika C, NO lub NC. Jezeli urzadzenie
wymaga sterowania normalnie otwartego (NO), wowczas nalezy podtaczy¢ je do zaciskdw NO i C. W przypadku sterowania
normalnie zamknietego NC, urzadzenie nalezy podtaczy¢ do zaciskow NC i C. Podtaczenie zasilania 230V sygnalizowane jest
zaswieceniem zielonej diody PWR. W czasie pracy urzadzenia, kazde zataczenie kanatu wyjsciowego sygnalizowane jest
zapaleniem diody OUT, uzycie przycisku sterowania recznego sygnalizuje zotta diodia S1. Do zacisku ANT fabrycznie
podfaczonajestantenadrutowa.
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Rys.2 Przyktadowy schemat elektryczny podtaczenia urzgdzenia elektrycznego do odbiornika miniUVR

WAZNE PRZYPOMNIENIE !!!

Instalacje elektryczne muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujagcymi przepisami
prawa. W urzadzeniu wystepuje niebezpieczne napiecie 230V 50Hz,
wszystkie pofgczenia nalezy wykonywaé przy wylagczonym napieciu.
Zadaniem instalatora jest zamontowanie systemu w sposéb bezpieczny,
aby wykluczy¢é ryzyko zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba
wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich
majacych zastosowanie przepisow, jest odpowiedzialna za ewentualne
szkody, ktére urzadzenie moze spowodowaé.
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2. PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA

Odbiornik posiada mozliwos¢ programowania parametrow pracy. Przed rozpoczeciem programowania, nalezy zapoznadsie z
rys.1 przedstawiajagcym widok odbiornika w celu zlokalizowania przyciskow programowania P1 i P2 oraz diod LED,
sygnalizujacych swieceniemtryb pracy kanatu odbiornika.

2.1 Wpisywanie pilota do pamieci odbiornika
W trybie pracy odbiornika wcisnac i przytrzymadc przycisk P1, zaswieci sie czerwona dioda OUT, nastepnie nacisng¢ wybrany
przycisk pilota, ktory ma sterowac kanatem. Udane dopisanie sygnalizuje zamruganie diody OUT.

1 WCISNAC | TRZYMAC PRZYCISNAC WYBRANY DIODA OUT ZAMRUGA
PRZYCISK P1 PRZYCISK PILOTA - DOPISANIE UDANE
J J

Rys. 3. Wpisanie pilota do odbiornika.

2.2. Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci odbiornika
W celu usuniecia pilota nalezy wcisngé jednoczesnie i przytrzymac przyciski P1i P2 odbiornika, zaczna mrugac wszystkie
diody, nastepnie wcisna¢ przycisk pilota. Udane usuniecie pilota sygnalizuje zamruganie diody OUT.

A Zbyt diugie trzymanie przyciskow P1i P2 doprowadzi do sformatowania pamieci odbiornika (patrz pkt.2.7.).

1 WCISNAC | PRZYTRZYMAG 2 vzvgg\zrg%('\rgg%ﬁr 3 NACISNAC PRZYCISK 4 DIODA OUT ZAMRUGA
PRZYCISKI P11P2 OUT. MOM. MONO. BIST USUWANEGO PILOTA - USUNIECIE UDANE
y, ) ) ) Y, J J

Rys. 4. Usunigcie pilota z odbiornika.
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2.3.Zdalne wpisywanie pilota do pamieci odbiornika

Funkcja zdalnego wpisywania pilota pozwala na dopisanie pilota bez koniecznosci fizycznego dostepu do odbiornika.
Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasiegu radiowym odbiornika oraz posiadanie wczesniej
wpisanego pilota.

Aby zdalnie dopisac pilota nalezy w zasiegu odbiornika wcisna¢ na 15 sekund przycisk juz dopisanego pilota. W czasie nie
dtuzszym niz 3 sekundy wcisnaciprzytrzymad przez 15 sekund przycisk pilota, ktory mazostac dopisany.
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Rys. 5. Zdalne wpisanie pilota.

Funkcjazdalnego wpisywania jest niedostepnaw przypadku:
e skonfigurowania kanatu do pracy w trybie chwilowym,
e wigczonejblokady zdalnego dopisywania pilotow.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

e stabg baterig ktéregos z pilotow,

« zaktdceniamiradiowymi, ktdre mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania,
e zapetnieniem pamieciodbiornika (préba wpisania 36 pilota).

A Funkcjazdalnego wpisywania dostepna jest wytgcznie dla pilotow serii DTM433MHz.

2.4.Zablokowanie/ odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow

Chcac zabezpieczy¢ urzadzenie przed nieuprawnionymi probami dopisania dodatkowego pilota (szczegolnie istotne w
obszarach o chronionym dostepie uzytkownikow), nalezy zablokowa¢ funkcje zdalnego dopisywania pilotow. W celu
zablokowania/odblokowania funkcji zdalnego dopisywania pilotdw nalezy przycisna¢ przyciski P1i P2 odbiornika, nastepnie
zwolni¢ przycisk P2. Po uptywie 5 sekund dioda OUT zacznie cyklicznie, co 5sekund, zapalacsieigasnac. Zwolnienie przycisku
P1wmomencie gdy:

e dioda OUT swieci - wiaczy blokade zdalnego dopisywania

»diodaOUT zgaszona - wytaczy blokade zdalnego dopisywania.

Zwolnienie przycisku P1, przed uptywem 5 sekund od momentu zwolnienia przycisku P2, spowoduje wyjscie z
procedury bez zapamietywania zmian.
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Rys.6. Zablokowanie / odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow.
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2.5.Ustawienie trybu pracy kanatu wyjsciowego nabistabilny lub chwilowy.

W celu ustawienia trybu pracy kanatu, nalezy nacisnac¢izwolnic przycisk P1, zaswieci sie czerwona dioda OUT oraz zétta dioda
LED sygnalizujaca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajgc wielokrotnie przycisk P1 nalezy ustawi¢ zadany tryb
pracy. Zotta dioda LED z opisem MOM ustawi tryb chwilowy, dioda z opisem BIST - tryb bistabilny, a z opisem MONO - tryb
monostabilny. Dla zatwierdzenia wybranego trybu pracy nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk P1 odbiornika. Dioda OUT

zamruga, po czym dioda OUT idioda sygnalizujgca wybrany tryb zgasna.

A Wcisniecie przycisku P2 spowoduje wyjscie ztrybu programowania bez zatwierdzenia zmian.
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Rys.7. Ustawienie trybu bistabilnego lub chwilowego.
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2.6.Ustawienie trybu pracy kanatu wyjsciowego na monostabilny.

W celu ustawienia trybu pracy kanatu na monostabilny, nalezy nacisng¢izwolnic przycisk P1, zaswieci sie czerwona dioda OUT
oraz zo6tta dioda LED sygnalizujaca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajac wielokrotnie przycisk P1 nalezy ustawic
tryb monostabilny, sygnalizowany zotta diodg LED z opisem MONO. W celu zatwierdzenia, nacisnac ponownie i przytrzymac
przycisk P1. Dioda LED z opisem MONO zgasnie i po chwili rozpocznie pulsowanie. Caty czas trzymajac wcisniety przycisk P1
nalezy odliczy¢ zadang liczbe mrugnie¢, po czym zwolni¢ przycisk P1. Odliczona liczba impulséw diody MONO oznacza czas
zataczenia kanatu w sekundach, lub minutach gdy po zwolnieniu przycisku szybko na chwile nacisniety zostanie ponownie
przycisk P1. Dla ustawienia czasu zatgczenia 0,5s nalezy zwolni¢ przycisk P1 jeszcze przed pierwszym mrugnieciem zottej

diody LED zopisem MONO.
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Rys.8. Ustawienie trybu monostabilnego.
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2.7.Formatowanie pamieci odbiornika.
W celu sformatowania pamieci odbiornika, nalezy nacisnac i przytrzymac przez 15 sekund przyciski P1 i P2 odbiornika.

Przyciskinalezy zwolnic¢ dopiero gdy diody zgasna.

) ) ZACZNA MRUGAC PO OKOLO 15 SEKUNDACH
1 WCISPI;Q(YZAF;IIQ(ZI;:RIZPYZMAC 2 WSZYSTKIE DIODY 3 DIODY ZGASNA - KONIEC
OUT, MOM, MONO, BIST PROCESU FORMATOWANIA |

J

Rys.9. Formatowanie pamigci odbiornika.

Formatowanie pamieci:

e usuwa wszystkie piloty zodbiornika,

* wyfgczablokade zdalnego wpisywania pilotow,

* ustawiatryb pracy kanatu namonostabilny zczasem zatgczenia 0, 5s.

2.8.Kontrolaliczby wpisanych pilotow
W celu sprawdzenia liczby pilotdw wpisanych do pamieci odbiornika nalezy po operacji wpisania lub usuniecia pilota,

przytrzymac wcisniety przycisk w odbiorniku jeszcze przez ok. 5 sekund. Kontrolka zacznie pulsowac, wskazujac liczbe
zaprogramowanych pilotow. Kolejno pokazywana jest liczba dziesigtek (od 0 do 3 dtugich impulséw) nastepnie cyfra
jednosci(od 0 do 9 krétkich impulsdw). Przyktad impulsow pokazujacych liczbe wpisanych pilotow przedstawiony zostatna

U ooy ne

liczba dziesigtek - 2x10 liczba jednostek - 6

rys.10.

Rys. 10. Przyktad impulséw pokazujgcych liczbe wpisanych pilotow - 26 sztuk.
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UTYLIZACIJA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych
nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja
urzagdzenia daje mozliwos¢ zachowania
naturalnych zasobéw Ziemi na diuzej i
zapobiega degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKI GWARANCIJI

Producent DTM System, przekazuje urzadzenia sprawne i
gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego. Okres
gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy
urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z winy
producenta. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na
wiasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac kopie dowodu
zakupu i krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt
demontazu i montazu urzadzenia ponosi uzytkownik.
Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich
uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego
uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw
oraz uszkodzen powstatych w wyniku wytadowania
atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajacej.
Szczegotowe warunki udzielania gwarancji reguluja
stosowne akty prawne.

DEKLARACJA ZGODNOSCI |Nros2016

Producent

DTM System spétka z ograniczong odpowiedzialnoscig spotka komandytowa
ul.Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz, Polska

Wyréb

Odbiornik zdalnego sterowania radiowego, serii: DTM433MHz,
model(e): miniUVR, MULTI miniUVR

Opiswyrobu

Odbiornik radiowy zdalnego sterowania o kodowanej transmisji, posiadajgcy 1
sterowane wyjscie, pracujacy na czestotliwosci 433MHz. Zasilany napigciem
230VAC. Do sterowania odbiornikiem stuzg bateryjnie zasilane piloty (nadajniki)

radiowe.
Wyrdb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC, 98/37/WE, 2006/95/WE
SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDtUG R&TTE
Wyréb spetnia wy ia norm zhar i ych:

R&TTE: EN 300 220-1V2.3.1: 2010; EN 300 220-2V2.3.1: 2010
EMC: EN 301 489-1V1.8.1: 2008; EN 301 489-3V1.4.1: 2002
LVD: PN-EN 60950:2002

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji zgodnie z
zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki potwierdzajg zgodnos¢.

Prezes Zarzadu
25-02-2016 Bydgoszcz, Polska Komplementariusza
Daniel Kujawski
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