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OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy
postepowaé zgodnie z wszystkimi instrukcjami,
poniewaz nieprawidtowy montaz moze spowodowa¢
powazne szkody.

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu
zapewnienia bezpieczenstwa os6b, postepowaé
zgodnie z niniejszg instrukcja. Instrukcje nalezy
przechowywaé w bezpiecznym miejscu.

Wedlug najnowszych, obowiazujgcych przepiséw
europejskich, wykonanie automatyki musi byé¢
zgodne z obowigzujagcg Dyrektywa Maszynowa
umozliwiajgca zadeklarowanie zgodnosci
automatyki. W zwigzku z tym, wszystkie czynnosci
polegajgce na podigczeniu do sieci elektrycznej,
wykonywaniu préb odbiorczych, przekazywaniu do
eksploatacji i konserwacji urzadzenia muszg byé
wykonywane wylacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika.

W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na
skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego
urzadzenia odtaczajacego, nie nalezy zasila¢
tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego
urzadzenia, jak zegar lub podtaczaé¢ go do obwodu
charakteryzujacego sie regularnym podtaczaniem
lub odtgczaniem zasilania.

UWAGA! Przestrzega¢é zamieszczonych nizej
zalecen:
- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢

informacje na temat ,Parametréw technicznych produktu”,
a w szczegdlnosci, czy urzadzenie jest przystosowane
do napedzania posiadanego przez Panstwa urzadzenia.
Jezeli nie jest odpowiednie, NIE nalezy wykonywac
montazu.

- Nie wuzywa¢ urzadzenia, jesli nie przeprowadzono
procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale
,Odbidr i przekazanie do eksploatacji”.

- Przed przystgpieniem do montazu produktu, nalezy
sprawdzi¢, czy wszystkie elementy I materiaty
przeznaczone do uzycia znajdujg sie w idealnym stanie i
sg odpowiednie do uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby
(w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
zmystowych badz umystowych Iub przez osoby
nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami
sterujgcymi produktu. Przechowywac¢ piloty w miejscu
niedostepnym dla dzieci.

- Wsiecizasilajgcejinstalacjinalezy przygotowac urzadzenie
odtaczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego
odlegtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia
catkowite odfaczenie w warunkach okreslonych przez |lI
kategorig przepieciowa.

- Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z
urzadzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem,
upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami.
Nie umieszcza¢ urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie
wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyzej sytuacje mogg doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub
zagrozen. Jezeli dosztoby do ktérej$ z opisanych sytuacii,
nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwréci¢ sie o
pomoc do Serwisu Technicznego.
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Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku
nieprzestrzegania  instrukcji  montazu. W  takich
przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady
materialne.

Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego
charakterystykag A jest nizszy od 70 dB(A).

Czyszczenie i konserwacja, za ktora jest odpowiedzialny
uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci
pozbawione opieki.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzadzeniem
(konserwacja, czyszczenie) nalezy zawsze odtgczyé
produkt od sieci zasilajacej oraz ewentualnych
akumulatoréw.

Nalezy wykonywacC okresowe przeglady instalacji, a w
szczegoInosci kabli, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia
ewentualnego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy
uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub
regulacji, poniewaz obecnos¢ usterek lub nieprawidtowe
wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen.
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z
lokalnymi przepisami.

Osoby trzecie nie powinny sie znajdowa¢ w poblizu
automatyki podczas jej przesuwania przy uzyciu
elementéw sterowniczych.

Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac
automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie
do urzadzenia, az do czasu zakoriczenia czynnosci.

Nie sterowa¢ automatyka, jezeli w jej poblizu znajdujg sie
osoby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych
czynnos$ci nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan
wszystkich  cze$ci  mechanicznych,  odpowiednie
wywazenie i upewni¢ sie, czy urzadzenie moze byc¢
prawidtowo manewrowane.

Upewni¢ sie, ze elementy sterownicze znajduja sie z
dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie
ich bezposrednig widocznos¢. W razie niestosowania
przetacznika, elementy sterownicze nalezy montowaé w
miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5m.
Jesli ruch otwierania jest sterowany przez system
przeciwpozarowy, nalezy sie upewni¢, ze ewentualnie
okna znajdujace sie powyzej 200 mm zostang zamkniete
przez elementy sterownicze.

Zapobiegac i unika¢ jakiegokolwiek uwiezienia miedzy
czesciami statymi i czedciami w ruchu podczas
wykonywania manewrow.

Umiesci¢ na state tabliczke na temat recznego manewru
w poblizu elementu umozliwiajacego wykonanie manewru.
Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewni¢, ze
mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny
funkcjonuja prawidtowo.

2 OPIS PRODUKTU | JEGO
PRZEZNACZENIE

M-BAR i L-BAR to elektromechaniczne szlabany drogowe do
uzytku w obiektach mieszkalnych i przemystowych, sterujace
otwieraniem i zamykaniem przejazdu.

Bariery wyposazone sa w motoreduktor elektromechaniczny z
silnikiem 24 V, systemem elekirycznego wytacznika krancowego
i lampa ostrzegawczg, ktéra moze by¢ wbudowana w pokrywe
(opcjonalne wyposazenie dodatkowe). Te dwa modele moga byé
instalowane jako bariery przeciwlegte w trybie ,Master-Slave” w
celu zapewnienia kontroli przejazdu o dtugosci powyzej 8 metrow
(patrz punkt "Motoreduktor w trybie SLAVE").

Centrala sterujgca jest przystosowana do potgczenia z urzadzeniami
nalezacymi do Systemu Opera Nice oraz systemu zasilania
energia stoneczng ,Solemyo” (patrz punkt "Podfaczenie systemu
wykorzystujgcego energie stoneczng Solemyo").

Bariery dziataja za pomoca energii elektrycznej, a w przypadku jej
braku (przerwy w dostawie zasilania elektrycznego) mozna recznie
odblokowac i przesunac¢ ramie. Innym mozliwym rozwigzaniem jest
wykorzystanie akumulatora awaryjnego (mod. PS224, opcjonalne
wyposazenie dodatkowe), ktéry zapewnia wykonywanie przez
urzadzenie niektorych manewrdéw w pierwszych godzinach braku
zasilania elektrycznego. Aby przedtuzy¢ ten czas lub zwiekszy¢
liczbe mozliwych do wykonania manewréw nalezy wigczy¢ funkcje
.Stand by” (zob. "Tabela 6").

Bariery nalezy potaczy¢ z odpowiednimi ramionami, pojedynczo
lub w parze, aby osiggna¢ zadang dtugos¢. W zaleznosci od
wybranego ramienia dostepne sg rézne opcjonalne urzadzenia
dodatkowe wskazane w tabeli.

Tabela 1

Szafa Ramie | Guma Swiatta Stojak g.l'::ah'gri:e
M3BAR |[3m tak tak - -

4m tak tak tak (1 sztuka) |tak
Ll 5m tak tak tak (1 sztuka) |tak

5m tak tak tak (2 sztuk) tak
M7BAR |3+3 m |tak tak tak (2 sztuk)  |tak

3+4 m |tak tak - tak

3+4 m |tak tak tak (3 sztuk) |tak
L9BAR |[4+4 m |tak tak tak (3 sztuk) |tak

4+5m |tak tak - -

Wazne uwagi dotyczace korzystania z instrukciji:
- W niniejszej instrukcji pojecie ,bariera drogowa” odnosi sie do
dwoch produktéw ,M-BAR” i ,L9BAR”

- urzadzenia dodatkowe wymienione w instrukcji sa opcjonalne.

Kazde inne uzytkowanie, odmienne od opisanego,
nalezy uwzgledni¢ za niewtasciwe i zabronione!
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2.1 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD
PRODUKTU

Na ,Rysunku 1’ przedstawiono gtdbwne czesci,
zbudowane jest urzadzenie M/L-BAR.

4 )

z ktérych

A B C
1’
N @)

Wspornik ramienia

Obudowa motoreduktora

Pokrywa

Centrala elektroniczna sterujgca i kontrolna
Ramie

Klucz odblokowujgcy/blokujacy

MTMOOW>»

3  MONTAZ

3.1 KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA

PRZED MONTAZEM

& Instalacja urzadzenia musi byé wykonana przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami,
normami i uregulowaniami prawnymi, oraz wedtug
niniejszej instrukciji.

Przed przystapieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- sprawdzi¢ stan dostawy

- upewnic sie, ze wszystkie materiaty, zktérych bedzie sie korzystac,

sa w doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego
uzycia
- upewni¢ sie, ze mozliwe jest przestrzeganie wszystkich
ograniczen dotyczacych uzytkowania wskazanych w punkcie
Ograniczenia w uzytkowaniu*

- upewnic¢ sie, ze wybrane miejsce montazu jest odpowiednie
pod katem catkowitych wymiaréw gabarytowych produktu (zob.
"Rysunek 3")
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- upewnic sie, ze powierzchnia, na ktérej ma by¢ zainstalowany
szlaban jest solidna i gwarantuje stabilne zamocowanie

- upewni¢ sie, ze miejsce, w ktorym ma zosta¢ zamontowany
produkt nie moze ulec podtopieniu; ewentualnie zamontowac
produkt na odpowiedniej wysokosci od podtoza

- upewnic¢ sie, ze przestrzen wokoét szlabanu umozliwia tatwe i
bezpieczne wykonywanie manewrow recznych

- upewni¢ sig, ze na trajektorii ruchu ramienia nie znajduja sie
przeszkody, ktore mogtyby uniemozliwia¢ manewry otwierania i
zamykania

- upewnic sie, ze kazde urzadzenie, ktére ma by¢ zainstalowane,
znajduje sie w zabezpieczonym miejscu i jest chronione przed
przypadkowymi uderzeniami.

- sprawdzi¢, czy miejsca mocowania réznych urzadzen znajduja
sie w miejscach zabezpieczonych przed uderzeniami i, czy
powierzchnie montazu sg odpowiednio solidne

- nie zanurza¢ elementdéw automatyki w wodzie lub innych ptynach

- nie umieszczac¢ produktu w poblizu ptomieni lub zrodet ciepta, w
Srodowisku potencjalnie wybuchowym, szczegdinie kwasnym lub
stonym, poniewaz moze to uszkodzi¢ produkt i sta¢ sie powodem
nieprawidtowego dziatania albo spowodowac zagrozenia

- podtaczy¢ centrale do elektryczne;j linii zasilania wyposazonej w
uziemienie

3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- upewnic¢ sie, ze wszystkie wartosci wskazane w rozdziale
PARAMETRY TECHNICZNE' sa zgodne z przewidzianym
uzyciem

- upewni¢ sie, ze szacowana trwato$¢ (zob. punkt ,Trwatosé
produktu’) jest zgodna z przewidzianym uzyciem

- upewni¢ sie, ze mozliwe jest przestrzeganie wszystkich
ograniczen, warunkow i ostrzezen zawartych w niniejszej
instrukciji.

“«

3.2.1 Trwato$¢ produktu

Trwatos$¢ to $redni czas uzytkowania produktu. Trwato$¢ urzgdzenia
zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania
manewréw, czyli sumy wszystkich czynnikéw wptywajacych na
zuzycie produktu.

Aby oszacowac trwatos¢ automatyki, nalezy postgpi¢ w opisany
ponizej sposob:

1. zsumowac wartosci pozycji z ,Tabela 2’ dotyczacych
warunkow wystepujgcych w instalacji
2. na wykresie przedstawionym na ,Rysunku 2’ poprowadzi¢

pionowo linie od wyznaczonej wartoéci az do przeciecia
z krzywa. Od tego punktu wykresli¢ linie pozioma az do
przeciecia z linig ,cykli manewréw”. Wyznaczona wartos¢ to
szacowana trwato$¢ Panstwa produktu.
Trwato$¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac¢ tylko wtedy,
jezeli jest skrupulatnie realizowany plan konserwaciji, patrz
rozdziat ,KONSERWACJA URZADZENIA’. Trwatos¢ produktu
oszacowywana jest na podstawie obliczen projektowych i wynikow
testéw wykonanych na prototypach. Bedac zatem tylko wartoscig
szacunkowg, nie jest jednoznaczng gwarancjg rzeczywistej
trwatosci produktu.

Przyktad obliczania trwatosci: M5BAR z oparciem ruchomym,
predkoscia na poziomie 3

W ,Tabela 2’ podano ,wskazniki trudnosci” dla tego typu instalaciji:
10% (,Oparcie ruchome”), 10% (,Predkos¢ poziom 3”).

Wskazniki te nalezy zsumowac, aby uzyskac¢ catkowity wskaznik
trudnosci, ktéry w tym przypadku wynosi 20%. W oparciu o
uzyskang warto$¢ (20%) nalezy odszukac¢ na poziomej osi wykresu
(,wskaznik trudnosci”) warto$¢ odpowiadajgca liczbie ,cykli
manewrow”, jaka produkt bedzie w stanie wykona¢ w okresie jego
eksploatacji. Warto$¢ ta wynosi okoto 550.000 cykli.



Tabela 2

TRWALOSC PRODUKTU

Wskaznik trudnosci
M3BAR | M5BAR | M7BAR |L9BAR
Przegub do ramienia
(XBA11) 20 15 - -
Predkos¢ poziom 4 15 10 15 15
Predkos$¢ poziom 3 0 0 10 10
Przerwanie manewru
przez fotokomoérke > 10% 15 10 1 15
Przerwanie manewru
przez Alt > 10% 10 10 15 15
Oparcie ruchome (WA12) |- 10 10 10
Sita réwna 5 lub 6 10 10 10 10
Sita rowna 4 lub 5 5 5 5 5
Wystepowanie zasolenia | 10 10 10 10
Obecnos¢ kurzu lub
piasku 5 5 5 5
Stojak - 5 5 5
Temperatura otoczenia
wyzsza od 40°C i nizsza |5 5 5 5
od 0°C
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3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE

Wymiary gabarytowe i etykieta (A) umozliwiajaca identyfikacje
produktu zostaty przedstawione na ,,Rysunku 3".
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3.4 ODBIOR PRODUKTU

Ponizej zostaty przedstawione i wymienione wszystkie elementy
znajdujace sie w opakowaniu produktu.

4 N
(4 A

L

N /
Q
@
Q

\\ /

- J

A Bariera drogowa z wbudowang centralg sterujaca

B Wspornik i pokrywa ramienia

C 2 skrzynki fotokomorek

D Aluminiowe ztgcze dtugie 300 mm (tylko w M3BAR, M5BAR,
M5BAR)

E stata zaslepka ramienia; 2 ztgcza do montazu z gumowa
listwa zabezpieczajaca; 2 ztacza do montazu bez gumowej
listwy zabezpieczajgce;j

F Klucze do recznego odblokowywania i blokowania ramienia;
klucze do zamka pokrywy; drobne czesci metalowe (sruby,
podktadki, itp.)

G Ptyta fundamentowa

H 4 $ruby fundamentowe

I

Aluminiowe ztgcze dtugie 700 mm (tylko w LOBAR)
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3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.

-

J

Fotokomorki

Fotokomdrki na kolumience
Przetacznik kluczykowy
Szlaban

gow» [

Tabela 3

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA

1 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Dtugos¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]
Kabel BLUEBUS

2 1 kabel 2 x 0,5 mm?

Dtugos¢ maksymalna 20 m [uwaga 2]
Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO
3 2 kable 2 x 0,25 mm? [uwaga 3]
Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel WEJSCIA OPEN

1 kabel 2 x 0,25 mm?

Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel WEJSCIA CLOSE

2 x 0,25 mm?

Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ [uwaga 4]
1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel ANTENOWY

1 kabel ekranowany typu RG58
Maksymalna dtugos¢ 15 m; zalecana <5 m
Kabel KONTROLKI OTWARTEGO RAMIENIA
[uwaga 4]

1 kabel 2 x 0,5 mm?

Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel SWIATEL RAMIENIA [uwaga 4]
Kabel MASTER/SLAVE

1 kabel 3 x 1 mm?

Maksymalna dtugos¢ 20 m

Inne kable
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Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego
schematu. Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 5 ustali¢
przyblizong pozycje, w ktérej zostanie zainstalowany kazdy
przewidziany element sktadowy instalaciji.

Uwaga 1 Jesli przewdd zasilajgey jest dtuzszy niz 30 m,
nalezy zastosowac przewdd o wiekszym przekroju (3 x 2,5
mm?) oraz niezbedne jest dodatkowe uziemienie w poblizu
automatyki.

Uwaga 2 Jesli dtugos¢ przewodu BlueBus przekracza 20
m dtugosci do maksymalnie 40 m, nalezy uzy¢ przewodu o
wigkszym przekroju (2 x 1 mm2).

Uwaga 3 Te dwa kable mozna zastgpi¢ pojedynczym
kablem 4 x 0,5 mm?.

Uwaga 4 Przed wykonaniem podtaczenia sprawdzic,
czy wyjscie jest zaprogramowane dla podtgczanego
urzadzenia (zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE").

Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla
rodzaju otoczenia, w ktorym odbywa sie ich montaz.

& Podczas uktadania przewodow rurowych
prowadzacych kable elektryczne, nalezy wzigé pod
uwage, ze, z powodu mozliwego gromadzenia si¢
wody w studzience rozgateznej, przewody rurowe
moga powodowaé powstawanie w centrali skroplin,
ktére moga uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

AN

Przed przystgpieniem do montazu nalezy
przygotowaé przewody elektryczne niezbedne
do wykonania instalacji, zgodnie z ,,Rysunkiem
5” i informacjami zamieszczonymi w rozdziale ,,
PARAMETRY TECHNICZNE.



3.6 REGULACJA SZLABANU

Szlaban opuszcza fabryke skonfigurowany w nastepujacy sposoéb:

- sprezyna kompensacyjna zamontowana z prawej strony, z
przetacznikiem instalacyjnym po prawej, przymocowana we
wstepnie nawierconych otworach

- manewr zamykania ramienia w lewo.

Ustawienia te majg charakter arbitralny, nalezy wiec sprawdzic,

czy nie wymagaja modyfikacji, poprzez przeprowadzenie

nastepujacych kontroli:

- jezeli ma byé zainstalowane jedno urzgdzenie dodatkowe:
znalez¢ w kolumnie ,,A” na ,Rysunku 6” posiadany model
szlabanu, przewidziang dtugo$¢ ramienia i urzadzenia
dodatkowego, ktéry ma by¢ na nim zamontowany; nastepnie
odczytac obok tych danych litere i cyfre odpowiadajace otworom,
w ktorych nalezy zaczepic sprezyne

- jezeli ma by¢ zainstalowanych kilka urzadzen dodatkowych:
znalez¢ w kolumnie ,B” na ,Rysunku 6° posiadany model
szlabanu, przewidziang dtugo$¢ ramienia oraz rodzaj i liczbe
urzadzen dodatkowych, ktére maja by¢ na nim zamontowane;
nastepnie zsumowac liczby podane w nawiasach, odnoszace
sie do przewidzianych urzadzen dodatkowych i wykorzystac
uzyskang sume, aby odczyta¢ w dolnej czesci kolumny ,,B”
litere i cyfre odpowiadajgce otworom, w ktérych nalezy zaczepi¢
sprezyne

- jezeli ramie ma sie zamykaé po prawej stronie silnika:
konieczne bedzie przesuniecie zaczepu sprezyny do jednego z
otwordw na drugim ramieniu dzwigni kompensacyjne;j.

e @ ™
A M3BAR M5BAR M7BAR L9BAR
M3BAR / M5BAR
4;?4»‘ 2,65m 3,15m 3,50m 4,15m 515m 7,33m 9,33m
XBAWS} XBA15 I XBAM} XBA14 I XBAS I -XBA15 I -)<BA14 I
c B A A B C (8,15m) -0,50m (8,15m) (4,15m) -0,65m (4,15m) (5,15m) + XBA14 + XBA5
M7BAR / L9BAR
/ A A B B C B B
1 3 2 3 2 2 1
A A B B C B B
-l 1 3 2 3 2 2 1
XBA6 / XBA18
XBA11 B B c c
__||55553!.:::::1 3 3 1 3

)

3,50m

|

415m

B M5BAR M7BAR L9BAR

515m 515m 5,00m 6,33m 7,33m 7,33m 8,33m

t
¥
XBA14
(4,15m) -0,65m

XBA14
(4,15m)

|

XBA13 N

@ i ©

1
XBA15+XBA15
(6,30m) -1,30m

XBAS
(5,15m)

XBAS
(5,15m)

XBA15
+ XBA15

XBA15
+ XBA14

XBA15
+XBA14

XBA14
+XBA14

@1 © | © | © | ©]0]|©

XBA13
W

\

(1) (1)

B

N2 XBA4/

XBAG6 / XBA18

W@ @ a | @) a |0

WA13

(1)

E
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1. Zsumowac liczby podane

w nawiasach we wskazanej
kolumnie, wybierajac
tylko te odnoszace sie do
instalowanych urzadzen

dodatkowych

- 0|lw®m

2. Wykorzysta¢ uzyskana sume,
aby odczyta¢ w ktérych
otworach nalezy zamocowac
sprezyne.
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Aby przesung¢ zaczep sprezyny kompensacyjnej do innych
otworéw niz te ustawione fabrycznie,
wskazane czynnosci:

1. zdja¢ gorna pokrywe (A) szlabanu

nalezy wykona¢ nizej

2. odkreci¢ dwie sruby mocujgce drzwi szafy

302 - POLSKI

3. aby zmniejszy¢ naprezenie sprezyny kompensacyjnej:

- w M-BAR poluzowa¢ nakretke (B) i recznie obroci¢
sprezyne (C) w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara

- w L-BAR obrocic w kierunku zgodnym z
wskazéwek zegara nakretke (B)

ruchem

4 )
M3BAR-M5BAR-M7BAR

o

NG J

4. odkreci¢ $rube (D) mocujgca sprezyne do dzwigni
kompensacyjne;

4 ™

M3BAR-M5BAR-M7BAR
L9BAR

L — 4

(

C—

ot




5. wyjac sprezyne z ptyty z otworami, znajdujacej sie w dolnej | 7. korzystajac z ,Rysunku 6’ zlokalizowa¢ nowe otwory, w
czesci szlabanu ktorych nalezy zaczepi¢ oba korice sprezyny
- ~ 8. zamocowac sprezyne do ptyty z otworami, znajdujgcej sie w
m dolnej czesci szlabanu
M3BAR-M5BAR _ r ~
@ M3BAR-M5BAR
- J
6. aby ustawi¢ manewr zamykania ramienia po prawej stronie
szlabanu, nalezy odblokowa¢ motoreduktor (zob. punkt \ J
Reczne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora’) i | 9. przymocowac ucho sprezyny kompensacyjnej, dokrecajac
obrocic¢ o 90° dzwignie kompensacyjna do oporu $rube
e N | ™
@ @ M3BAR-M5BAR-M7BAR
g L9BAR
o J
- J
10. jezeli motoreduktor zostat wczesniej odblokowany, nalezy go

ponownie zablokowac.
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3.7 MONTAZ SHLOWNIKA

Nieprawidiowy montaz moze doprowadzi¢ do
powaznego uszkodzenia ciata os6b wykonujgcych
dziatania i uzytkujgcych instalacje.

Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy
wykonaé kontrole wstepne opisane w punktach ,,

Kontrole wstepne do wykonania przed montazem” i
»Ograniczenia w uzytkowaniu’.

Jesli powierzchnia podparcia zostata juz wykonana:
1. otworzy¢ szafe szlabanu

-

©
- J
2. umiesci¢ szlaban na powierzchni mocowania i zaznaczy¢
punkty, w ktérych zostang wywiercone otwory
e ™

- J

3. przesung¢ szlaban i wywierci¢ otwory w zaznaczonych
punktach

4, wtozy¢ 4 kotwy rozprezne, nie znajdujace sie w wyposazeniu

5. ustawi¢ szlaban w prawidtowe] pozycji i przykreci¢ go

za pomoca odpowiednich nakretek i
znajdujacych sie w wyposazeniu.

podktadek, nie
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N L

- J

Jesli powierzchnia podparcia nie zostata jeszcze wykonana:
1. wykona¢ wykop fundamentowy, w ktérym zostanie
umieszczona ptyta fundamentowa

Uwaga Powierzchnia mocowania musi by¢ idealnie réwna i gtadka.
Jezeli powierzchnia jest wykonana z betonu, musi on
mie¢ grubos¢ co najmniej 0,15 m i musi by¢ odpowiednio
wzmochiony poprzez zastosowanie pretéw zbrojeniowych.
Objetos¢ betonu musi by¢ wieksza niz 0,2 m® (grubosc¢
0,25 m odpowiada powierzchni 0,8 m?, czyli kwadratowej
ptaszczyznie o wymiarach okoto 0,9 x 0,9 m). Mocowanie
do betonu moze zosta¢ wykonane z zastosowaniem 4
kotew rozpreznych, wyposazonych w $ruby 12 MA, ktére
wytrzymujg obcigzenie rozciggajace o wartosci co najmniej
400 kg. Jezeli powierzchnia mocowania jest wykonana
z innego materiatu, nalezy oceni¢ jej konsystencje i
sprawdzi¢, czy cztery punkty mocowania moga wytrzymac
obcigzenie o wartosci co najmniej 1000 kg. Do mocowania
nalezy wykorzystac sruby 12 MA.

2. przygotowac korytka do prowadzenia kabli elektrycznych

3. przymocowa¢ do ptyty fundamentowej cztery Sruby
fundamentowe (A), zaktadajgc na kazda z nich jedng
nakretke i jedna podktadke (znajdujgce sie w wyposazeniu)
od gory i od dotu ptyty

Dolna nakretka musi byé dokrecona do kornca
czesci gwintowane;j.
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4. wyla¢ beton i zanim zacznie teze¢ osadzi¢ w nim ptyte
fundamentowa, ustawic jg réwno z powierzchnig, rownolegle
do ramienia, i doktadnie wypoziomowac

5. odczeka¢ do catkowitego zwigzania betonu; zwykle trwa to
co najmniej dwa tygodnie

6. zdja¢ cztery gorne nakretki i podktadki (B) ze $rub
fundamentowych

7. otworzy¢ szafe szlabanu (,Rysunek 8")

8. ustawi¢ szlaban w prawidtowej pozyciji i przykreci¢ go za
pomoca wczesniej zdjetych nakretek i podktadek (, Rysunek
17").

3.8 MONTAZ RAMIENIA

W celu wykonania montazu ramienia szlabanu nalezy wykonac¢

nastepujgce czynnosci:

1. wiozy¢ dwa kotki (A) w odpowiednie gniazda znajdujace sie
na wale wyjsciowym silnika

4 )

19

- J
2. umiesci¢ wspornik (B) na wale wyjsciowym silnika, ustawiajac
go W pozyciji ,;ramie w pionie”
3. przymocowac¢ wspornik za pomocg odpowiednich $rub i
otwartych podktadek ,grower”, mocno dokrecajac
~
J

W ramionach sktadajagcych sie z dwéch czesci
nalezy obowigzkowo przymocowaé do szlabanu
krétszy odcinek ramienia.

4.

zatozy¢ pokrywe (C) wspornika i przykreci¢ jg za pomoca 6
$rub znajdujgcych sie w wyposazeniu, pozostawiajgc Sruby
poluzowane

~

J

wsunac¢ aluminiowe ztgcze (D) od strony krétszego ramienia
i zablokowa¢ je za pomoca $ruby znajdujacej sie w
wyposazeniu

~

M-BAR L-BAR
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6. tylko w odniesieniu do ramion sktadajgcych sie z dwoch
czesci: wiozy¢ przegub uniwersalny (E) do wolnych koncéw
obu ramion, prawidtowo wyréwnujgc otwory; odkrecic

jednakowo wszystkie trzy sruby przegubu w taki sposob, aby
zostat on zamocowany wewnatrz ramion

~

J

7. delikatnie nasmarowac olejem prowadnice aluminiowg po
obu stronach

8. na catej dtugosci ramienia umiesci¢ w szczelinach kawatki

gumowej listwy zabezpieczajacej (F) naprzemiennie z

odpowiednimi ztaczkami (G); guma moze wystawa¢ na
odlegtos¢ okoto 1 cm od krarica ramienia

~
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9. wiozy¢ zaslepke ramienia (H) i zablokowa¢ ja za pomoca
dwdch srub
10. wiozy¢ i zamocowac dwie zaslepki listwy zabezpieczajacej

~

J

11.  wilozy¢ kompletne ramie do ostony wspornika (J), dosuwajac
je az do oporu

12.  mocno dokreci¢ 6 srub, wczesniej wstepnie wkreconych do
wspornika.

4 )

9

N
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50
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e

- J

Po zamontowaniu ramienia i gumowej listwy
zabezpieczajgcej, przed przystgpieniem do
dalszych czynnosci, wazne jest zamontowanie
na ramieniu réwniez ewentualnych pozostatych
urzadzen dodatkowych, o ile sg one przewidziane.
Informacje dotyczgce ich montazu znajduja sie w
odpowiednich instrukcjach obstugi.



3.9 REGULACJE OGRANICZNIKOW
KRANCOWYCH MECHANICZNYCH

Aby dokona¢ regulacji ogranicznikow krancowych,

postepowac w nastepujacy sposob:

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. wykonac¢ w trybie recznym kompletny manewr otwierania i
zamykania ramienia

3. za pomoca $rub mechanicznych ogranicznikéw krancowek
(A - B) wyregulowac¢ poziome ustawienie ramienia, gdy jest
ono zamkniete oraz pionowe ustawienie ramienia, gdy jest
ono otwarte

4 )

nalezy

- J
4, po zakonczeniu wykonywania regulacji dobrze dokrecic
nakretki.

3.10 WYWAZENIE RAMIENIA

Procedura wywazenia ramienia umozliwia znalezienie optymalnej
réwnowagi pomiedzy catkowitym ciezarem ramienia wraz z
zainstalowanyminanim urzadzeniamidodatkowymia przeciwstawng
sitg, dziatajgca w wyniku naprezenia sprezyny kompensacyjne;.
Aby sprawdzi¢ naprezenie sprezyny, nalezy wykonac nizej
wskazane czynnosci.

W przypadku modeli M-BAR (,,Rysunek 28”)

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. Przesung¢ recznie ramie do okoto potowy suwu (45°) i
pozostawi¢ w tym potozeniu
3. Jezeli ramie zaczyna sie podnosi¢, nalezy zredukowac

naprezenie sprezyny (A), obracajac jg recznie w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Jezeli natomiast
ramie zaczyna opadac¢, nalezy zwiekszy¢ naprezenie
sprezyny, obracajac ja recznie w kierunku odwrotnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Uwaga Warto$¢ niewywazenia jest akceptowalna, kiedy sita
niezbedna do przemieszczenia ramienia podczas
otwierania, zamykania oraz we wszystkich innych pozycjach
jest mniejsza lub réwna potowie warto$ci znamionowe;.
Niezbedna sita wynosi wiec okoto 1,5 kg dla M3, 3,5 kg
dla M5 i 4,5 kg dla M7. Sita jest mierzona prostopadle do
ramienia w odlegtosci 1 m od osi obrotu.

~
=
N
- J
4. Powtérzy¢ wyzej opisane czynnosci, ustawiajgc ramie

rowniez pod katem okoto 20° i 70°. Jezeli ramie pozostanie
nieruchomo w swoim potozeniu, oznacza to, ze jego

wywazenie jest prawidtowe. Dopuszczalne jest lekkie
niewywazenie, ale ramie nie moze nigdy przesuwac sie zbyt
mocno

5. Odkreci¢  nakretke (B) aby zablokowac¢ sprezyne
kompensacyjna

6. zablokowa¢ motoreduktor.

W przypadku modeli L-BAR (,,Rysunek 29”)

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. Przesuna¢ recznie ramie do okoto potowy suwu (45°) i
pozostawi¢ w tym potozeniu

3. Jezeli ramie zaczyna sie podnosi¢, nalezy zredukowac
naprezenie sprezyny, obracajgc nakretke (C) w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara. Jezeli natomiast
ramie zaczyna opadac¢, nalezy zwigkszy¢ naprezenie

sprezyny, obracajac nakretke (C) w kierunku odwrotnym do
ruchu wskazéwek zegara.

~

¥

\ ' J
Uwaga Warto$¢ niewywazenia jest akceptowalna, kiedy sita
niezbedna do przemieszczenia ramienia podczas

otwierania, zamykania oraz we wszystkich innych pozycjach
jest mniejsza lub réwna potowie warto$ci znamionowe;.
Niezbedna sita wynosi wiec okoto 6,5 kg. Sita jest mierzona
prostopadle do ramienia w odlegtosci 1 m od osi obrotu.
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4, Powtorzy¢ wyzej opisane czynnosci, ustawiajgc ramie
réwniez pod katem okoto 20° i 70°. Jezeli ramie pozostanie
nieruchomo w swoim potozeniu, oznacza to, ze jego
wywazenie jest prawidtowe. Dopuszczalne jest lekkie
niewywazenie, ale ramie nie moze nigdy przesuwac sie zbyt
mocno

5. zablokowa¢ motoreduktor.

3.11 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor wyposazony jest w system mechanicznego

odblokowania, umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie

ramienia.

Te czynnoscireczne nalezy wykonywac w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. wiozy¢ i obrécic¢ klucz (A) o 180° w lewo lub prawo

-

"

o J
2. teraz mozna przesuna¢ recznie skrzydto do zadanej pozyciji.

W celu zablokowania:
1. ponownie umiesci¢ klucz (A) w potozeniu poczatkowym
2. wyjac klucz.

308 - POLSKI

Aby przesungé cylinder

motoreduktora:

1. wiozy¢ i obréci¢ klucz (A) o 180° w kierunku zgodnym z
ruchem wskazoéwek zegara

2. od wewnatrz obudowy pocigagnac w dot sprezyne w ksztatcie
litery ,U” (B), blokujaca cylinder zamka

3. wysungc¢ cylinder (C) w kierunku na zewnatrz obudowy

zamka na przeciwng strone

‘ \ -2
N J

4. z drugiej strony obudowy wyjac¢ plastikowa zaslepke i wtozy¢

cylinder zamka do otworu

5. od wewnatrz obudowy wsung¢ od dotu do goéry sprezyne w

ksztatcie litery ,U”, aby zablokowac¢ cylinder zamka

6. ponownie umiesci¢ klucz (A) w potozeniu poczgtkowym
7. wyjac klucz.



4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1

AN

N

W celu wykonania potaczen elektrycznych:
zdja¢ gorna pokrywe (A) szlabanu

1.

KONTROLA WSTEPNA

Wszystkie  podtgczenia  elekiryczne  nalezy
wykonywaé bez obecnosci sieciowego zasilania
elektrycznego i przy odigczonym akumulatorze
awaryjnym (jezeli wystepuje).

przeprowadzi¢ kable elektryczne wewnatrz szlabanu w
lewg strone, rozpoczynajac od podstawy w kierunku centrali
sterujgcej

przeprowadzi¢ kabel zasilajacy przez przepust kablowy i
podtaczy¢ go do zacisku 3-stykowego z bezpiecznikiem
topikowym

zacisnac przepust kablowy, dokrecajac srube

Potaczenia moga byé wykonane wytacznie przez
wykwalifikowany personel.

LN ©

6 6 08

J

wykona¢ podfaczenia pozostatych kabli, postugujac sie
schematem elektrycznym przedstawionym na ,Rysunku
34". W celu utatwienia wykonania tego dziatania, zaciski sg
wyjmowane.
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4.2 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.2.1 Schemat potaczen
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4.2.2 Opis potaczen
Tabela 4
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Opis
Wyjscie dla lampy ostrzegawczej ,Swiatet ramienia”; mozna podtaczyé urzadzenia sygnalizacyjne 24V / maks. 10W.
LIGHT Wyjécie mozna zaprogramowac réwniez dla innych funkcji (zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’) lub ponownie

skonfigurowa¢ za pomocg programatora Oview.

Wyjscie dla lampy ostrzegawczej; mozna podtaczy¢ zarowki 12V / maks. 21W albo lampe ostrzegawcza Nice LUCY

B, MLB lub MLBT.

Wyjécie mozna zaprogramowac réwniez dla innych funkcji (zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’) lub ponownie

skonfigurowac za pomocg programatora Oview.

Wyjscie ,Kontrolki otwartego ramienia”; mozna podtgczy¢ lampe sygnalizacyjng 24V o mocy maks. 10W.

oaGl Wyjsécie mozna zaprogramowac réwniez dla innych funkcji (zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’) lub ponownie

skonfigurowac za pomoca programatora Oview.

Do tego zacisku mozna podtaczy¢ kompatybilne urzadzenia. Wszystkie sg taczone rownolegle tylko dwoma

BLUEBUS przewodami, ktérymi sg zasilane, i ktorymi wysytaja sygnaty do centrali.

Pozostate informacje dotyczace BlueBUS znajduja sie w punkcie ,BlueBUS".

Wejscie dla urzadzen, ktérych zadziatanie powoduje natychmiastowe zatrzymanie wykonywanego manewru i krotkie

STOP odwrdcenie ruchu. Stosujgc odpowiednie potgczenia, mozliwe jest podtaczenie stykdéw ,Normalnie zamknietych”,
,Normalnie otwartych” lub urzadzenia o statym oporze.

Dodatkowe informacje dotyczace STOP znajduja sie w punkcie , Wejscie STOP'.

SbS Wejscie dla urzadzen, ktére sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podtgczy¢ styki typu ,Normalnie
Otwarty”.

FLASH
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POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Zaciski Opis
OPEN Wejscie dla urzadzen, ktére steruja ruchem samego otwierania, mozna tu podtgczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”.
CLOSE Wejscie dla urzadzen, ktdre steruja ruchem samego zamykania; mozna tu podtaczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”.

wejscie dla urzadzen sterujgcych ruchem w trybie ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ktére uruchamiajg urzadzenie
nawet jesdli jest ono zablokowane; mozna podtaczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”.

Wejscie podtaczenia anteny odbiornika radiowego; antena jest wbudowana w lampy ostrzegawcze Nice LUCY B,
MLB, MLBT.

Wyjscie wykorzystywane do podtaczenia karty diodowej lampy ostrzegawczej (XBA7) lub karty diodowych swiatet
INTERNAL LIGHT | ruchu (XBA8). Ponadto wykonywane sa migniecia diagnostyczne.

Moze zosta¢ zaprogramowane, zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’ .

Wejscie typu ,Normalnie Otwarte” do podtaczenia czujnika mas metalowych D1.

HP Sbs

ANTENNA

LOOP1 Tryby dziatania powigzane z tym wejéciem mozna zmienia¢ za pomoca programatora centrali (zob. punkt ,Loop
detector’).
Wejscie typu ,Normalnie Otwarte” do podtaczenia czujnika mas metalowych D2.

LOOP2 Tryby dziatania powiazane z tym wejsciem mozna zmienia¢ za pomoca programatora centrali (zob. punkt ,Loop
detector”).

MASTER-SLAVE | Wejscie do podtgczenia dwoch barier w trybie Master-Slave (zob. punkt , Motoreduktor w trybie SLAVE”).

SAFETY Wejscie typu ,Normalnie Zamkniete” do podtaczenia styku ,Ramie obrotowe” (opcjonalne wyposazenie dodatkowe).

& W przypadku zmiany zaprogramowania wyj$¢ nalezy sprawdzi¢, czy podtaczone urzadzenie jest odpowiednie

dla wybranego typu napiecia. I
o
5 KONCOWE KONTROLE | 5.2 WYBOR KIERUNKU
URUCHOMIEN W zaleznosci od potozenia motoreduktora nalezy wybrac kierunek
manewru otwarcia.
L Ustawi¢ przetacznik w nastepujacy sposob:
5.1 WYBOR RODZAJU BARIERY - w pozycji PR jesli sprezyna jest zaczepiona po prawej stronie
Na centrali, umieszczonej w gniezdzie odbiomnika OXI, znajduje |  dZwigni kompensacyjnej (ustawienie fabryczne) _ _
sie szereg przefacznikow typu dip-switch (A), ktére umozliwiajg | = W pozycji LW jesli sprezyna jest zaczepiona po lewej stronie
identyfikacje rodzaju bariery przypisanej do centrali. Konfiguracja dzwigni kompensacyijnej
przetgcznikéw dip-switch jest ustawiona fabrycznie i jej znaczenie ~
jest opisane w ponizszej tabeli.
e )
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Tabela 5 S
WYBOR RODZAJU BARIERY %
Znaczenie konfiguraciji Konfiguracja :@:
Prze- |Prze- |Prze- |Prze- |Prze- T
tacznik |tacznik |facznik |tacznik | tacznik J@
Dip1 |Dip2 |[Dip3 |Dip4 |Dip5
Konfiguracja
niedozwolona OFF |OFF |OFF |OFF |OFF
Montaz M3BAR ON OFF |OFF |OFF |OFF
Montaz M5BAR OFF |ON |OFF |OFF |OFF || - J
Montaz M7BAR OFF |OFF |ON OFF |OFF
Montaz L9BAR OFF |OFF |OFF |ON OFF
Konfiguracja
niedozwolona OFF |OFF |OFF |OFF |OFF
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5.3 PODLACZANIE ZASILANIA

& Podtaczenie zasilania musi byé wykonane przez
fachowy, wykwalifikowany personel, posiadajacy
niezbedne narzedzia, jak
poszanowaniu przepisow,
prawnych.

rowniez w peinym
norm i uregulowan

Centrale sterujaca nalezy podtaczyc¢ do linii zasilania elektrycznego

wyposazonej w uziemienie. Zainstalowa¢ urzadzenie odtgczajace

od sieci zasilania, w ktérym odlegtos¢ otwarcia stykow zapewnia
catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez Il kategorie
przepieciowa lub zainstalowac¢ system wtyczki i gniazda.

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do produktu zaleca sie

wykonanie kilku prostych kontroli:

1. sprawdzi¢ czy wyswietlacz wigcza sie.

2. sprawdzi¢, czy migaja rowniez diody kontrolne na
fotokomoérkach (na TX jak i na RX); nie jest wazny rodzaj
migania, gdyz zalezy on od innych czynnikdw.

3. sprawdzi¢ czy urzadzenie podtgczone do wyjécia FLASH
lub diodowa lampa ostrzegawcza XBA7 sg wytaczone (z
ustawieniem fabrycznym).

Jesli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie
centrali i uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.

Inne informacije, niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki usterek
sa zamieszczone w punkcie ,, Rozwigzywanie problemow’.

5.4 WCZYTYWANIE URZADZEN

Po podtaczeniu zasilania centrala musi wczyta¢ urzadzenia
podtaczone do wejs¢ ,BlueBUS” i ,STOP”.

Faza wczytywania urzadzen musi byé wykonana
réwniez wtedy, gdy centrala nie ma Zzadnego
podtaczonego urzadzenia.

Nalezy uruchomi¢ procedure, witaczajac parametr Set 1 (zob.
rozdziat"PROGRAMOWANIE").

Faza wczytywania podtaczonych urzadzen moze by¢ powtdrzona
w dowolnej chwili, rowniez po wykonaniu montazu, na przyktad w
razie koniecznosci zainstalowania dodatkowego urzadzenia.

5.5 WCZYTYWANIE POZYCJI OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Po wczytaniu urzadzen nalezy wczytaC pozycje ogranicznikow
mechanicznych (maksymalne otwarcie i maksymalne zamkniecie).
W tym celu:

1. odblokowa¢ motoreduktor za pomocg specjalnego klucza
(patrz punkt ,Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

2. Przesung¢ recznie ramie do okoto potowy suwu (45°) i
pozostawi¢ w tym potozeniu

3. zablokowa¢ motoreduktor

4. uruchomi¢ procedure wyszukiwania potozenia, wtgczajgc
parametr Set 2 (zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE")
5. podczas wykonywania manewrdw upewni¢ sie, ze dzwignia

kompensacyjna ramienia zatrzymuje sie na ogranicznikach
mechanicznych wytgcznika krancowego. W przeciwnym
razie zatrzymac procedure, naciskajac enkoder (A), wykonacé
regulacje  ogranicznikbw  mechanicznych  wyfacznika
krancowego i powtérzy¢ procedure od poczatku

Nie przerywaé wykonywania manewrow: w takim
przypadku konieczne bedzie powtérzenie catej
procedury od poczatku.
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5.6 KONTROLA RUCHU RAMIENIA

Po wczytaniu urzadzen zaleca sie wykonanie kilku manewréw w
celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu szlabanu.

4 N
7
Stop
\Lé\ = 2A
Bluebus

oGl @

O

Flash 6 Open A ¥ Close

Light -C)- { sX DX}
- J
W tym celu:
1. nacisnac przycisk [Open A1 aby wydac polecenie manewru

,Otwiera”; sprawdzi¢, czy ramie zaczyna zwalnia¢ przed
osiggnieciem pozycji otwarcia

2. nacisna¢ przycisk [Close W], aby wyda¢ polecenie
manewru ,Zamyka”; sprawdzi¢, czy ramie zaczyna zwalnia¢
przed osiggnieciem pozycji zamkniecia

3. podczas manewru sprawdzi¢, czy diodowa lampa
ostrzegawcza (jesli jest zainstalowana) miga w cyklach: 0,5 s
wigczona i 0,5 s wytgczona

4, wykonac¢ kilka manewrdow otwierania i zamykania w celu
wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub
innych anomalii, na przyktad punktéw zwiekszonego tarcia.

5.7 PODLACZENIE INNYCH URZADZEN

W razie potrzeby zasilania urzadzen zewnetrznych, na przyktad
odbiornika radiowego lub oswietlenia przetacznika kluczykowego,
mozliwy jest pobdr zasilania w sposdb wskazany na rysunku.
Napiecie zasilania wynosi 24V= -30% + +10% z maksymalnym
dostepnym pradem wynoszgacym 500mA.
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majgce na
celu zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna
réwniez przeprowadza¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu
urzadzen, z ktorych sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza
zostaé przeprowadzone przez wykwalifikowany
i doswiadczony personel, ktéry musi wzig¢ na
siebie obowigzek okreslenia, jakie préby nalezy

przeprowadzié, aby skontrolowaé rozwigzania
zapobiegajgce = mozliwym zagrozeniem oraz
zgodno$¢ z wymaganiami stawianymi przez

przepisy, normy i rozporzadzenia: w szczegolnosci
wymogi normy EN 12445, okreslajacej metody
kontroli automatyki do bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej préobie,
zarowno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowe] wspoétpracy
z centralg. Nalezy sie zapozna¢ z instrukcjami pojedynczych
urzadzen.

6.1 PROBA ODBIORCZA

W celu przeprowadzenia préby technicznej:

1. sprawdzi¢, czy zostaty spetnione warunki zawarte w rozdziale
+OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA’

2. sprawdzi¢ prawidtowos¢ wywazenia ramienia (patrz punkt "
Wywazenie ramienia’)

3. sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania odblokowania recznego

(patrz punkt "Reczne blokowanie i odblokowywanie
motoreduktora’)

4. przy uzyciu urzadzen sterowniczych (nadajnika, przycisku
sterujacego, przetacznika kluczykowego itp.) przeprowadzi¢
proby otwierania, zamykania i zatrzymania ramienia,
upewniajac sie, ze ruch jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sie przeprowadzenie kilku préb w celu oceny ruchu
wykonywanego przez ramie i wykrycia ewentualnych wad
montazu, regulacji oraz miejsc szczegodlnie narazonych na
tarcie

sprawdzi¢ kolejno prawidtowos¢ dziatania wszystkich

urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorek, listew

krawedziowych itp.)

sprawdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania komoérek w nastepujacy

sposob:

- w zaleznosci od tego, czy zainstalowano jedng, czy
tez dwie pary fotokomoérek, nalezy przygotowac jeden
lub dwa réwnolegtosciany ze sztywnego materiatu (np.
panele drewniane) o wymiarach 70 x 30 x 20 cm. Kazdy
rownolegtoscian musi posiadac trzy Sciany, (jedng dla
kazdego wymiaru) z materiatu odblaskowego (np. lustro
lub btyszczaca, biata powierzchnia) itrzy $ciany z materiatu
matowego (np. pomalowane czarnym, matowym kolorem).
W celu wykonania préby fotokomoérek umieszczonych w
odlegtosci 50 cm od powierzchni ziemi nalezy umiescic
réwnolegtoscian na podfozu; w celu wykonania préby
fotokomoérek umieszczonych na wysokosci 1 m od
powierzchni ziemi nalezy umiesci¢ rownolegtoscian na
wysokosci 50 cm

- w przypadku proby jednej pary fotokomérek atrapa
musi by¢ umieszczona doktadnie pod srodkowa czescia
ramienia, z bokami o dtugosci 20 cm zwréconymi w
kierunku fotokomorek, i przesuwana wzdtuz catej dtugosci
ramienia

~

- w przypadku préby dwéch par fotokomérek, nalezy
najpierw wykona¢ prébe osobno dla kazdej pary
fotokomodrek przy uzyciu jednej atrapy, a nastepnie
powtdrzy¢ ja przy uzyciu dwoch atrap; kazdg atrape
nalezy umiesci¢ w pozycji bocznej w stosunku do srodka
ramienia, w odlegtosci 15 cm, i nastepnie przesuwac
wzdtuz catej dtugosci ramienia
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7.

- podczas tych préb atrapa musi zosta¢ wykryta przez
fotokomorki niezaleznie od pozyciji, w jakiej sie znajdzie na
catej dtugosci ramienia

sprawdzi¢, czy nie wystepuja

fotokomaorkami i innymi urzadzeniami:

- za pomoca cylindra (o $rednicy 5 cm i dtugosci 30
cm) przecia¢ o$ optycznag taczaca pare fotokomorek i
przesuna¢ cylinder najpierw w poblizu fotokomorki TX,
nastepnie w poblizu RX, wreszcie przez srodek, pomiedzy
dwoma fotokomorkami

zaktécenia  miedzy

-

D

~

J

10.

1.

- sprawdzi¢, czy urzgdzenie zadziata w kazdym przypadku,
przechodzac ze stanu aktywnego do stanu alarmowego i
odwrotnie

- sprawdzi¢, czy wywotuje to w centrali przewidziane
dziatanie (na przyktad zmiana kierunku ruchu podczas
manewru zamykania)

kontrola zabezpieczenia przed podniesieniem: w

przypadku urzadzen o ruchu pionowym nalezy sprawdzic,

czy nie wystepuje niebezpieczenstwo podniesienia. Probe
mozna przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

- w potowie dtugosci ramienia zawiesi¢ obcigzenie o masie
20 kg (np. worek zwiru)

- wydac¢ polecenie manewru ,Otwarcia” i sprawdzi¢, czy
podczas tego manewru ramie nie przekracza wysokosci
50 cm od pozycji zamkniecia

- jezeli ramie przekroczy te wysokos$¢, nalezy zmniejszy¢
site silnika (zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE’)

jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem ramienia

zostaty zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity uderzenia,

nalezy wykona¢ pomiar sity zgodnie z normg EN 12445

i ewentualnie, jesli kontrola ,sity silnika” zostata uzyta

pomocniczo w systemie redukcji sity uderzenia, nalezy

znalez¢ metoda prob takg regulacie, ktéra da najlepszy wynik
kontrola sprawnosci systemu odblokowania:

- ustawi¢ ramie w pozycji Zamkniecia i wykonac
odblokowanie reczne (patrz punkt "Reczne blokowanie i
odblokowywanie motoreduktora’)

- upewnic sie, ze odblokowanie nastepuje bez problemu

- upewnic sie, ze sita reczna niezbedna do przemieszczenia
ramienia podczas Otwierania nie jest wieksza od 200 N
(okoto 20 kg)

- sita ta jest mierzona prostopadle do ramienia w odlegtosci
1 m od osi obrotu

kontrola systemu odigczania zasilania: korzystajgc z
urzgdzenia odfgczajgcego zasilanie i odtgczajac ewentualne
akumulatory awaryjne sprawdzi¢, czy wszystkie diody
znajdujace sie na centrali sg wytaczone oraz czy po
wystaniu polecenia ramie pozostaje nieruchome. Sprawdzi¢
skutecznosc¢ systemu blokowania, aby unikng¢ nieumysinego
lub nieupowaznionego podtaczenia.
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6.2

PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze byé wykonane
wytacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem
wszystkich faz préb odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploataciji
poinformowaé odpowiednio wiasciciela na temat
zagrozen i wystepujacych ryzyk resztkowych.

Zabrania sie czesciowego przekazania do
eksploataciji lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

W celu przekazania do eksploatacii:

1.

sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczaca automatyki,
ktéora musi zawiera¢ nastepujace dokumenty: rysunek
catosciowy automatyki, schemat wykonanych potaczen
elektrycznych, analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane
rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich
stosowanych urzadzen i deklaracje zgodnosci wypetniong
przez instalatora

zamocowac na state na szlabanie etykiete lub tabliczke z
opisem czynnosci umozliwiajgcych wykonanie odblokowania
i manewru recznego "Rysunek 42'

~

J

B

umiesci¢ na szlabanie tabliczke zawierajacga co najmniegj
nastepujgce dane: typ urzadzenia, nazwe i adres producenta
(odpowiedzialnego za ,wprowadzenie do eksploatacji’),
numer seryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE”

wypemic¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje
zgodnosci

wypemic¢ i przekaza¢ witascicielowi automatyki ,Instrukcje
obstugi” automatyki

wypetnic i dostarczy¢ wtascicielowi automatyki
,Harmonogram konserwaciji” zawierajgcy wytyczne na temat
konserwacji wszystkich urzadzen wchodzacych w sktad
automatyki.

Dla catej wspomnianej dokumentacji, Nice poprzez
swojg ustuge pomocy technicznej zapewnia:
instrukcje, przewodniki i wstepnie wypetnione
formularze.



/ PROGRAMOWANIE

Centralka programowana jest poprzez obracanie i pionowe
naciskanie enkodera przyrostowego (A), a takze poprzez
wykorzystanie wyswietlacza (B).

|| Petna lista parametréw i dostepnych wartosci
znajduje sie w ,,Tabela 6”.

7.1 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

Obracajac enkoder (A) w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara lub przeciwnym mozna przewija¢ na wyswietlaczu (B) parametry
wskazane w , Tabela 6”, kt6re tworzg menu pierwszego poziomu.

Po okresleniu zadanego parametru pierwszego poziomu w zaleznosci od wykonywanego programowania, naciskajac i zwalniajac enkoder
(A) przechodzi sie do drugiego poziomu, gdzie pojawia sie zapisana lub domys$lna wartos¢ parametru (wyswietlacz nie miga) odnoszaca
sie do wczesniej wybranego parametru pierwszego poziomu.

Obracajac enkoder (A) mozna przewija¢ wartosci drugiego poziomu (wyswietlacz miga). Po wybraniu wartosci i nacisnieciu enkodera (A)
nastepuje wczytanie wybranej wartosci i powrdét do pierwszego poziomu.

Wsrod dostepnych do wyswietlenia wartosci znajduja sie pozycje ,ESC” i ,---": po wybraniu ,ESC” oraz nacisnieciu i zwolnieniu enkodera
(A) nastepuje powrdt do parametréw pierwszego poziomu bez dokonywania zadnych zmian w programowaniu, natomiast pozycja ,--
-” odnosi sie do programowania wykonywanego za pomoca programatora zewnetrznego Oview i nie moze by¢ wybrana jako zwykty
parametr drugiego poziomu.

Tabela 6

PARAMETRY PROGRAMOWANIA

Parametry | Parametry

Znaczenie I poziomu | Il poziomu Efekt po nacisnieciu enkodera (A)

Szybka konfiguracja 588 |- ;Jéﬁ\(,:vf;irgiﬁe\g%zoyggvgmzi%zadzeh BluBus, Alt oraz wczytywanie potozenia w
{ Wezytywanie urzgdzen podtgczonych do zacisku Bluebus i Alt

Montaz oL Weczytywanie pozycji Otwierania i Zamykania: odczytywana jest warto$¢ suwu
c ramienia, mierzona od ogranicznika mechanicznego Zamykania do ogranicznika

Otwierania

oon Podstawowy domysiny firmware

Program o n ool Firmware 1 (personalizacja podstawowego firmware’u, nie jest wykorzystywana)
ooc Firmware 2 (personalizacja podstawowego firmware’u, nie jest wykorzystywana)
aod Firmware 3 (personalizacja podstawowego firmware’u, nie jest wykorzystywana)
afF Dziatanie pétautomatyczne

Typ dziatania Fil Dziatanie automatyczne: po wykonaniu manewru Otwierania i po uptywie czasu

pauzy zostaje automatycznie uruchomiony manewr Zamykania

oFF Funkcja wytaczona

Funkcja witaczona w trybie ,Otwiera az do zwolnienia fotokomérek™: zadziatanie
urzgdzenia bezpieczenstwa powoduje zatrzymanie ramienia; po zwolnieniu
urzgdzenia rozpoczyna sie odliczanie czasu ,Zamknij po fotokomérce”, a po uptywie
tego czasu zostaje automatycznie uruchomiony manewr Zamykania

Zamknij po Foto {
Umozliwia utrzymanie ramienia w

pozycji Otwarcia tylko przez czas
niezbedny na przejazd pojazdéw
lub przejscie osob; zadziatanie
urzgdzen bezpieczenstwa Z
powoduje automatyczne witgczenie
manewru zamykania po uptywie
czasu ,Zamknij po fotokomorce”

Funkcja wtgczona w trybie ,Otwiera catkowicie”: zadziatanie urzadzenia

e bezpieczenstwa powoduje zmiane kierunku ruchu ramienia az do pozycji Otwarcia,
po ktdrej osiagnieciu rozpoczyna sie odliczanie czasu ,Zamknij po fotokomorce”, a
po uptywie tego czasu zostaje automatycznie uruchomiony manewr Zamykania.
Uwaga: polecenie, ktére powoduje Otwarcie w trakcie czasu ,Zamknij po
fotokomorce”, uniemozliwia ponowne zamkniecie.

Funkcja wigczona w trybie ,Otwiera catkowicie 2”: takie samo dziatanie jak w trybie

3 ,Otwiera catkowicie”, ale w tym przypadku polecenie, ktére powoduje Otwarcie, nie
uniemozliwia ponownego zamknigcia
Urzadzenie bezpieczeristwa dla { Fotokomorki i petla (skonfigurowana jak fotokomaérki)
»Zamknij po fotokomérce” B Tylko fotokomorki
Umozliwia wybdr urzgdzenia Fa3
bezpieczenstwa uruchamiajgcego o ) ) .
ponowne zamkniecie po zadziataniu 3 Tylko petla (skonflgurowana jak fotokomorki)
fotokomorek
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PARAMETRY PROGRAMOWANIA

Znaczenie IP ;;az?;ﬁt‘:ly IF; ?g;?::ﬂ Efekt po nacisnigciu enkodera (A)
of F »Zawsze zamknij” wytaczona
Standard: jezeli po przywréceniu przerwanego napiecia sieciowego
, ramie nie jest zamkniete, zostaje automatycznie uruchomiony manewr
Zawsze zamyka Foy Zamykania, poprﬂzedzony miganiem wstepnym, ktére trwa przez czas
,<Zawsze zamknij
Zapamietaj Zamkniecie automatyczne: po przywroceniu przerwanego
c napiecia sieciowego, jezeli trwat czas pauzy, zostaje przywrécone
Zamykanie automatyczne z zaprogramowanym czasem
Stand-by _ _ of F Nieaktywna
Po zakonczeniu manewru i po uplywie czasu , Stand-by wszystko: wytacza sie wyswietlacz, wyjscie Bluebus,
czuwania (stand-by) centrala wytacza urzadzenia ! wyjécia i niektére obwody wewnetrzne
wybrane na drugim poziomie programowania, aby | FL5 z Stand-bv Bluebus: wyt . iscie Blueb
zmniejszy¢ zuzycie energii. Gdy centrala otrzyma and-by BIUEDUS: wyigCza Sig WySCIe Bluebus
polecenie, automatycznie przywraca normalne y Stand-by Automatyczny: jezeli centrala jest zasilana z akumulatora,
dziatanie urzadzenia przechodzi w tryb ,Stand-by wszystko”
of F Nieaktywna
Moment startowy £os Moment startowy wtgczony: na poczatku manewru wykonywanego
on Z pozycji ramienia otwartego lub zamknietego zostaje dostarczona
maksymalna moc, aby pokonac ewentualne tarcia statyczne
of F Wytaczona
Funkcja awaryjna Fa Jezeli jest zainstalowany akumulator, w przypadku braku napiecia
an sieciowego zostaje automatycznie uruchomione Otwieranie ramienia
FF Bariera master
Wyb6r slave FOg = .
on Bariera slave
of F Wytaczona
Z zamknietym ramieniem, jesli centrala odczytuje, ze praca
Ochrona przeciwwlamaniowa £in ramienia jest wymuszana podczas otwierania, centrala uruchamia
on manewr zamykania. UWAGA: manewr zamykania w celu ochrony
przeciwwtamaniowej musi sie zakonczy¢ w ustalonym czasie po
uptywie ktérego centrala anuluje funkcje az do kolejnego manewru
Czas pauzy (s): programuje zgdany czas oczekiwania pomiedzy
zakonczeniem manewru Otwierania a rozpoczeciem manewru
E0 4-250 | Zamykania Automatycznego. Dziafa tylko wtedy, gdy jest wigczone
,Dziatanie automatyczne”
Domyslnie: 20
Wstepne miganie open (s): programuje czas migania, jaki ma
N ~.c n | uptynac pomigdzy wigczeniem lampy ostrzegawczej a rozpoczeciem
H Yo% ITmanewru Otwierania
Domysinie: 0
Wstepne miganie close (s): programuje czas migania, jaki ma
L03 a-cn uptyna¢ pomiedzy yviaczeniem lampy ostrzegawczej a rozpoczeciem
’ manewru Zamykania
Domyslnie: O
Czas czuwania (Standby) (s): programuje czas, jaki ma uptynaé
c Loy n-go pomiedzy zakonczeniem wykonywania manewru a rozpoczeciem
PR H il dziatania funkeji ,Stand-by”, jesli jest ona aktywna
Domyslnie: 60
Czas op6znienia blokady elektromagnetycznej: programuje w
centrali czas, jaki ma uptyna¢ pomiedzy zakonczeniem manewru
LR 0-3.0 | Zamykania a rozpoczeciem manewru Zamykania, kiedy blokada
elektromagnetyczna zostaje zwolniona.
Domyslnie: 0,2
Czas $wiatta pomocniczego (s): programuje czas, przez jaki Swiatto
EOT 0-250 | pomocnicze pozostaje wigczone na roznych wyjéciach
Domyslnie: 60
L0g n-20 Czas ,Zawsze zamknij” (s)
Y HoeH Domyslnie: 5
Czas ,Zamknij po fotokomérce” (s): programuje czas dla funkciji
E 0 0-250 | ,Zamknij po fotokomoérce”
Domyslnie: 5
! Poziom predkosci 1 (min.)
o Poziom predkosci 2
Predko$¢é manewru otwierania SFa = - bre —
3 Poziom predkosci 3
ki Poziom predkosci 4 (maks.)
{ Poziom predkosci 1 (min.)
. c Poziom predkosci 2
Predkosé manewru zamykania SF ; .
\ y . 3 Poziom predkosci 3
Y Poziom predkosci 4 (maks.)
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Parametry | Parametry

Znaczenie I poziomu | Il poziomu Efekt po nacisnigciu enkodera (A)
T - . { 1 (min.)
redkos¢ zwalniania podczas 2
manewru otwierania Sta 5 2 ((sr.)k )
E maks.
T Iniani . { 1 (min.)
redkosé zwalniania podczas , <
manewru zamykania 3te ':: g ((sr.)k )
| maks.
Pozycja zwalniania otwierania ! 0°
Roéznica miedzy pozycjr;; otwarcia a Pl B okoto 10°
punktem, w ktérym ramie zaczyna
zwalniaé 3 okoto 20°
Pozycja zwalniania zamykania { 0°
Roznica miedzy ,pozyoja ;amknieoia Pl . z okoto 10°
a punktem, w ktérym ramie zaczyna
zwalnia¢ 3 okoto 20°
{ Poziom sity 1 (min.)
c Poziom sity 2
3 Poziom sily 3 (Sr.
Sita podczas otwierania Frao y Poziom si’ryhz,l (sr)
S Poziom sity 5
b Poziom sity 6 (maks.)
{ Poziom sity 1 (min.)
c Poziom sity 2
3 Poziom sity 3 (Sr.
Sita podczas zamykania Fre y Poziom sHy*Zl (sr)
S Poziom sity 5
b Poziom sity 6 (maks.)
Czas sity

Reguluje czas zadziatania, gdy
ustawiony poziom sity zostanie
przekroczony. Wartos$¢ jest
wyrazona jako wielokrotnos¢ 30 ms

e 2 : x 30 ms
i moze byc¢ regulowana w zakresie | £F 3-37 o
od 3 (=90 ms) do 32 (=960 ms). Domyslnie: 3
Zwiekszenie tej wartosci powoduje
zwiekszenie czasu zadziatania
podczas amperometrycznego
wykrywania przeszkod

o Brak polecen

{ Krok po kroku

3 Otwiera

Y Zamyka

5 Krok po kroku wysoki priorytet: uruchamia urzgdzenie nawet jesli jest ono

zablokowane przez polecenie Blokuj

1 Otwiera i blokuje urzgdzenie

g Zamyka i blokuje urzadzenie

y Swiatto pomocnicze z wytacznikiem czasowym: powoduje wtaczenie $wiatta

e pomocniczego, ktore gasnie po uptywie ustawionego czasu $wiatta pomocniczego

I Swiatto pomocnicze on/off: wiacza lub wytacza $wiatto pomocnicze, kiére gasnie po
WejScie Sbs ! uptywie L{staW|onego czasu $wiatta pomocniczego

A Fotokomorka

9 Odblokowuje urzgdzenie i otwiera

i Odblokowuije urzadzenie i zamyka

c! Wiacza Otwieranie przez fotokomarki Bluebus

cc Wytacza Otwieranie przez fotokomorki Bluebus

25 Krok po kroku bariery master i slave

= Otwiera bariery master i slave

1 Zamyka bariery master i slave

== Krok po kroku bariera slave

25 Otwiera bariere slave

a0 Zamyka bariere slave
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PARAMETRY PROGRAMOWANIA

Znaczenie IP ;;azligi:';jy IF; :rg;i‘::“rx Efekt po nacisnigciu enkodera (A)
o Brak polecen
{ Krok po kroku
3 Otwiera
Y Zamyka
5 Krok po kroku wysoki priorytet: uruchamia urzadzenie nawet jesli jest ono
zablokowane przez polecenie Blokuj
1 Otwiera i blokuje urzadzenie
g Zamyka i blokuje urzadzenie
y Swiatto pomocnicze z wytacznikiem czasowym: powoduje wiaczenie $wiatta
o pomocniczego, ktdre gasnie po uptywie ustawionego czasu $wiatta pomocniczego
02 Swiat’rp pomoqnicze on/off: vy’rqcza lub wy’rac;a Swiatto pomocnicze, ktére gasnie po
Wejscie Open e uptywie ulstaW|onego czasu $wiatta pomocniczego
ih Fotokomorka
9 Odblokowuje urzadzenie i otwiera
= Odblokowuje urzadzenie i zamyka
= Wiacza Otwieranie przez fotokomarki Bluebus
cc Wytacza Otwieranie przez fotokomarki Bluebus
] Krok po kroku bariera master
ch Otwiera bariery master i slave
1 Zamyka bariery master i slave
= Krok po kroku bariera slave
8 Otwiera bariere slave
a0 Zamyka bariere slave
o Brak polecen
{ Krok po kroku
3 Otwiera
Y Zamyka
5 Krok po kroku wysoki priorytet: uruchamia urzgdzenie nawet jesli jest ono
zablokowane przez polecenie Blokuj
1 Otwiera i blokuje urzadzenie
g Zamyka i blokuje urzadzenie
,, Swiatto pomocnicze z wytgcznikiem czasowym: powoduje wigczenie Swiatta
o pomocniczego, ktdre gasnie po uptywie ustawionego czasu $wiatta pomocniczego
0 Swiaﬂp pomocnicze on/off: wigcza lub wytacza Swiatto pomocnicze, ktore gasnie po
Wejscie Close "3 uptywie u,stavwonego czasu $wiatta pomocniczego
& Fotokomdrka
9 Odblokowuije i otwiera
ch Odblokowuije i zamyka
= Wiacza Otwieranie przez fotokomarki Bluebus
2 Wytacza Otwieranie przez fotokomaorki Bluebus
c5 Krok po kroku bariery master i slave
ch Otwiera bariery master i slave
= Zamyka bariery master i slave
= Krok po kroku bariera slave
cq Otwiera bariere slave
a0 Zamyka bariere slave
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Znaczenie

Parametry
| poziomu

Parametry
Il poziomu

Efekt po nacisnigciu enkodera (A)

Wejscie HP Sbs

oM

3

Brak polecen

Krok po kroku

Otwiera

Zamyka

L= I I gl L NN [P

Krok po kroku wysoki priorytet: uruchamia urzadzenie nawet jesli jest ono
zablokowane przez polecenie Blokuj

-

Otwiera i blokuje urzadzenie

]

Zamyka i blokuje urzadzenie

Swiatfo pomocnicze z wytacznikiem czasowym: powoduje wiaczenie $wiatta
pomocniczego, ktdre gasnie po uptywie ustawionego czasu $wiatta pomocniczego

Y

Swiatto pomocnicze on/off: wiacza lub wytacza $wiatto pomocnicze, ktére gasnie po
uptywie ustawionego czasu $wiatta pomocniczego

Dy}

Fotokomorka

&l

Odblokowuije i otwiera

ny
3

Odblokowuije i zamyka

a¥]

Wigcza Otwieranie przez fotokomorki Bluebus

Wytgcza Otwieranie przez fotokomorki Bluebus

Xl
Ly W Iy

My

Krok po kroku bariery master i slave

Ly

Otwiera bariery master i slave

P Ny
-

Zamyka bariery master i slave

Xl
pu}

Krok po kroku bariera slave

Py
[Xu

Otwiera bariere slave

by
]

Zamyka bariere slave

Sekwencja polecen
przypisanych do wejsé Krok po
kroku

Tryb ,przemystowy”: otwarcie w trybie pétautomatycznym, zamkniecie w trybie
manualnym

Otwiera - stop - zamyka - stop

Ly | Py

Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Krok po kroku zesp6t mieszkalny 1

L R

Manualny

Sekwencja polecen
przypisanych do wejscia
Otwiera

SE3

Otwiera - stop - otwiera

Otwiera zesp6t mieszkalny 1

Otwiera w trybie manualnym

Sekwencja polecen
przypisanych do wejscia
Zamyka

SEY

Zamyka - stop - zamyka

Zamyka zesp6t mieszkalny 1

LENIR L ) VR (PSR R NN ) W [

Zamyka w trybie manualnym

Tryb funkcjonowania
fotokomérek BlueBus i wejsé
Foto

Stop i zmiana kierunku ruchu: zadziatanie fotokomoérki podczas manewru
Zamykania powoduje zatrzymanie manewru i zmiane kierunku ruchu

Rng

Stop tymczasowy: zadziatanie fotokomaérki podczas manewru Zamykania powoduje
zatrzymanie manewru, po zwolnieniu fotokomarki ramie ponownie sie otwiera

]

Stop tymczasowy 2: zadziatanie fotokomérki podczas manewru Zamykania
powoduje zatrzymanie manewru, po zwolnieniu fotokomaérki ramie ponownie sie
zamyka

Funkcja wejscia Stop podczas
otwierania

SEL

Alt: natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr

Alt i krotka zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany
manewr i wykonuje krotka zmiane kierunku ruchu na Zamykanie

Funkcja wejscia Stop podczas
zamykania

SET

Alt: natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr

Alt i krotka zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany
manewr i wykonuje krétka zmiane kierunku ruchu na Otwieranie

Funkcja Wykrycie przeszkody
podczas otwierania

SER

Alt i krotka zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany
manewr i wykonuje krotkg zmiane kierunku ruchu na Zamykanie

LXX]

Alti zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr i
wykonuje catkowitg zmiane kierunku ruchu na Zamykanie

Funkcja Wykrycie przeszkody
podczas zamykania

SES

¥

Alti krétka zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr i
wykonuje krotka zmiane kierunku ruchu na Otwieranie

Ly

Alt i zmiana kierunku ruchu: natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr
i wykonuje catkowita zmiane kierunku ruchu na Otwieranie

Funkcja wejscie Petla 1

-
o

Otwiera, w sekwencji otwiera — otwiera (wejscie typu normalnie otwarte NO)

Zamyka, w sekwencji zamyka — zamyka (wejscie typu normalnie otwarte NO)

Ragll | ) W (PR

Fotokomorka (wejscie typu normalnie NZ)
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Parametry | Parametry
| poziomu | Il poziomu

{ Otwiera, w sekwencji otwiera — otwiera (wejscie typu normalnie otwarte NO)

Funkcja wejécie Petla 2 Ll E 'Z\I%Tyka, w sekwencji zamyka — zamyka (wejscie typu normalnie otwarte

Znaczenie Efekt po nacisnigciu enkodera (A)

Png

Fotokomorka (wejscie typu normalnie NZ)
Lampa ostrzegawcza 24V
Ogi

Ramie zamkniete

Ramie otwarte

Lampa ostrzegawcza $wiatet ramienia
Kontrolka konserwacji
Swiatfo pomocnicze

Swiatto czerwone

Swiatto zielone

Kanat radiowy nr1

Kanat radiowy nr2

Kanat radiowy nr3

Kanat radiowy nr4

Blokada elektromagnetyczna
Lampa ostrzegawcza 24V
Lampa ostrzegawcza 12V
Ogi

Ramie zamkniete

Ramie otwarte

Lampa ostrzegawcza $wiatet ramienia
Kontrolka konserwacji
Swiatfo pomocnicze

Swiatto czerwone

Swiatto zielone

Kanat radiowy nr1

Kanat radiowy nr2

Kanat radiowy nr3

Kanat radiowy nr4

Blokada elektromagnetyczna
Lampa ostrzegawcza 24V
Ogi

Ramie zamkniete

Ramie otwarte

Lampa ostrzegawcza $wiatet ramienia
Kontrolka konserwacii
Swiatfo pomocnicze

Swiatto czerwone

Swiatto zielone

Kanat radiowy nr1

Kanat radiowy nr2

Kanat radiowy nr3

Kanat radiowy nr4

Blokada elektromagnetyczna

D

Funkcja wyjscie Light
Zob. ,Tabela 7’ w celu uzyskania ,
informacji dotyczacych

poszczegolnych parametrow

pueu

a¥]

LXN]

P I I P R T = i T U T Y G W [ W Y

Ping

Laa]

Funkcja wyjscie Flash

Zob. ,Tabela 7' w celu uzyskania
informacji dotyczacych
poszczegoblinych parametrow

PRI =y I X T gl N W

oul

pueu

Py ~<

[XN]

Ping

R DU P Py e PR R X u

[y}

T3

DO T I g (L X iy W (Y

Funkcja wyjscie Ogi

Zob. ,Tabela 7’ w celu uzyskania
informaciji dotyczacych
poszczegodlinych parametrow

aud

£3

a¥]

LA

B B N N P N R = Ry

Png
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Parametry | Parametry

Znaczenie I poziomu | Il poziomu Efekt po nacisnigciu enkodera (A)
0 Lampa ostrzegawcza 24V
{ Ogi
c Ramie zamkniete
Funkcja wyjscie Internal Light 3 Bam'e otwarte .
Zob. ,Tabela 7' w celu uzyskania | _ Y Swiatfo pomocnicze
informacji dotyczacych - g Swiatfo czerwone
poszczegolinych parametrow 5 Swiatlo zielone
7 Swiatto ruchu jednokierunkowego
g Swiatto ruchu jednokierunkowego zmienne
9 Swiatto dla pieszych
Wyswietla liczbe o A h "a"= jednosci, "b'= tysigce, "c'= miliony
zaprogramowanych manewréw |'" nee (nacisng¢ enkoder (A), aby przewija¢ poszczegdine wartosci)
Wyswietla liczbe wykonanych £ Eol 't'= jednosci, "u'= tysigce, "v'= miliony
manewréw o wH (nacisna¢ enkoder (A), aby przewijaé poszczegdine wartosci)
{ Usuwa urzadzenia Bluebus
o Usuwa Pozycje
Usuwanie danych Erfh - y J . - o .
3 Usuwa wartosci funkcji i przywraca wartosci domysine
S Usuwa wszystko
'n", 'm'= wersja firmware'u karty, 3 liczby 3-cyfrowe
WysSwietla wersje firmware’u For ol (nacisnac¢ 2 razy enkoder (A))
Przyktad: pierwsza cyfra ,HEQ”, druga cyfra ,2b”
'p",'q", "r'= wersja hardware'u karty, 3 liczby 3-cyfrowe
Wyswietla wersje hardware’u hdr Far (nacisna¢ 3 razy enkoder (A))
Przyktad: pierwsza liczba ,626", druga liczba ,-Ar”, trzecia liczba ,00”
Diagnostyka dwn Zob. punkt ,Diagnostyka wyswietlacza’

Tabela 7

UZUPELNIENIE - LEGENDA PARAMETROW

Parametr

Opis

Parametry wyj$é OU1, OU2, OU3

Lampa ostrzegawcza 24V

Miganie lampy (0,5 s wtaczona; 0,5 s wytgczona) sygnalizuje, ze trwa wykonywanie manewru
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W

Lampa ostrzegawcza 12V

Miganie lampy (0,5 s wlaczona; 0,5 s wytaczona) sygnalizuje, ze trwa wykonywanie manewru
Wyjscie aktywne 12 Vcc / maks. 21 W

Ogi

Kontrolka wytaczona: ramie zamkniete

Miganie wolne: manewr Otwierania

Miganie szybkie: manewr Zamykania

Kontrolka $wieci $wiattem statym: ramie otwarte
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W

Ramie zamkniete

Kontrolka wtgczona: ramie zamkniete
Kontrolka wytaczona = ramie w innych pozycjach
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W

Ramie otwarte

Kontrolka wtaczona: ramie otwarte
Kontrolka wytaczona = urzadzenie w innych pozycjach
Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W

Lampa ostrzegawcza
Swiatet ramienia

Miganie lampy (0,5 s wigczona; 0,5 s wytgczona) ma miejsce zaréwno podczas wykonywania manewru, jak i
wtedy gdy ramie jest nieruchome
Wyjécie aktywne 24 Vcc / maks. 10 W

Kontrolka konserwaciji

Wskazuje liczbe wykonanych manewrdw

Kontrolka wiaczona przez 2 s na poczatku manewru Otwierania: liczba manewrdw nie przekracza 80%
Kontrolka miga przez caty czas wykonywania manewru: liczba manewréw pomiedzy 80% a 100%
Kontrolka miga caty czas: liczba manewrow przekracza 100%

Swiatto pomocnicze

Swiatto wigczone przez caty czas wykonywania manewru, po zakoficzeniu manewru pozostaje wiaczone
przez czas $wiatta pomocniczego

Swiatto czerwone

Wolne miganie: manewr Zamykania

Swiatfo stafe: ramig zamkniete

Swiatto wytgczone = ramie w innych pozycjach
Wyjscie aktywne 24Vcc / maks. 10 W

Swiatto dla pieszych

Ramie zamkniete: zielone Swiatto wewnatrz, czerwone $wiatto na zewnatrz
Ramie otwarte: czerwone swiatto wewnatrz, zielone $wiatto na zewnatrz
Ramie w innych pozycjach: czerwone swiatto wewnatrz i na zewnatrz
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UZUPELNIENIE - LEGENDA PARAMETROW

Parametr

Opis

Kanat radiowy 1

Aktywuje wyjécie po wystaniu polecenia 1 za pomoca nadajnika, polecenie do centrali jest ignorowane
Wyjécie aktywne 24Vcc / maks. 10 W

Kanat radiowy 2

Aktywuje wyjscie po wystaniu polecenia 2 za pomoca nadajnika, polecenie do centrali jest ignorowane
Wyjscie aktywne 24Vcc [ maks. 10 W

Kanat radiowy 3

Aktywuje wyjscie po wystaniu polecenia 3 za pomoca nadajnika, polecenie do centrali jest ignorowane
Wyjécie aktywne 24Vcc / maks. 10 W

Kanat radiowy 4

Aktywuje wyjscie po wystaniu polecenia 4 za pomocg nadajnika, polecenie do centrali jest ignorowane
Wyjécie aktywne 24Vcc / maks. 10 W

Blokada
elektromagnetyczna

Wiacza sie kiedy ramie jest zamkniete: na poczatku manewru otwierania wyjscie wytacza sie i po uptywie
,Czasu blokady elektromagnetycznej” rozpoczyna sie otwieranie
Wyjécie aktywne 24Vcc / maks. 10 W

Parametry wyjsé OU4 (z wyposazeniem dodatkowym xba7)

Lampa ostrzegawcza 24V

Swiatfo migajace podczas manewru (0,5 s wiaczone; 0,5 s wytaczone)

Ogi

Swiatto zgaszone: ramie zamkniete
Miganie wolne: manewr Otwierania
Miganie szybkie: manewr Zamykania
Swiatto wigczone: ramie otwarte

Ramie zamkniete

$Wiat+o witgczone: ramie zamkniete
Swiatto wytgczone = ramie w innych pozycjach

Ramie otwarte

Swiatlo wiaczone: ramie otwarte
Swiatto wytaczone = ramie w innych pozycjach

Swiatto pomocnicze

Swiatfo wigczone przez caty czas wykonywania manewru, po zakoficzeniu manewru pozostaje wiaczone
przez czas $wiatta pomocniczego

Parametry wyjs¢é OU4 (z wyposazeniem dodatkowym xba8)

Swiatto czerwone

Wolne miganie: manewr zamykania
Swiatfo state czerwone: ramie zamknigte
Swiatto zgaszone urzadzenie w innych pozycjach

Swiatto zielone

Wolne miganie: manewr otwierania
Swiatfo stafe zielone: ramie otwarte
Swiatto zgaszone: urzadzenie w innych pozycjach

Swiatto ruchu
jednokierunkowego

Swiatfo zielone: ramie otwarte
Swiatto czerwone: wszystkie pozostate przypadki

Swiatto ruchu
jednokierunkowego
zmienne

W celu dziatania w tym trybie nalezy przesta¢ polecenia do centrali w nastepujgcy sposob:
Polecenia dla ,wewnatrz”: Wejscie 2 lub Petlal skonfigurowane jako otwiera

Polecenia dla ,na zewnatrz”: Wejscie 3 lub Petla2 skonfigurowane jako otwiera

Dziatanie:

polecenie ,otwiera od wewnatrz”, wigcza sie zielone swiatto wewnatrz i czerwone na zewnatrz, dajac
pierwszenstwo osobom znajdujacym sie wewnatrz

polecenie ,otwiera od zewnatrz”, wtgcza sie zielone $wiatto na zewnatrz i czerwone wewnatrz, dajac
pierwszenstwo osobom znajdujgcym sie na zewnatrz

Gdy ramie jest zamkniete lub w trakcie zamykania, swiatto jest czerwone po obu stronach

Swiatto dla pieszych

Ramie zamkniete: zielone $wiatto wewnatrz, czerwone $wiatto na zewnatrz
Ramie otwarte: czerwone swiatto wewnatrz, zielone $wiatto na zewnatrz
Ramie w innych pozycjach: czerwone swiatto wewnatrz i na zewnatrz
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7.2 FUNKCJE SPECJALNE

7.2.1 Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki réwniez, gdy

ktéres urzadzenie bezpieczenstwa nie funkcjonuje prawidtowo lub

jest wytaczone z uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie automatyka

w trybie ,manualnym”, dziatajgc w nastepujacy sposob:

1. za pomoca nadajnika lub przetacznika kluczykowego itp.
przesta¢ polecenie w celu uruchomienia szlabanu. Jezeli
wszystko dziata prawidtowo, szlaban bedzie sie poruszat
normalnie, w przeciwnym razie nalezy wykona¢ czynnosci
wskazane w punkcie 2

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyC i przytrzymac
przycisk

3. po okoto 2 sekundach szlaban wykona zgdany manewr w
trybie ,manualnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytgcznie

przez czas przytrzymywania wiasciwego  przycisku
sterowania.
|| W razie braku funkcjonowania urzadzen

bezpieczenstwa, lampa ostrzegawcza wykona kilka
mignieé w celu zasygnalizowania rodzaju problemu.
W celu sprawdzenia rodzaju anomalii nalezy sie
zapozna¢ z rozdziatem ,CO ZROBIC, JESLI..
(pomoc w rozwiazywaniu problemow)”.

7.2.2 Funkcja ,,Wezwanie do konserwaciji”

Ta funkcja sygnalizuje uzytkownikowi koniecznos¢ przeprowadzenia
kontroli konserwacyjnej urzadzenia.

Parametr ,Powiadomienie o konserwacji” mozna regulowac¢ za
pomoca programatora Oview.

Konieczno$¢ przeprowadzenia konserwacji jest sygnalizowana
przez lampe ostrzegawczg ,Flash” lub przez kontrolke konserwacii,
w zalezno$ci od zaprogramowanego ustawienia.

Na podstawie liczby wykonanych manewréw w
stosunku do zaprogramowanego limitu, lampa
ostrzegawcza Flash i kontrolka konserwacji migaja
w sposo6b opisany w ,, Tabela 8”).

Tabela 8

WEZWANIE DO KONSERWACJI PRZY POMOCY FLASH |
KONTROLKI KONSERWACJI

Sygnalizacja kontrolki
konserwaciji
Zapalona przez

2 s na poczatku
otwierania

llo§é manewréw Sygnalizacja na Flash

Normalna (0,5 s
zaswiecona-0,5s
zgaszona)

Na poczatku
manewru pozostaje
zapalona przez 2 s
Na poczatku
manewru pozostaje
wigczone przez 2 s, a
nastepnie przechodzi
do normalnego trybu

Ponizej 80% limitu

Miedzy 81% a
100% limitu

Miga przez caty czas
trwania manewru

Ponad 100% limitu Miga zawsze

7.2.3 Kontrola liczby wykonanych manewréw

Liczbe wykonanych manewréw mozna sprawdzi¢ za posrednictwem
centrali sterujacej (zob. , Tabela 6”) lub za pomoca programatora
Oview, w pozycji ,Konserwacja”.

7.2.4 Zerowanie licznika manewréw

Po wykonaniu konserwacji instalacji, nalezy wyzerowac licznik
manewrow.

Wyzerowanie jest mozliwe tylko za posrednictwem programatora
Oview.

8 CO ZROBIC, JESLI...

(pomoc w rozwigzywaniu problemoéw)

8.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazowki pomocne przy rozwigzywaniu
probleméw zwigzanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem
podczas montazu automatyki lub w przypadku awarii.

4 )

@
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Tabela 9

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje
szlabanem, a dioda na nadajniku nie
zaswieca sie

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje
szlabanem, ale dioda na nadajniku
zaswieca sie

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonaé¢ zadnego
polecenia manewru

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sa przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢
przyczyne usterki, a nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i
pozostatych cechach.

Nie mozna sterowaé zadnym
manewrem i lampa ostrzegawcza jest
zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejscia SbS,
odpowiednia dioda ,Sbs’musi sie zaswieci¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
radiowego dioda ,BlueBUS” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowaé zadnym
manewrem i lampa ostrzegawcza
wykona kilka mignieé

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacije w , Tabela 15"

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz
po tym nastepuje odwrécenie ruchu
bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego typu bariery. Sprawdzi¢ prawidtowos$¢ wywazenia
ramienia i ewentualnie wybra¢ wieksza site.

Manewr jest wykonywany wolno

Manewr nie rozpoczyna sie od jednego z wytacznikow kraricowych lub centrala nie rozpoznaje
wytacznika krancowego.
Sprawdzi¢ potaczenie elektryczne wytacznika krancowego.

Szlaban Slave nie wykonuje
manewrow

Sprawdzi¢ czy zostata wykonana faza wczytywania ,Master-Slave” na obu szlabanach.

Manewr jest wykonywany odwrotnie

Sprawdzi¢ czy przetacznik instalacyjny znajduje sie w prawidtowe]j pozycji (patrz punkt "Wybor
kierunku'").

8.2 DIAGNOSTYKA

Centrala przeprowadza nastepujaca diagnostyke:

- sygnalizacja na centrali sterujgcej za posrednictwem diod
- diagnostyka za posrednictwem wyswietlacza

- sygnalizacja bteddéw za posrednictwem wyswietlacza

- sygnalizacje lampy ostrzegawczej.

8.3 SYGNALIZACJE NA CENTRALI

Diody odpowiadajgce zaciskom znajdujacym sie na centrali
ktore
prawidtowym przebiegu pracy, jak i 0 ewentualnych usterkach.

W ponizszej tabeli opisano przyczyny i rozwigzania dla kazdego

sterujacej przekazuja sygnaty,

4 )

000l 000
0000 —
00000000
00000000
00000000
00000000

informujg zaréwno o

typu sygnalizacji. Limit v J
Safety / Switch \ Encoder Internal Ligh
/ |
A B
- J
A Dioda Wytgcznika krancowego FC1
B Dioda Wytacznika krancowego FC2
Tabela 10
DIODY ZACISKOW ZAINSTALOWANE NA CENTRALI STERUJACEJ
Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda STOP
Zgaszona |Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP.
Zaswiecona | Wszystko prawidtowo Wejscie STOP aktywne.
Dioda Sbs
Zgaszona |Wszystko prawidtowo Wejscie Sbs nieaktywne.
- . . . Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzgdzenie podtgczone
Zaswiecona | Zadziatanie wejscia Sbs do wejscia Sbs,
Dioda OPEN
Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie OPEN nieaktywne.
Zaswiecona | Zadziatanie wejscia OPEN jJeess{tatEt)plavrve:]\/\éloHovve, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtaczone do wejscia OPEN
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DIODY ZACISKOW ZAINSTALOWANE NA CENTRALI STERUJACEJ

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda CLOSE
Zgaszona |Wszystko prawidtowo Wejscie CLOSE nieaktywne.

Jest to prawidfowe, jesli rzeczywiscie urzadzenie podtgczone do wejscia CLOSE

Zaswiecona | Zadziatanie wejscia CLOSE jest aktywne.
Dioda Sbs HP
Zgaszona |Wszystko prawidtowo Wejscie Sbs HP nieaktywne.

Jest to normalne, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podtgczone do
wejscia Sbs HP.

Zaswiecona | Zadziatanie wejscia Sbs HP

Dioda Wytgcznika krarncowego FC1

W przypadku instalacji prawostronnej ,,PR”:ramie znajduje sie w pozycji

. . . ) zamkniecia.
Zgaszona | Zadziatanie wytacznika krancowego W przypadku instalacji lewostronnej,,LW”:ramie znajduje sie w pozycji
otwarcia.
W przypadku instalacji prawostronnej ,,PR”:ramie znajduje sie w pozycji innej
ST Brak zadziatania wyfgcznika niz pozycja zamkniecia.
krancowego W przypadku instalacji lewostronnej,,LW”:ramig znajduje si¢ w pozycji innej niz

pozycja otwarcia.

Dioda Wytacznika kranncowego FC2

W przypadku instalacji prawostronnej ,,PR”:ramie znajduje sie w pozycji

. . . . otwarcia.
R Zadziatanie wytacznika krancowego W przypadku instalacji lewostronnej,,LW”:ramie znajduje sie w pozyciji
zamkniecia.
W przypadku instalacji prawostronnej,,PR”:ramie znajduje sie w pozycji innej
Zaswiecona Brak zadziatania wytgcznika niz pozycja otwarcia.
krancowego W przypadku instalacji lewostronnej,,LW”:ramie znajduje sie w pozycji innej niz
pozycja zamkniecia.
8.3.1 Diagnostyka wyswietlacza Tabela 12
Po wybraniu za_pomoca enkodera trybu diagnostyki din’" |
potwierdzeniu tego wyboru, na wyswietlaczu pojawiajg sie 3 Segment Wejscie
cyfry przedstawiajace stan wejs¢ (Tabela 11, Tabela 12 i Tabela A2 Wyvtacznik kraficowy FC1 OTWIERA
13); kazdy wigczony segment wysSwietlacza sygnalizuje, ze yia : y
odpowiadajace mu wejscie jest aktywne. B2 Przycisk Close
- ~ C2 Przetagcznik kierunku PR
@ D2 Dziatanie z akumulatorem
E2 PRZEL ACZNIK KIERUNKU LW
A1l A2 A3 F2 Przycisk Open
D D D G2 Wytacznik kraricowy FC2 ZAMYKA
F1 B1| F2 B2 | F3 B3 2 Wejdci k A 1
G1 G2 G3 dp ej$cie enkodera A [Uwaga 1]
D D D
E1 c1 E2 c2 E3 c3 . Tabela 13
D1 D2 D3
¥ O] X O X > O Segment Wejscie
dpt dp2 dp3 A3 FA1 fotokomorka w fazie otwierania
B3 ON kiedy aktywna FOTOKOMORKA
\_ )| |c3 ON kiedy aktywna FOTOKOMORKA ||
D3 FA2 fotokomérka w fazie otwierania
i Tabela 11 | I3 ON kiedy aktywna FOTOKOMORKA 1
F3 ON kiedy aktywna FOTOKOMORKA 1 Il
ECdiet elsels G3 ON Centrala master wczytata slave
Al Petla 1 dp3 Wejécie enkodera B [Uwaga 1]
B1 Close
c1 HP Sbs Uwaga 1 Przetaczniki dp2 i dp3 moga by¢ wtaczone lub
wytgczone w zaleznosci od pozycji magnesu w momencie
D1 Petla 2
zatrzymania silnika; diody migaja, kiedy silnik jest w ruchu
E1 Open
F1 Sbs
G1 Wolny
do1 jednego migniecie na sekunde, sygnalizuje
P dziatanie karty
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8.3.2 Sygnalizacje na wyswietlaczu

W przypadku wystapienia usterek na wyswietlaczu moze zosta¢ wskazany kod btedu, zaréwno podczas ruchu ramienia, jak i po
zatrzymaniu manewru.
W ponizszej tabeli wskazane sg wyswietlane kody btedéw.

Tabela 14
Kod btedu Opis Przyczyna Znaczenie
Nastgpita zmiana urzgdzen podtgczonych do | Nalezy odtgczy¢ niedozwolone urzadzenia
EO01 Pamie¢ urzadzen zacisku BlueBus lub Stop lub nigdy nie zostato |i wykona¢ faze wczytywania podtaczonych
BlueBus lub Stop wykonane wczytanie urzadzen lub do centrali | urzadzen (zob. punkt , Wezytywanie
podtaczono niedozwolone urzgdzenia urzadzen”)
Zg%irgrl]?;yl\a/ gnle Nalezy wykona¢ faze wczytywania pozyciji
E02 \F/)vcz hwanie DozvGi Mozliwe, ze nie zostato wykonane wczytywanie | Otwarcia i Zamkniecia ramienia (zob. punkt
nig d{/ynie zostpaioy ) pozyciji , Wezytywanie pozycji ogranicznikow
wykonane mechanicznych”)
Odwrdécone wytaczniki
03 krancowe
Brak komunikacji miedzy czujnikiem Sprawdzi¢ czy kabel enkodera jest podtgczony
A Sygnat enkodera zainstalowanym w silniku a centralg i w dobrym stanie
Sprawdzi¢ czy kabel potgczeniowy do
komunikacji miedzy centralami Master e Slave
jest podtaczony oraz sprawdzi¢ biegunowos¢
EO5 Komunikacja Master- | Centrale Master i Slave nie komunikuja sie potgczenia
Slave prawidtowo miedzy sobg Upewnic sig, ze zostata wybrana centrala
Slave i ze zostata wykonana faza wczytywania
Master (zob. punkt ,Motoreduktor w trybie
SLAVFE").
Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie.
Jesli sygnalizacja btedu nie znika, nalezy
przeprowadzi¢ Catkowite kasowanie pamieci
. . , w sposob opisany w punkcie , Catkowite
E06 O;‘;i%/ tegg\;/mem 32& .pireallmetrow wewngtrznych centrall wykasowanie pamieci centrali sterujgcej’ i
P 1ace] ponownie wykonac instalacje
Jezeli problem nie zostanie rozwigzany,
oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy
wymieni¢ karte elektroniczng
Roztgczy¢ wszystkie obwody zasilania; po
kilku sekundach ponownie je podtaczy¢ i
E07 Kontrole wewnetrzne i | Bfad w wewnetrznych obwodach sprobowac wystac¢ polecenie
test klasy B elektrycznych Jezeli problem nie zostanie rozwigzany,
oznacza to, ze wystagpita usterka i nalezy
wymienic karte elektroniczng
E08 Konfiguracja dip Prawdopodobna ingerencja w przetaczniki dip | Sprawdzi¢ czy ustawienie przetgcznikéw dip
switch switch wyboru bariery lub ich uszkodzenie switch jest zgodne z konfiguracja fabryczng
. Urzadzenie zostato zablokowane przez Nalezy wystac polecenie ,Odblokuj
E09 Blokada urzadzenia . automatyke” lub sterowac centralg za pomoca
polecenie ,Blokuj
HP Sbs
Brak Wejscia Safety , . L . . L
. Nie ma styku NC wejscia safety lub co najmniej| Sprawdzi¢ kabel potgczenia z wejsciem
=i (NC) lub wytacznika jednego wytacznika krancowego Safety” i dziatanie wytacznikow kraricowych
krancowego ”
E11 Zwarcie na wyjsciu Zwarcie jednego lub kilku urzadzen Sprobowac wysta¢ polecenie lub zaczekac 40
BlueBus podtaczonych do wyjscia BlueBus sekund
Zadziatanie Na poczatku manewru lub podczas ruchu co
102 o najmniej jedna fotokomaorka nie daje zgody na | Sprawdzi¢, czy sa obecne jakie$ przeszkody
fotokomorki ruch
Zadz@ame . Podczas ruchu ramie napotkato zwiekszony Sprawdzi¢ przyczyne lub zwiekszy¢ poziom
103 ogranicznika sity . i
silnika opor sty
Zadziatanie urzagdzen | Na poczatku manewru lub podczas ruchu
104 podtgczonych do zadziataty urzadzenia podtaczone do wejscia | Sprawdzi¢ przyczyne
wejscia Stop STOP
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8.4 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY OSTRZEGAWCZEJ

Jesli do wyjscia FLASH na centrali sterujgcej zostanie podtaczona lampa ostrzegawcza (lub diodowa lampa ostrzegawcza, opcjonalne
wyposazenie dodatkowe), podczas wykonywania manewru bedzie ona migata z czestotliwoscig 1 sekundy. W przypadku wystapienia
usterek sygnaty swietlne emitowane przez lampe ostrzegawcza sg krotsze; zostajg one powtérzone dwa razy z przerwg trwajaca 1
sekunde. Takie same sygnaty emituje diodowa lampa ostrzegawcza (opcjonalne wyposazenie dodatkowe).

SYGNALIZACJE LAMPY OS

Miganie w szybkim tempie

Przyczyna

Tabela 15

RZEGAWCZEJ FLASH

DZIALANIE

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Btad w systemie Bluebus

Na poczatku manewru, kontrola urzgdzen podtgczonych do
BLUEBUS nie rozpoznata tych, ktére zostaty zapamietane
podczas fazy wczytywania. Mozliwe, ze ktéres z nich jest
uszkodzone, nalezy je sprawdzi¢ i wymienic; jesli zostaty
wprowadzone zmiany nalezy powtorzy¢ wczytywanie.

2 mignieé
jednosekundowa przerwa
2 mignieé

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomaérek nie daje
zgody na ruch. Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd. Podczas
ruchu jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas
przeszkoda.

3 mignieé
jednosekundowa przerwa
3 mignie¢

Zadziatanie ogranicznika ,Sity Silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opér; sprawdzi¢
przyczyne i ewentualnie zwiekszy¢ poziom sity silnikow.

4 mignieé
jednosekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejécie
STOP; sprawdzi¢ przyczyne.

5 mignieé
jednosekundowa przerwa
5 mignie¢

Btad parametréw wewnetrznych centrali
sterujgcej

Odtaczy¢ i ponownie przytaczy¢ zasilanie. Jesli sygnalizacja
btedu nie znika, nalezy przeprowadzi¢ Catkowite kasowanie
pamieci (zob. punkt ,Catkowite wykasowanie pamigci centrali
sterujgcej’) i ponownie wykonac instalacje; jezeli problem nie
zostanie rozwigzany, jest mozliwe, ze wystgpita powazna usterka
i konieczna bedzie wymiana karty elektronicznej.

6 mignie¢
jednosekundowa przerwa
6 mignieé

Nie uzywany

7 mignieé
jednosekundowa przerwa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwodach
elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund,
nastepnie jeszcze raz sprobowac wydac¢ polecenie; jezeli
problem nie zostanie rozwigzany, jest mozliwe, ze wystapita
powazna usterka karty lub okablowania silnika. Nalezy to
sprawdzi¢ i przeprowadzi¢ ewentualng wymiane.

8 mignieé
jednosekundowa przerwa
8 mignieé

Nie uzywany

9 mignieé
jednosekundowa przerwa
9 mignieé

Automatyka zostata zablokowana przez
polecenie ,Blokuj automatyke”

Odblokowa¢ urzadzenie, wysytajac polecenie ,Odblokuj
urzadzenie”, lub wydac polecenie wykonania manewru za

pomoca funkcji ,Krok Po Kroku Wysoki priorytet”.

S

9.1 CALKOWITE WY
CENTRALI STER

INFORMACJE DODATKOWE
(Urzadzenia dodatkowe)

KASOWANIE PAMIECI
UJACEJ

Mozna wykasowac wszystkie dane zapisane w centrali sterujacej i
przywroéci¢ ja do stanu poczgtkowego z wartoSciami ustawionymi
fabrycznie.

W tym celu nalezy przejs¢ do parametru programowania ,ER5”
(zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE").

|| Przy wykorzystaniu tej procedury mozna réwniez
usung¢ z pamieci ewentualne btedy.

W Procedura nie kasuje liczby wykonanych manewréw.

9.2 DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

Po wykonanej automatyzacji istnieje mozliwos¢ dodawania lub
usuwania dodatkowych urzadzen. W szczegoélnosci do ,BlueBUS”
i do wejscia ,STOP” moga by¢ podtgczone rézne rodzaje urzadzen,
jak przedstawiono w nastepnych punktach.

Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, nalezy
powtérzyé weczytywanie urzagdzen w sposéb opisany
w punkcie ,, Weczytywanie innych urzadzen”.
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9.2.1 BlueBUS

BlueBUS jest technologig, ktéra pozwala na wykonanie podtgczen
urzadzen kompatybilnych za pomoca jedynie dwoéch przewodéw,
ktorymi jest przesytane zasilanie elektryczne oraz zwrotne sygnaty
komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia sa podtaczane réwnolegle
do tych samych 2 przewoddéw BlueBUS i bez koniecznosci
przestrzegania biegunowosci; kazde urzadzenie jest rozpoznawane
niezaleznie, poniewaz podczas montazu jest mu przypisany jeden,
jednoznaczny adres.

Do BlueBUS mozna przytaczy¢ na przyktad: fotokomorki, urzadzenia
bezpieczenstwa, przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne
itp. Centrala sterujgca rozpoznaje kolejno wszystkie urzadzenia
dotaczone podczas odpowiedniej fazy rozpoznawania i jest w
stanie wykry¢ z wysoka doktadnoscig wszelkie mozliwe anomalie.
Z tego powodu, za kazdym razem, gdy jest dodawane lub usuwane
jakie$ urzadzenie podtgczone do BlueBUS, nalezy w centrali
przeprowadzi¢ faze wczytywania w sposdb opisany w punkcie
Wezytywanie innych urzadzen’.

9.2.2 Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego
wejscia moga by¢ podtaczone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem
normalnie otwartym ,NO”, normalnie zamknietym ,NC”, albo
urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2 kQ, jak na przyktad
listwy krawedziowe.

Podobnie, jak w przypadku BlueBUS, centrala rozpoznaje rodzaj

urzadzenia podtaczonego do wejécia STOP podczas fazy

wczytywania (patrz punkt , Wezytywanie innych urzgdzen’); kazda
zmiana w poréwnaniu do wczytanego stanu spowoduje wykonanie
polecenia STOP.

Za pomocg odpowiednich dziatan, istnieje mozliwo$¢ podtaczenia

do wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych

rodzajow:

- Rownolegle miedzy soba moze by¢ potgczona dowolna liczba
urzadzen typu NO.

- Rownolegle miedzy soba moze by¢ potaczona dowolna liczba
urzadzen typu NC.

- Dwa urzadzenia z wyjsciem o statej rezystancji 8,2 kQ mozna
podfaczy¢ réwnolegle. Jezeli urzadzen jest wiecej niz 2, mozna
je potaczy¢ kaskadowo z jedng rezystancja koncowa 8,2 kQ.

- Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potgczenie
2 stykéw i dotaczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ
(pozwala to takze na kombinacje 3 urzadzen: ,NO”, ,NC” i 8,2
KQ).

Jesli wejscie STOP jest uzywane do podtgczenia
urzadzen z funkcjami bezpieczenistwa, jedynie
urzadzenia ze stalym oporem 8,2kQ zapewniajg Il
kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN
13849-1.

9.2.3 Fotokomorki

W celu umozliwienia centrali rozpoznania urzadzen podtaczonych
za pomoca systemu ,BlueBus”, nalezy wykonac¢ ich adresowanie.
Dziatanie to musi by¢ wykonane ustawiajac prawidtowo mostek
elektryczny obecny w kazdym urzadzeniu (odnie$¢ sie rowniez do
instrukcji kazdego urzadzenia). Ponizej zamieszczono schemat
adresowania fotokomorek w zaleznosci od ich rodzaju.

Do wejscia ,Bluebus” mozna podigczyé dwie
fotokomoérki z funkcjg sterowania ,otwiera FA1”
i ,otwiera FA2” (konieczne jest przeciecie mostka
elektrycznego A z tytlu kart TX i RX). Gdy nastepuje
zadziatanie fotokomérek, centrala wydaje polecenie
wykonania manewru otwierania. Dalsze informacje
zawarte sg w instrukcji obstugi fotokomoérek.
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Tabela 16

ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomérka Pozycja mostkéw

FOTO
Fotokomarka h = 50 dziatajaca przy @ %
==

zamykaniu (zatrzymuje ruch i zmienia jego

kierunek)
&

FOTO Il
Fotokomoérka h = 100 dziatajgca przy

zamykaniu (zatrzymuje ruch i zmienia jego

kierunek)
Po zakonczeniu procedury instalowania lub po
wyjeciu fotokomoérek lub innych urzadzen nalezy

FOTO 1
Fotokomoérka zewnetrzna h = 50 dziatajgca

przeprowadzié procedure wczytywania (patrz punkt
» Wezytywanie urzadzen’”).

przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia
kierunek ruchu)

FOTO 11l

Fotokomérka zewnetrzna h = 100 dziatajaca
przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia
kierunek ruchu)

FA1

Fotokomoérka sterujgca otwieraniem
(przecigé mostek A z tytu kart TX i RX)

FA2

Fotokomoérka sterujgca otwieraniem
(przecigé mostek A z tytu kart TX i RX)

9.2.4 Przetagcznik cyfrowy EDSP i
zblizeniowych ETPB

System ,Bluebus” umozliwia podtgczenie maksymalnie czterech
przetgcznikow cyfrowych EDSP lub czterech czytnikéw kart
zblizeniowych ETPB.

Dzieki EDSP mozna sterowac urzgdzeniem, wpisujgc na klawiaturze
jedna z zapisanych kombinaciji cyfrowych.

Dzieki ETPB mozna sterowa¢ automatyka w prosty sposéb poprzez
zblizenie do czujnika zapisanej karty zblizeniowe;.

Urzadzenia te sg wyposazone w jednoznaczny kod, ktory zostaje
rozpoznany i zapisany przez centrale podczas fazy wczytywania
wszystkich podtaczonych urzadzen (patrz punkt "Wezytywanie
urzgdzen').

W ten sposéb unika sie wszelkich nieuprawnionych prob zastgpienia
urzadzenia, a zadna nieupowazniona osoba nie moze nim sterowac.
Dodatkowe informacje zawarte sg w instrukcji obstugi urzadzen
EDSP i ETPB.

czytnik kart



9.2.5 Urzadzenie optyczne dla listwy krawedziowej

Do zacisku Blubus centrali mozna podtaczy¢ rowniez urzadzenie
FT210B zaadresowane i funkcjonujgce zgodnie z logika opisang w
,Tabela 17’

Dodatkowe informacje zostaty zawarte w
urzgdzenia FT210B.

instrukcji  obstugi

Tabela 17

URZADZENIE OPTYCZNE DLA LISTWY KRAWEDZIOWEJ

Fotografia Mostki

urzadzenia Wykonane funkcje

Zadziatanie listwy
krawedziowej, zachowanie
takie samo jak w przypadku
zacisku STOP centrali;
ustawienia fabryczne listwy
krawedziowej powoduja,
podczas otwierania i
zamykania, zatrzymanie
manewru i krotkie odwrocenie
ruchu.

Przerwanie wigzki
podczerwonej, analogiczne
do zachowania Fotokomorek
BlueBus centrali; zgodnie z
ustawieniami fabrycznymi,
dziatanie fotokomarek
podczas manewru zamykania
powoduje odwrocenie ruchu
na otwieranie, podczas
manewru otwierania nie
wywotuje zadnego efektu.
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9.2.6 Wczytywanie innych urzadzen

Zazwyczaj wczytywanie urzadzen podtagczonych do ,BlueBUS” i
do wejscia ,STOP” jest wykonywane podczas instalacji systemu;
jednak po kazdym dodaniu lub zdemontowaniu urzgdzenia nalezy
powtérzy¢ wczytywanie w nastepujacy sposob.

Nalezy uruchomi¢ procedure, witgczajac parametr Set 1 (zob.
rozdziat "PROGRAMOWANIE").

Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest
ponowne wykonanie proby technicznej automatyki,
zgodnie ze wskazaniami w punkcie ,Proba
odbiorcza”.

9.3 MOTOREDUKTOR W TRYBIE SLAVE

Odpowiednio zaprogramowany i podtgczony silnik moze dziata¢ w
trybie SLAVE (podrzednym); ten tryb dziatania wykorzystywany jest
w przypadku potrzeby zautomatyzowania dwdch przeciwlegtych
szlabanéw i uzyskania zsynchronizowanych ruchéw obu barier.
W tym trybie, jeden silnik dziata jako MASTER, to znaczy steruje
manewrem, natomiast drugi dziata jako SLAVE, to znaczy wykonuje
polecenia wysytane przez MASTER (fabrycznie wszystkie silniki sa
zaprogramowane jako MASTER).

Potgczenie pomiedzy MASTER i SLAVE wykonuje sie poprzez
potaczenie zacisku 1-2 MASTER z zaciskiem 1-2 SLAVE za pomoca
dwoch przewodow.

Nie ma znaczenia, ktéry z silnikow bedzie dziatat
jako MASTER, a ktéry jako SLAVE; podczas wyboru
nalezy uwzgledni¢ wygode potaczen oraz fakt, ze
polecenia ,,Krok po Kroku”, ,,Otwiera” i ,Zamyka” w
SLAVE umozliwiajag sterowanie wytacznie skrzydtem
SLAVE.

W celu zainstalowania dwdch silnikéw w trybie MASTER i SLAVE,
nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

1. dokonac instalacji dwoch silnikow
2, potaczy¢ dwa silniki, jak przedstawiono na ,,Rysunku 48’
3. wybrac kierunek manewru otwierania dwaéch silnikéw (patrz

punkt "Wybor kierunku”)
4. wykona¢ pozostate potgczenia elektryczne (zob. rozdziat
POLACZENIA ELEKTRYCZNE")
5. podtaczy¢ zasilanie do obu silnikéw
Podtaczanie zasilania”)
6. na barierze SLAVE:
- wczyta¢  podtgczone
Weczytywanie urzadzen”)
- wczyta¢ pozycje Otwarcia i Zamkniecia (patrz punkt "
Wczytywanie pozycji ogranicznikow mechanicznych’)
- wykonac regulacje sity i predkosci
- witgczy¢ parametr ,Tryb SLAVE”
PROGRAMOWANIE")
- wyswietli sie btad ,E5” w celu zasygnalizowania btedu
komunikacji Master-Slave, poniewaz nie zostato jeszcze
wykonane potaczenie bariery MASTER z barierg SLAVE

(patrz  punkt

urzadzenia (patrz  punkt

(zob. rozdziat

Nalezy mie¢ na uwadze, ze podczas dziatania
wszystkie ustawienia wykonane na szlabanie
SLAVE sa ignorowane, poniewaz priorytetowy
charakter maja ustawienia na szlabanie MASTER, z
wyjatkiem Predkosci, Predkosci zwalniania, Pozycji
zwalniania i Sity, ktore sa skuteczne tylko dla bariery

SLAVE.
7. na szlabanie MASTER:
- wczyta¢ poditgczone urzadzenia (patrz  punkt

Weczytywanie urzadzen”)
- wczyta¢ pozycje Otwarcia i Zamknigecia (patrz punkt "
Wczytywanie pozycji ogranicznikow mechanicznych’)
8. wysta¢ polecenie z centrali MASTER w celu wykonania
manewru i sprawdzenia, czy jest on wykonywany réwniez
przez szlaban SLAVE.
Podczas podtaczenia obu silnikow w trybie MASTER-SLAVE, nalezy
sprawdzi¢, czy:
- wszystkie urzadzenia byty podtaczone do silnika MASTER (jak na
.Rysunku 48") w tym takze odbiornik radiowy
- w przypadku zastosowania akumulatoréw awaryjnych, oba silniki
musza dysponowac wiasng baterig

Do silnika SLAVE mozna tez podtaczy¢:

- wtasna Lampa Ostrzegawcza (Flash)

- wtasna Kontrolka Otwartego Ramienia (OGl)

- Swiatta ramienia

- wiasna listwa krawedziowa (Stop)

- wtasne urzadzenia sterujgce (Sbs, Otwiera i Zamyka), ktére
sterujg tylko barierg SLAVE

- wejscia Petlal i Petla2 zaprogramowane w trybie ,Otwiera” i
LZamyka”.
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9.4 PODLACZANIE ODBIORNIKA RADIOWEGO
TYPU SM

Centrala posiada gniazdo na odbiorniki radiowe z przytaczem SM
(opcjonalne urzadzenia dodatkowe), nalezace do rodziny SMXI,
OXIl, itp., ktére umozliwiaja zdalne sterowanie centrali za pomoca
nadajnikéw dziatajgcych na wejscia centrali.

Przed przystgpieniem do instalacji odbiornika
nalezy odtagczy¢ zasilanie elektryczne centrali.

Aby zainstalowa¢ odbiornik (,,Rysunek 49"):
1. ustawi¢ odbiornik (A) w odpowiedniej obudowie
znajdujgcej sie na ptycie elektronicznej centrali.

4 )

(B)

- J

W ,Tabela 18 przedstawiono wyjscia odbiornika radiowego i
odpowiadajace im polecenia, ktére wykona silnik:

Tabela 18

SMXI/ SMXIS LUB OXI/ OXIFM / OXIT / OXITFM W TRYBIE | LUB W
TRYBIE Il

Wyjscie Odbiornika Polecenie
Wyjscie nr 1 ,Krok po Kroku”
. ~Wiaczenie Swiatta pomocniczego z
SRR Al wytacznikiem czasowym”
Wyjscie nr 3 ,Otwiera”
Wyjscie nr 4 ,Zamyka”

W razie zainstalowania odbiornika radiowego OXI uzywanego w
,TRYBIE ROZSZERZONYM”, bedzie on moégt wysyta¢ polecenia
zamieszczone w "Tabela 19'.

Tabela 19

OXI/ OXIFM /OXIT / OXITFM W ROZSZERZONYM TRYBIE Il

Nr Polecenie Opis
1 Krok po Kroku Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)
V\g?nc:::ilgzsew:)aﬂa Polecenie ,Wigczenie swiatta
2 gw ¥ cznikigm pomocniczego z wytgcznikiem
v'a czasowym”
czasowym
3 Otwiera Polecenie ,Otwiera”
4 Zamyka Polecenie ,Zamyka”
5 Stop Zatrzymuje manewr
6 Krok Po Kroku Polecenie w trybie zespotu
Zespot mieszkalny | mieszkalnego
Wydaje polecenie rowniez z
7 \Il(vrzlzl‘()io ﬁ:?rkltjet zablokowana automatyka lub
y priory aktywnymi poleceniami
. Odblokowuje zablokowane
8 ((;)tt;.l'\llaig:l;owme : urzadzenie i wykonuje manewr
Otwierania
L Odblokowuje zablokowane
9 Sadnt‘oltl)(l;owme ! urzadzenie i wykonuje manewr
y Zamykania
Wywotuje manewr otwarcia i po
jego zakonczeniu, zablokowanie
automatyki; centrala nie akceptuje
10 Otwiera i blokuje | zadnego innego polecenia z
automatyke wyjatkiem ,Otworz wysoki priorytet”
i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko
z Oview) polecenia: ,Odblokuy; i
zamknij” i ,Odblokuj i otworz”
Wywotuje manewr zamkniecia i po
jego zakonczeniu, zablokowanie
automatyki; centrala nie akceptuje
1 Zamyka i blokuje | zadnego innego polecenia z
automatyke wyjatkiem ,Otworz wysoki priorytet”
i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko
z Oview) polecenia: ,Odblokuy; i
zamknij” i ,Odblokuj i otwoérz”
Powoduje zatrzymanie manewru i
zablokowanie automatyki; centrala nie
Blokuie akceptuje zadnego innego polecenia
12 auton':at k z wyjatkiem ,Otwdérz wysoki priorytet”
yke i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko
z Oview) polecenia: ,Odbloku;j i
zamknij” i ,Odblokuj i otworz”
n Powoduje odblokowanie automatyki
13 g&g‘;ﬁ?‘"{(ule i przywrécenie normalnego
yke funkcjonowania
14 Krok po kroku Polecenie ,SbS” (Krok po kroku) dla
bariera MASTER bariery MASTER
15 Krok po kroku Polecenie ,SbS” (Krok po kroku) dla
bariera SLAVE bariery SLAVE

|| W celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy
sie zapoznaé z instrukcja odbiornika.
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9.5

N

PODLACZENIE | MONTAZ BATERII
AKUMULATORA AWARYJNEGO

Podtaczenie elekiryczne baterii do centrali nalezy
wykonaé dopiero po zakoniczeniu wszystkich
etapéw montazu i programowania, gdyz stanowi
ona awaryjny modut zasilania.

AN

Przed przystapieniem do montazu akumulatora
awaryjnego nalezy odigczy¢ zasilanie elektryczne

centrali.
W celu zainstalowania i podtgczenia baterii:
1. wiozy¢ akumulator awaryjny
2. podtaczy¢ odpowiedni kabel do ztagcza akumulatora
awaryjnego
3. wigczy¢ sieciowe zasilanie elektryczne.
~
B
;:\\\
A
R
o J

9.6 PODLACZANIE PROGRAMATORA OVIEW

Do centrali sterujacej mozna przytaczy¢ jednostke programujaca
,Oview”.

Jednostka ta umozliwia szybkie i kompletne programowanie funkciji,
regulacje parametrow, aktualizacje firmware centrali, diagnostyke
w celu odczytania niewtasciwego funkcjonowania i okresowg
konserwacije.

,Oview” umozliwia prace w maksymalnej odlegtosci okoto 100 m
od centrali. Jezeli wiecej centrali jest potaczonych miedzy soba
w sie¢ ,BusT4”, poprzez podtgczenie ,Oview” do jednej z tych
centrali mozliwe jest wyswietlenie na wySwietlaczu wszystkich
centrali obecnych w sieci (maksymalnie 16 centrali).

Jednostka ,Oview” moze pozostaé podigczona do centrali
réwniez podczas normalnego dziatania automatyki, umozliwiajac
uzytkownikowi przesytanie polecen za pomoca specjalnego menu.

& Przed podtaczeniem interfejsu IBT4N nalezy
odtaczyé sieciowe zasilanie elekiryczne od centrali
sterujacej.
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Aby zainstalowac interfejs:
1. zdja¢ pokrywe (A)

4 )

51

- J

2. umiescic¢ interfejs (B) w odpowiednim gniezdzie (C) na ptycie
elektronicznej centrali

3. umiesci¢ okablowanie (D) w odpowiednim gniezdzie (E) na
interfejsie.

~

.
W tej chwili mozliwe bedzie ponowne zasilanie centrali.
|| W celu uzyskania dodatkowych informaciji nalezy sie

zapoznac z instrukcjami podigczonych urzadzen.

9.7 LOOP DETECTOR

Centrala zawiera dwa wejscia do potgczenia wykrywaczy mas
metalowych z petami indukcyjnymi (na przyktad Lp21, Lp22).
Dziatanie tych wejs¢ mozna zaprogramowac za pomocag centrali
(zob. rozdziat "PROGRAMOWANIE").

9.7.1 Petle indukcyjne

Ponizej zamieszczono ostrzezenia i instrukcje w zakresie wykonania
petli indukcyjnych, ktére nalezy podtgczy¢ do czujnika. Nalezy sie
zapoznac z instrukcja obstugi czujnika z petlami indukcyjnymi.



& Ostrzezenia do realizacji petli:

- zaleca sie instalacje petli magnetycznej w poblizu
szlabanu

- kable elektryczne petli magnetycznych musza byc¢
oddzielone od innych kabli obecnych w szlabanie
(zasilanie, urzadzenia dodatkowe, itp.)

- jesli petle magnetyczne sg podtgczone do réznych
szlabandw, nalezy je rozmiesci¢ w odlegtosci przynajmniej
Tm

- nalezy przymocowac¢ petle magnetyczng w taki
sposodb, by byta nieruchoma, poniewaz wszelkie ruchy
wywotane przez niestabilne podtoze mogg powodowac
nieprawidtowe dziatanie

- wymiary petli musze byC okreslone w zaleznosci od
zastosowania pamietajac, ze petla musi by¢ ustawiona ~08m
w odlegtosci przynajmniej 20 cm od statych przedmiotéw
metalowych i 1 m od ruchomych przedmiotéw metalowych
(,Rysunek 53’). W celu zapewnienia doskonatego
funkcjonowania zaleca sie uzycie petli o rozmiarach
mniejszych lub réwnych w stosunku do odczytywanego
przedmiotu

- zazwyczaj petla uzywana do przejazdu pojazdéw 0,2m
osobowych i ciezarowych ma ksztatt prostokatny, nalezy
ja ustawi¢ pod katem 45° w stosunku do drogi dla roweréw

i motocykli (,Rysunek 54’). Aby unikna¢ przerwania 45°
kabla, zaleca sie przyciecie obrzezy rowkéw w podfozu T
pod katem 45°
- w celu unikniecia zakfécen, kable potaczeniowe petli ‘
muszag by¢ krzyzowane przynajmniej 20 razy na metr i SM
nie moga by¢ obecne potaczenia; w razie koniecznosci
przedtuzenia kabla nalezy przylutowa¢ przewody i P CR -
umiescic je w ostonie termokurczliwe; \_ - Y,

- dtugosc¢ skretki nie moze przekraczac 20 m.

SM Kierunek ruchu
CR Droga

Instrukcje w zakresie realizacji petli
Po okresleniu wymiaru petli:

1. wytyczy¢ rowek w podtozu o szerokosci 8 mm i o gtebokosci
30-50 mm (,Rysunek 55)

2. oczysci¢ rowek i umiesci¢ w nim petle, stabilizujgc ja w taki
Sposdb, by sie nie przemieszczata

3. wykona¢ odpowiednig liczbe obrotéw petli w zaleznosci

od obwodu, jak wskazano na ,Tabela 20" przy uzyciu
izolowanego kabla miedzianego jednobiegunowego o
przekroju 1,5 mm? (,Rysunek 55")

4. pokry¢ petle piaskiem w celu jej zabezpieczenia i
zabezpieczy¢ rowek asfaltem lub Zzywicga do uzytku
zewnetrznego (,Rysunek 55")

& Uwaga! - Temperatura lepiszcza nie moze
przekraczaé maksymalnej dopuszczalnej
temperatury dla izolacji kabla, w przeciwnym razie
moze wystgpi¢ uszkodzenie izolacji.

5. podfaczy¢ kable elekiryczne do czujnika mas metalowych i

im czujnik do zaciskéw Petlal i Petla2.
v Tabela 20
‘ Obwéd petli Liczba obrotéw do wykonania
SM 2-4m 6
CR 4-7m 5
< > 7-12m 4
\ J powyzej 12 m 3
SM  Kierunek ruchu o L . .
CR Droga Uwaga Jesdli pod podtozem, w miejscu utozenia petli, obecne

sg ewentualne instalacje metalowe, indukcyjnos¢ petli
zostanie ograniczona. W tym przypadku nalezy wykonac
dwa dodatkowe nawiniecia kabla.
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Lepiszcze

Rowek (5-8mm)

Sznurek

Nawiniety kabel

Uziemienie

Petla (kabel musi by¢ umieszczony w rowku)
Potaczenie (skretka)

9.8 PODLACZENIE SYSTEMU
WYKORZYSTUJACEGO ENERGIE
SLONECZNA SOLEMYO

Gdy automatyka jest zasilana przez system
»Solemyo”, NIE WOLNO JEJ PODtLACZAC

rownoczesnie do sieci elektrycznej.

|| W celu uzyskania dodatkowych informacji na
temat systemu ,Solemyo”, nalezy zapozna¢ si¢ z
instrukcjg obstugi systemu.

W celu wykonania potgczenia systemu ,Solemyo”:

1. podtaczy¢ system do akumulatora awaryjnego (A)
2. wiozy¢ odpowiednie ztgcze (B) do centrali sterujace;.

(4

——
-'(
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9.9 PODLACZENIE SWIATEL RAMIENIA
(OPCJONALNE WYPOSAZENIE DODATKOWE)

W celu wykonania montazu:

1. ustawi¢ ramie w pozycji pionowe;j
2. odkreci¢ 6 srub mocujacych pokrywe ramienia (A)
-

-

3. chwilowo wyja¢ ramie

4. wsunac¢ dtawik kablowy przez specijalnie wykonany otwér (B)
~
J

5. umiesci¢ przewod sSwiatet (C) wewnatrz gumowej listwy

zabezpieczajgcej, ewentualnie uzy¢ sondy, aby ufatwic
wykonanie tej czynnosci

~

w razie koniecznosci skroci¢ przewdd Swiatet, ucinajac go
wytgcznie w jednym z zaznaczonych punktéw. Po skroceniu
przewodu nalezy przesungc zaslepke z ucietej korcoéwki na
nowa

poprowadzi¢ przewdd okablowania najpierw przez otwor
znajdujgcy sie na wsporniku ramienia, a pozniej przez otwor
w szafie

pozostawié kawatek przewodu wewnatrz wspornika
ramienia, tak aby umozliwi¢ obrét ramienia bez
jakiegokolwiek napinania przewodu.

~
\_ J
8. podtaczy¢ kabel $wiatet do zacisku ,LIGHT” na centrali
sterujacej
wyjscie ,,LIGHT” jest wyjsciem biegunowym: jezeli
swiatta nie wlacza sie¢ mimo ich wczesniejszego
zaprogramowania, nalezy odwréci¢é przewody
podiaczone do zacisku.
4 N
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9. ustawi¢ i zablokowac ztgcze w szczelinie ramienia
~ M

@

- J

10. wiozy¢ ramie i zablokowac je wtasciwa pokrywg, mocno
dokrecajac 6 $rub oraz uwazajgc, aby nie uszkodzi¢
przewodu.

~
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9.10 PODLACZENIE LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
LUB SWIATLA RUCHU

Na pokrywie szlabanu moze by¢ zainstalowana diodowa lampa
ostrzegawcza mod. XBA7 lub $wiatto ruchu z czerwonymi i zielonymi
diodami mod. XBAS8.

Tryby dziatania tych lamp sygnalizacyjnych mozna zmienia¢ za
pomoca programatora Oview lub przy wykorzystaniu odpowiednich
programoéw centrali sterujace).

Dodatkowe informacje zawarte sa w instrukcji obstugi tych dwdch
produktow



10 KONSERWACJA URZADZENIA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia
maksymalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna jest
regularna konserwacja. W tym celu M/L-BAR jest wyposazony w
licznik manewrowy oraz system sygnalizacji zadania konserwaciji,
patrz punkt ,Funkcja ,,Wezwanie do konserwacji’” .

Czynnosci konserwacyjne muszg by¢ wykonywane
Scisle wedlug zasad bezpieczenistwa opisanych w
niniejszejinstrukcji orazwzgodzie zobowiazujagcymi
przepisami i normami.

W celu konserwacji motoreduktora:

1. Programowac konserwacje przynajmniej w ciggu 6 miesiecy
lub po wykonaniu 20.000 manewrdw od ostatniej konserwaciji

2. odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego, w tym
ewentualne akumulatory awaryjne

3. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych

w sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska
erozji lub oksydaciji elementéw konstrukcyjnych; wymienic
elementy, ktére nie dajg wystarczajgcych gwarancji

4. sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: kota
zebatego, listwy zebatej i wszystkich elementéw skrzydta,
wymieni¢ czesci zuzyte

5. ponownie podfaczy¢ zrodta zasilania elektrycznego i
wykona¢ proby i kontrole przewidziane w punkcie ,Proba
odbiorcza’.

11 UTYLIZACJA PRODUKTU

Opisywane w tej instrukcji urzadzenie jest
integralng czesci automatyki, w zwigzku z tym musi
byé poddawane utylizacji razem z nia.

Zaréwno operacje montazu, jak rowniez i demontazu po zakonczeniu
okresu eksploatacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane przez
personel wykwalifikowany.

Produkt sktada sie z roznych materiatow: niektore z nich moga
by¢ poddawane recyklingowi, inne sa przeznaczone do utylizaciji.
Zalecamy zapoznanie sie z informacjami na temat recyklingu i
utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla
danej kategorii produktu.

& UWAGA!

Niektére czesci urzadzenia moga zawieraé
substancje zanieczyszczajgce lub niebezpieczne,
ktore, jezeli zostana rozrzucone w otoczeniu, moga
wywieraé szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie
ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony
obok, zabrania si¢ wyrzucania urzagdzenia
razem z odpadami domowymi. Nalezy
wiec przeprowadzié "selektywng
zbiorke odpadow", zgodnie z metodami
przewidzianymi przez przepisy
obowiazujgce na Waszym terytorium
lub odda¢ urzadzenie do sprzedawcy
podczas dokonywania zakupu nowego
ekwiwalentnego urzadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywaé wysokie kary
za nielegalng utylizacje urzadzenia.
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12 PARAMETRY TECHNICZNE

|| Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi si¢ do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C).
Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujac jego
funkcjonalnos$é¢ i przewidziane zastosowanie.

Tabela 21

Opis Parametry techniczne

M3BAR | M5BAR | M7BAR | L9BAR
Typologia Bariera drogowa do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng centralg sterujaca
Ditugosé uzytkowa (m) 2,32 +282 3,17 - 4,82 5+7 7+9
Maksymalny moment startowy (Nm) 100 200 300 400
Maksymalny moment startowy (Nm) 30 70 90 130
Czas manewru [regulowany w s] 15-4 3-6 6-10 11-18
Maksymalna czestotliwosé cykli/
godzin d_zialania przy nominalnym 500 350
omgc:,':;';g;ec(;,?(:gtggnn;'sgsnmt;ﬂaej liczby uzytkowanie ciggte uzytkowanie ciagte 200 150
wskazanej w tabeli T3)
Trwatosé Zob. punkt , Trwato$¢ produktu’
Napiecie zasilania 230V~ 50/60Hz
Napiecie zasilania /V1 120V~ 50/60Hz
Maksymalna moc pobrana w
momgncie startowl;m (W) 150 10 110 160
Maksymalna moc przy znamionowym
momgncie obrotovr\)lyrx (W) Y 40 50 40 50
Klasa izolacji 1
Zasilanie awaryjne Z urzadzeniem dodatkowym PS224
Zasilanie fotowoltaiczne Z urzadzeniem dodatkowym SYKCE
Wyjscie FLASH dla 1 lampy ostrzegawczej LUCYB; MLB lub MLBT (12V - 21W)
Wyjscie LIGHT dla opcjonalnych urzadzen dodatkowych ,$wiatta ramienia” XBA4
Wyjscie SCA dla kontrolki sygnalizacyjnej 24V (maks. 10W)
Wyjscie dla lampy ostrzegawczej / z opcjonalnymi urzgdzeniami dodatkowymi diodowg lampa ostrzegawcza XBA7 lub diodowymi
Swiatet ruchu na pokrywie Swiattami ruchu XBA8

Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 11 jednostek BlueBus (maksymalnie 4 pary
fotokomorek na przyktad EPMB lub EPLB plus 2 pary fotokomérek zaadresowanych jako
urzadzenia do otwierania plus maksymalnie 4 urzadzenia sterownicze EDSB lub ETPB plus 1
urzadzenie FT210B z adresem FTA )

Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2 kQ; w

Wyjscie BLUEBUS

Wejscie STOP automatycznym wczytywaniu urzadzen (kazda zmiana w poréwnaniu do stanu wczytanego
wywotuje polecenie STOP)

Wejscie Sbs Do stykow normalnie otwartych

Wejscie OTWIERA Do stykow normalnie otwartych

Wejscie ZAMYKA Do stykéw normalnie otwartych

Wejscie HP Sbs Do stykéw normalnie otwartych

Ziagcze radiowe tacznik SM dla odbiornikéw SMXI, OXI

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio 50 Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych
Wejscia wykrywaczy mas metalowych |2

Zob. rozdziat ,PROGRAMOWANIE’ i dodatkowe mozliwosci programowania za
posrednictwem Jednostki Programujacej i Sterujacej Oview

Automatyczne wczytywanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BlueBUS

Funkcje programowane

Funkcje w automatycznym Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2
wczytywaniu kQ)
Wczytywanie pozycji otwarcia i zamkniecia ramienia
Temperatura robocza -20°C + 55°C
Uzytkowanie w atmosferze szczegélnie
kwasnej lub stonej lub potencjalnie Nie
wybuchowej
Stopien ochrony IP54
400x299x1215h mm; | 400x299x1215h mm; | 400x299x1215h mm; |500x299x1215h mm;

Wymiary i masa

80 kg 80 kg 85 kg 98 kg
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Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wiaczenia,maszyny nieukonczonej”

Uwaga - Tre$¢ niniejszej deklaracji odpowiada o$wiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.A., a w szczegdlnosci jego ostatniej wersji dostepnej przed
wydrukowaniem niniejszej instrukgji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyska¢ w siedzibie spotki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Numer: 405/M-LBAR Wydanie: 16 Jezyk: PL

Nazwa producenta: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) Italy

Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentacji technicznej: Nice S.p.A.

Typ produktu: Szlaban elektromechaniczny

Model / Typ: MB3BAR, M5BAR, M7BAR, L9BAR, M3BARI, M5BARI, M7BARI, LO9BARI
Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, o$wiadcza na wiasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

« Dyrektywa 2014/53/UE (RED), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)) EN 62479:2010, Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)) EN
60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013, Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)) EN 301 489-1V2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017, Widmo radiowe
(art. 3(2)) EN 300 220-2 V3.1.1:2017.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoficzonych” (Zatacznik Il, czes¢ 1, sekcja B):
Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastepujace wymagania pod-
stawowe: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.26-15.1-152-155-156-15.7-158-15.10-1.5.11

Producent zobowigzuje sie do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczacych ,maszyny nieukonczonej’, zachowujac catkowicie swoje
prawa do wiasnosci intelektualnej.

Jezeli,,maszyna nieukoriczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowiazek dotaczy¢
do niniejszej deklaracji stosowne tlumaczenie.

Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej” nie nalezy uruchamiac do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wyma-
gana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015, EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Oderzo, 04/04/2018

Ing. Roberto Griffa

(Chief Ex %ﬁicer)
72y
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA PRZEZNACZONE DLA UZYTKOWNIKA

Przed pierwszym uzyciem automatyki, nalezy poprosic instalatora o
wyjasnienie, jakie zagrozeniamoga sie pojawi¢ w czasie uzytkowania
bramy oraz przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie instrukcji i
ostrzezen kierowanych do uzytkownika. Nalezy przechowywac
instrukcje w celu mozliwych pézniejszych konsultacji i przekazac ja
ewentualnemu nastepnemu uzytkownikowi bramy.

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktéra wiernie wykonuje
Panstwa polecenia. NieSwiadome i niewtasciwe
uzytkowanie moze wywotaé zagrozenie:

- nie zleca¢ ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie
osoby, zwierzeta lub przedmioty

- bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci urzadzenia,
gdy ramie jest w ruchu

- fotokomdrki nie sa urzadzeniami zabezpieczajacymi,
a wytgcznie pomocniczymi urzadzeniami
zabezpieczajgcymi. Sg wykonane z zastosowaniem
niezawodnej technologii ale, w ekstremalnych warunkach,
moga dziata¢ w nieprawidtowy sposob lub ulec
uszkodzeniu i, w niektérych przypadkach, uszkodzenie to
moze nie by¢ natychmiastowo widoczne. Z tego powodu,
podczas uzytkowania automatyki nalezy przestrzegac
wszystkich wskazowek podanych w niniejszej instrukcji

- okresowo sprawdzac¢ prawidtowe dziatanie fotokomaorek.

BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejazdu podczas
zamykania ramienia! Przejazd jest dozwolony
wytacznie wtedy, gdy ramie jest catkowicie otwarte
i nieruchome.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien
bezpieczenstwa. Dzigki systemom odczytu,
kontroluje i gwarantuje jego ruch w obecnosci
ludzi lub rzeczy. W kazdym razie, nalezy zabronié¢
dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w celu
unikniecia przypadkowego uruchomienia, nie
nalezy pozostawia¢ pilotbw w zasiegu dzieci.
Automatyka nie jest zabawka!

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych lub
przez osoby nieposiadajagce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy, chyba Zze znajdujg sie
one pod nadzorem oso6b odpowiedzialnych za
ich bezpieczennstwo i zostatly przez te osoby
przeszkolone w kwestiach dotyczacych uzytkowania
produktu.

Nieprawidtowosci: w razie zauwazenia jakiejkolwiek
nieprawidtowosci dziatania urzadzenia nalezy odtgczy¢ zasilanie
elektryczne i wykonac reczne odblokowanie silnika (zob. instrukcje
na koricu rozdziatu) w celu umozliwienia recznej obstugi ramienia.
Nie wykonywac¢ samodzielnie zadnej naprawy, zawsze zwrocic sie
o pomoc do zaufanego instalatora.

|| Nie wprowadzaé zmian w instalacji i parametrach
programowania i regulacji automatyki: czynnosci te

powinny zosta¢ wykonane przez instalatora.

Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na pomoc
instalatora lub przywrécenie energii elektrycznej urzadzenie moze
by¢ uzywane nawet jesli nie jest wyposazone w akumulatory
awaryjne: w takiej sytuacji nalezy recznie odblokowac silnik (zob.
instrukcje na koricu rozdziatu) i recznie przesunac ramie.

Niedziatajagce zabezpieczenia: mozliwe jest uruchomienie
urzgdzenia réwniez wtedy, gdy niektére zabezpieczenia nie dziatajg
poprawnie lub sg niesprawne. Mozna sterowac¢ szlabanem w trybie
,manualnym”, w tym celu nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
1. za pomocg nadajnika lub przetacznika kluczykowego itp.
przesta¢ polecenie w celu uruchomienia ramienia. Jezeli
wszystko dziata prawidtowo, ramie bedzie sie poruszac
normalnie, w przeciwnym razie lampa ostrzegawcza mignie
kilka razy i manewr nie zostanie uruchomiony (liczba mignie¢
zalezy od przyczyny, ktéra uniemozliwia rozpoczecie

manewru)

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie nacisnac i przytrzymac
przycisk stuzgcy do wydania polecenia

3. po okoto 2 sekundach ramie wykona zgdany manewr w trybie

,manualnym”, tzn. bedzie sie przesuwac wytacznie przez
czas przytrzymywania wtasciwego przycisku sterowania.

Jesli urzadzenia ochronne nie dzialaja, zaleca
sie jak najszybsze zlecenie wykonania napraw
wykwalifikowanemu technikowi.

'

Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy
powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujgce i
przechowywane przez witasciciela instalacji. Jedyne czynnosci,
jakie uzytkownik moze wykonywac¢ okresowo, to czyszczenie
szkietek fotokomorek (uzy¢ miekkiej i zwilzonej Sciereczki) i
usuwanie wszelkich lisci lub kamieni, ktére mogtyby stanowic
przeszkode podczas pracy automatyki.

Uzytkownik  urzadzenia przed wykonaniem
jakiejkolwiek czynnosci konserwacyjnej musi
recznie odblokowaé silnik w celu uniemozliwienia
przypadkowego uruchomienia ramienia (zob.
instrukcje na koricu rozdziatu).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa
i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki,
niezbedna jest regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub
naprawy moga byé wykonane wylgcznie przez
wyspecjalizowany personel.

Utylizacja: po zakoniczeniu okresu uzytkowania automatyki
nalezy dopilnowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez
wykwalifikowany personel i aby materiaty zostaty poddane
recyklingowi lub utylizacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Wymiana baterii w pilocie: jesli pilot po pewnym okresie
uzytkowania ma zmniejszony zasieg lub w ogole przestat dziatac,
przyczynag moga by¢ wyczerpane baterie (w zaleznosci od
intensywnosci uzywania, bateria wytrzymuje od kilku miesiecy do
ponad roku). O wyczerpaniu baterii Swiadczy nieswiecenie sie lub
tylko krotkotrwate Swiecenie sie kontrolki potwierdzajace] przesyt
informacji na pilocie. Przed zwréceniem sie do instalatora, nalezy
sprébowac wymieni¢ baterie na inne, wyjete z ewentualnego innego
nadajnika, dziatajacego prawidtowo: jesli to bateria byta powodem
usterki, wystarczy ja wymieni¢ na nowg, tego samego typu.
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Odblokowanie i ruch reczny
W celu odblokowania:

1.

witozy¢ i obréci¢ klucz (A) o 180° w lewo lub prawo

-

-

—

2

teraz mozna przesuna¢ recznie skrzydto do zadanej pozyciji.

W celu zablokowania:

1. ponownie umiescic¢ klucz (A) w potozeniu poczatkowym

2. wyjac klucz.

3. z drugiej strony obudowy wyjac plastikowa zaslepke i wtozy¢
cylinder zamka do otworu

4, od wewnatrz obudowy wsuna¢ od dotu do goéry sprezyne w
ksztatcie litery ,U”, aby zablokowac cylinder zamka

5. ponownie umiescic¢ klucz (A) w potozeniu poczatkowym

6. wyjac klucz.
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PLAN KONSERWACJI (do przekazania uzytkownikowi koncowemu)

W Niniejszy rejestr konserwaciji nalezy przekaza¢ wtascicielowi urzadzenia po wypetnieniu wymaganych czesci.

W Rejestrze nalezy zapisywac¢ wszelkie przeprowadzone czynnosci konserwacyjne i naprawcze oraz modyfikacje. Rejestr musi by¢
aktualizowany po wykonaniu kazdej pracy i nalezy go starannie przechowywac, aby umozliwi¢ jego udostepnienie podczas ewentualnych
inspekcji upowaznionych jednostek.

Niniejszy ,Rejestr konserwacji” odnosi sie do nastepujacego urzadzenia:

mod. M-BAR i L9BAR - numer seryjny ................. - zamontowano dnia ............c.c....... S W e

Czescig ,Rejestru konserwacji” sg nastepujace zatgczone dokumenty:

1) - Plan konserwaciji

Zgodnie z zatgczonym dokumentem ,Plan konserwacji”, czynnosci konserwacyjne muszg by¢ przeprowadzone z nastepujaca
czestotliwoscia: co6 miesiecy lub 50.000 cykli manewréw, w zaleznosci od tego, co nastgpi wczesniej.

PLAN KONSERWACJI 8. odblokowac i sprawdzi¢ prawidtowos¢ wywazenia ramienia
oraz obecno$¢ ewentualnych przeszkéd podczas otwierania
Uwaga! - Konserwacja urzadzenia musi byé i zamykania recznego

wykonywana przez wykwalifikowany personel | 9.  ponownie zablokowac i wykonac¢ probe techniczna.
techniczny, zgodnie z zasadami bezpieczenstwa 10. Kontrola zabezpieczenia przed podniesieniem: w

okreslonymi przez obowigzujace przepisy prawne przypadku urzadzen o ruchu pionowym nalezy sprawdzic,
oraz z zaleceniami w zakresie bezpieczenstwa czy nie wystepuje niebezpieczenstwo podniesienia. Ta
wskazanymi w rozdziale ,,OGOLNE INSTRUKCJE préba moze by¢ wykonana w nastepujacy sposob: w

| ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA” potowie d+ugo§0|_ ramienia zawiesic pbmazeme 0 masie 20

i . - . s e kg (np. worek zwiru), wydac¢ polecenie manewru ,otwarcia” i
znajdujacym sie na poczatku niniejszej instrukcji. sprawdzié, czy podczas tego manewru ramie nie przekracza
Zasadniczo szlaban drogowy nie wymaga szczegélnej konserwacji; wysokosci 50 cm od pozycji zamknigcia. Jezeli ramie
w kazdym razie zalecana jest jego regularna kontrola, ktéra umozliwi przekroczy te wysokosc, nalezy zmniejszyC site silnika (zob.
zachowanie sprawnosci urzadzenia i zapewnienie prawidtowego punkt , Programowanie centrali sterujgcey’). o
dziatania zainstalowanych systeméw bezpieczerstwa. 1. Jesdli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem ramienia
W celu konserwacji urzadzen dodatkowych szlabanu drogowego zostaty zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity uderzenia,
nalezy postepowaé zgodnie ze wskazéwkami zawartymi w nalezy wykona¢ pomiar sity zgodnie z normg EN 12445
odpowiednich planach konserwagii. I ewentualnie, jesli kontrola ,sity silnika” zostata uzyta
Ogdlnie zaleca sie przeprowadzanie kontroli okresowej z pomocniczo w systemie redukcji sity uderzenia, nalezy
nastepujaca czestotliwoscia: co 6 miesiecy lub 50.000 manewrdw. znalezé metoda prob taka regulacje, kidra da najlepszy
Zaznacza sie, ze rowniez w razie pekniecia sprezyny szlaban wynik. o . B
drogowy pozostaje Zgodny z Wymogiem Okreé|onym w punkoie 12. Kontrola Spl‘aV\.I.nOSCI Sylstgmul odblokowanla: UStaW!C
4.3.4 normy ,EN 12604: 2000". ramie w pozycji ,zamkniecia” i wykona¢ odblokowanie
reczne motoreduktora (zob. punkt ,Reczne blokowanie

System wywazenia ramienia musi byé kontrolowany i odblokowywanie motoreduktora’), upewniajac sie, ze

co najmniej 2 razy w roku, najlepiej w okresach odblokowanie nastepuje bez problemu. Upewni¢ sie, ze sita

reczna niezbedna do przemieszczenia ramienia podczas

przejsciowych. L,otwierania” nie jest wieksza od 200 N (okoto 20 kg); sita jest

W celu zapewnienia odpowiedniej konserwacji nalezy wykonywac z mierzona prostopadle do ramienia i w odlegtosci 1 m od osi

okreslona czestotliwoscia nastepujace kontrole i wymiany: obrotu. Na koniec upewni¢ sie, ze klucz do odblokowania
odtaczy¢ wszystkie zrodta zasilania elektrycznego recznego jest dostepny w poblizu urzadzenia.

2. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatow wchodzgcych | 13.  Kontrola systemu odiagczania zasilania: korzystajac z
w sktad szlabanu, zwracajac szczegding uwage na zjawiska urzadzenia odtgczajacego zasilanie i odtaczajgc ewentualne
korozji lub oksydaciji elementéw konstrukcyjnych; wymieni¢ akumulatory awaryjne sprawdzi¢, czy wszystkie diody
elementy, ktére nie dajg wystarczajgcych gwaranciji znajdujgce sie na centrali sg wytaczone oraz czy po
bezpieczenstwa wystaniu polecenia ramie pozostaje nieruchome. Sprawdzi¢

3. sprawdzi¢, czy potfaczenia s$rubowe sg odpowiednio wydajnos¢ systemu blokowania recznego w celu unikniecia
dokrecone (zwtaszcza potgczenia sprezyny kompensacyjnej) nieumysinego lub nieupowaznionego podtgczenia.

4. sprawdzi¢, czy nie wystepuje luz miedzy dzwignig

kompensacyjng i watem wyjsciowym. W razie koniecznosci
dokreci¢ do oporu srodkowg srube

5. nasmarowac gtowice przegubowa sprezyny kompensacyjnej
i dolng $rube fundamentowa

6. w wersjach M7BAR i L9BAR sprawdzi¢, czy dwa segmenty
ramienia sg idealnie zablokowane jeden z drugim. W razie
koniecznosci odpowiednio wyregulowac sruby rozporowe.

7. ustawi¢ ramie w pozycji pionowej i sprawdzi¢, czy skok
miedzy zwojami sprezyny kompensacyjnej jest staty i bez
znieksztatcen
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Tabela 22

TABELA PRAC

Data

Opis wykonanej pracy
(Opis kontroli, regulacji, napraw, zmian...)

Podpis Technika

Podpis Wiasciciela

Zostaty wykonane wszystkie przewidziane fazy planu konserwacji
__TAK
__NIE
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